( EQUIPO ELECTRONICO JA388 )
1. ADVERTENCIAS 3. LAYOUTY COMPONENTES

eléctrica. O:l

- Col " . i o . @

diferencial con un adecuado umbral de intervencién.

- Conectenelcabledetierraal if b previstoenel

J3 del equipo (véase fig.2).
- Sepursn siempre los cables de allmemuclon de los de mando y de
etfc.). Paraevitar
interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o cable blindado
(con blindaje conectado a la masa).
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N° 2 (vaase fig. 1) Led FCCI  FIN DE CARRERA DE CIERRE HOJA 1
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Tiempoderefardodelahojaen aperfura 25 (Puede excluirse mediante dip-switch) 2 CONECTOR RAPIDO 5 PINS
Fuerzade empuje Regulable mediante dip-switch en 8 niveles para cadamotor J3 REGLETA DE BORNES ALIMENTACION 230 VAC
Enfradasenreglefadebornes Open/Openhojalibre / Stop / Fin de carrera J4 REGLETA DE BORNES CONEXION MOTORES Y DESTELLADOR
Disp. de seguridad en ap. /Disp. de seguridad en cierre / Aimentacion+Tiera 55 REGLETA DE BORNES LUZ TESTIGO Y ELECTROCERRADURA
Salidas enregleta de bornes Destellador-Motores - Aiment.accesorios 24 Vdc -
Luz testigo 24Vdc - Failsafe - Almentacié ra12Vac J6 REGLETA DE BORNES FIN DE CARRERA Y ENCODER
C i Conectorrépido & pins Fl FUSIBLE MOTORES Y PRIMARIO TRANSFORMADOR (F 5A)
Funcionesseleccionables et ng‘gai‘/ﬂempome pausa(—;u‘evzideempgje- F2 FUSIBLE BAJA TENSION Y ACCESORIOS (T 800mA)
stardo de hoja en ap. y cierre - Golpe de inversion - =
Fail safe - Logica disp. de seguridad en cierre - Predestello F PULSADOR SELECCION APRENDIZAJE TIEMPOS
Tecladeprogramacion Aprendizaje de los tiempos de trabajo simple o completo DS1 1° GRUPO_MICROINTERRUPTORES PROGRAMACION
con osin Fin de carrera y/o encoder DS§2 2° GRUPO MICROINTERRUPTORES PROGRAMACION
4. CONEXIONESELECTRICAS
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4.1. C ién fotocélulas y de

Antes de conectar las fotocélulas (u ofros dispositivos) es
conveniente elegir el tipo de funcionamiento en base a la
zona de movimiento que deben proteger (véase fig. 3):

Dispositit de i en intervienen sélo durante
elmovimiento de apertura de la cancela, porlo tanto son
adecuados para proteger las zonas entre las hojas en
apertura y obstaculos fijos (paredes, efc.) contra los
riesgos de impacto y aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen solo durante el
movimiento de cierre de la cancela, por lo tanfo son
adecuados para proteger la zona de cierre contra el
riesgo de impacto.

Di itivos de i en :intervienen durante
los movimientos de apertura y cierre de la cancela, por
lotanto son adecuados para protegerlazonade apertura
y la de cierre contra el riesgo de impacto.

Se aconseja el uso del esquema de la fig.4 (en caso de obstéculos
fijos en apertura) o del esquema de la fig.5 (cuando no ha
obstaculos fijos)

NOTA: Si dos o varios dispositivos tienen la misma funcién
(apertura o cierre) deben conectarse en serie entre si (véase
fig.12). Deben utilizarse contactos N.C.
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Conexién de 1 pareja de fotocélulas en cierre
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42. Regleta de bornes J3 - Alimentacién (fig. 2)

PE: Conexion de fierra

N : Alimentacion 230 V~ ( Neutro )

L : Alimentacién 230 V~ ( Linea )
Nota: Para un correcto funcionamiento es obligatoria la
conexién de la tarjeta al conductor de tierra presente en la
instalacion. Coloquen linea arriba del sistema un adecuado
interruptor magnetotérmico diferencial,

4.3. Regletade bornes J4 - Motores y destellador (fig. 2)

M1 : COM / OP / CL: Conexién Motor 1

Puede utilizarse en la aplicacién hoja simple

M2 : COM / OP / CL: Conexién Motor 2

No puede utilizarse en la aplicacién hoja simple

LAMP : Salida destellador (230 V ~)

44. RegletadebornesJ1 - Accesorios (fig. 2)

OPEN A - Mando de"AperturaTotal" (N.A.): se entiende cualquier
emisor de impulso (pulsador, detector, etc.) que, alcerrarse
un contacto, manda la apertura y/o cierre de ambas
hojas de la cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura total,
conecten los contactos N.A. en paralelo (véase fig.13).

OPEN B - Mando de "Apertura Parcial' (N.A.) / Cierre: se

entiende cualquier emisor de impulso (pulsador, detector,

efc.) que, al cerrarse un contacto, manda la apertura y/

o clerre de la hoja mandada por el motor M1. Enlaslégicas

B y C manda siempre el cierre de ambas hojas.

Parainstalar varios emisores de impulso de apertura parcial,

conecten los contactos N.A. en paralelo (véase fig.13).

- Contacto de STOP (N.C.): se entiende cualquier dispositivo

(p. €j.: pulsador) que, al abrir un contacto, puede detener

el movimiento de la cancela.

Para instalar varios dispositivos de STOP conecten los

contactos N.C. en serie (véase fig.12).

Nota: Si no se conectan disposifivos de STOP, puenteen los

bornes STP y -.

CL FSW - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (N.C.): La
funcién de los dispositivos de seguridad en cierre es la de
proteger la zona interesada por el movimiento de las hojas
durante la fase de cierre. En las I6gicas A-SP-E-EP, durante
la fase de cierre, los dispositivos de seguridad invierten el
movimiento de las hojas de la cancela, o bien detienen e
invierten el movimiento cuando se liberan (véase
programacion microinterruptor DS2-SW2). En las logicas B y
C, durante el ciclo de cierre inferrumpen el movimiento. No
intervienennuncadurante elciclode apertura. Losdispositivos
de seguridad de cierre, si estén ocupados con la cancela
dbierta, impiden el movimiento de cierre de las hojas.
Nota: Sino se ispositivos de idad en cierre,
puenteen los bornes CL y -TX FSW (fig. 7).
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OP FSW - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (N.C.):
La funcién de los dispositivos de seguridad en apertura es la
de protegerlazonainteresada por el movimiento de lashojas
durante la fase de apertura. En las I6gicas A-SP-E-EP, durante
la fase de apertura, los dispositivos de seguridad detienen el
movimiento de las hojas de la cancelay, cuando se liberen,
invierten el movimiento. En las Iégicas B y C, durante el ciclo
de apertura interrumpen el movimiento.Nunca intervienen
durante el ciclo de clerre.

Los disposifivos de seguridad de apertura, si estan ocupados
con la cancela cerrada, impiden el movimiento de apertura
de las hojas.

Nota: Sii d idad en apertura,
puenteen las entradas OP y -IX FSW (fig. 7).

- - Negativo alimentacién accesorios

+ - 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios
Atencién: La carga méaxima de los accesorios es de 500
mA. Para calcular las absorciones remitanse a las
instrucciones de cada accesorio.

-IX FSW - Negativo alimentacién fransmisores fotocélulas
Utiizando este bome para la conexién del negativo de la
alimentacion de los transmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcién FAIL SAFE (véase
programaciéon microinterruptor DS2-SW3).

Si se habilita la funcién, el equipo verifica el funcionamienfo
de las fotocélulas antes de cada ciclo de apertura o cierre.

45. J5 Y 2

W.L - Alimentacién luz testigo
Conecten entre este borne y el +24V una eventual luz
festigo de 24 Vdc - 3 W max. Para no perjudicar el correcto
funcionamienfo del sistema, no hay que superar la
potencia indicada.

LOCK - Alimentacién electrocerradura
Conecten entre este borne y el +24V una eventual
electrocerradura 12 V ac.

46. Conector J2 - Conector répido 5 pins

Se utiliza para la conexién rdpida. Acoplen el accesorio con el
lado componentes dirigido hacia el interior de la tarjeta. La
activaciéon y la desactivacion deben efectuarse después de
haber quitado la tension.
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47, Reglefadeb: J6- Fines d ¥/ 2)

Estas entradas estén predispuestas para la conexién de fines de
carrera de apertura y de cierre que pueden mandar, segln el fipo
de programacion, la parada de la hoja o bien el inicio de la
ralentizacion. Hay que puentear los fines de carrera no conectados
(si no se conecta ninguno, No es necesario).

Asimismo se pueden utiizar los encoders para detectar la posicion
angular de la hoja y por lo fanto tener posiciones de ralentizacion y
de parada independientes del tiempo de frabajo.

Losfinesde carreraylosencoders fambiénpueden utiizarse asociados
para detener el movimiento anfes de que se alcance el tope
mecanico. Para efectuar los cableados, sigan los fig.17a, 17by 17¢.

ECAI1 - Fin de carrera de apertura Hoja 1
FCCI1 - Fin de carrera de cierre Hoja 1
FCAZ2 - Fin de carrera de apertura Hoja 2
FECC2 - Fin de carrera de cierre Hoja 2
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G5 configuraciones Indicadads en 1os dibujos son Tas
maximas. Se permiten todas las configuraciones
infermedias, utilizando sélo algunos elementos (sélo 1
encoder, solo 1 fin de carrera, 2 encoders y 2 fines de
carrera, etc.).




5. PROGRAMACION DE LOS MICROINTERRUPTORES

/ FUERZA HOJA 1| swi | swz | sws | |FUERZA HOJA 2 | swu | sus
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Fig. Iy

El equipo estd provisto de dos grupos de microinterruptores DS (fig.
18) y DS2 (fig.19) que permiten programar los parémetros de
funcionamiento de la cancela.

5.1. MICROINTERRUPTORES DS1 (fig.18)

Fuerza Hoja 1y 2

Mediante los microinterruptores SW1, SW2 y SW3 se puede programar
la fuerza (y por lo tanto la seguridad antiaplastamiento) del
accionador conectado a la hoja 1. La misma operacion deberd
efectuarse para el motor conectado a la hoja 2, mediante los
microinterruptores SW4, SW5 y SWé.

Légica de funcionamiento

Con los microinterruptores SW7, SW8, SW9 y SW10 se puede elegir la
légica de funcionamiento de la automacion. Seleccionando una
l6gica automatica (A, SP), la combinacién de los microinterruptores
permite escoger fambién el tiempo de pausa (tiempo de espera, en
posicion abierta, antes del sucesivo cierre automatico).

Las Iégicas disponibles, cuyo funcionamiento se describe en las
tablas 3/a-b-c-d-ef, son las siguientes: A - SP (Automaticas), E - EP
- B (Semiautomdticas), C (Presencia operador).

Retardo de la hoja en cierre

La programacién de los microinterruptores SW11 y SW12 permite
retardar el arangue en cierre de la hoja 1 respecto ala hoja 2, para
evitarlasobreposicion de las hojas durante el movimiento y aumentar
por consiguiente la seguridad de la instalacion.

5.2. MICROINTERRUPTORES DS2 (fig.19)

Retardo de la hoja en apertura

La programacién del microinterruptor SW1 permite retardar el
arranque en apertura de la hoja 2 respecto ala hoja 1, para evitar
que las hojas se obstaculicen entre st durante la fase inicial del
movimiento.

Légica fotocélulas en cierre
ConelmicrointerruptorSW2se puede elegireltipo de comportamiento
de la automacién en caso de que se ocupen las fotocélulas que
profegen el movimiento de cierre de la cancela. Se puede obtener
la inversion inmediata de las hojas o bien la parada con inversion
cuando se liberan las fotocélulas.

Fail safe

La programacion del microinterruptor SW3 permite activar o
desactivar el test de control de las fotocélulas. Con el Fail safe activo,

el equipo efectia una comprobacion de las fotocélulas antes de
cada movimiento de apertura y cierre.

Golpe de inversion + golpe de aries

Con el microinterruptor SW4 se pueden activar el "golpe de inversion"
y el "golpe de aries". El "golpe de inversién" empuja durante algunos
instantes las hojas en cierre antes de efectuar la apertura de la
cancela, facilitando el desenganche de la electrocerradura.  El
"golpe de aries' manda un empuje en cierre a plena potencia
cuando la cancela ya ha alcanzado el tope, facilitando asi el
enganche de la electroceradura.

6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

6.1. COMPROBACION DELOSLED

La siguiente tabla indica el estado de los Leds en relacion con el
estado de las enfradas.
Noten que: Lep encenpipo = contacto cerrado

Lep apacapo = contacto abierfo
Comprueben el estado de los leds de sefalizacion como se indica
en la Tabla.

Funcionamiento de los leds de sefializacién del estado

LEDS ENCENDIDO APAGADO
OP A ivado inact
OPB Mandoactivado
STOP Mandoinactivo Mondoactivado
FSWCL Disp. i Disp. de seguridad ocupados

FSWOP Disp.
FCAI (sise usara) | Find
FCCl (siseusara) | Finde
FCC2(sise usaro) | Finde carreraliore
FCA2 (sise usara) | Findecarreralibre

Disp. de seguridad ocupados
Finde carrera ocupado

Finde carrera ocupado

Nota: En negrita la condicién de los leds con la cancela en reposo.

Asimismo, en la tarjeta se encuentra el Led DL10 que funciona como
se indica en la siguiente tabla:

DL10
C I C imie je tiempos:
reposo: opausa: destellardpidamente
apagado comoluztestigo

6.2 COMPROBACION DEL SENTIDO DE ROTACION Y DE LA FUERZA

Programen las funciones del equipo electronico segin las
propias exigencias, como indicado en el Cap.5.

2) Quiten la dlimentacion al equipo electronico de mando.

3) Desbloqueen los accionadores y cologuen manualmente la
cancela en la linea de centro del édngulo de apertura.

4) Bloqueen de nuevo los accionadores.

5) Restablezcan la tensidon de alimentacion.

6) Envien un mando de apertura a la enfrada OPEN A (fig. 2) y
comprueben que se mande una apertura de las hojas de la
cancela.

NOTA: Si el primer impulso de OPEN A manda un cierre, hay que
quitar la tensién e invertir en la regleta de bornes las fases
del motor eléctrico (cables marrén y negro).

7) Comprueben laregulaciéon de la fuerza en los motores y si fuera

necesario modifiquenia (véase Cap.5.1.).

NOTA: Si se utilizan accionadores oleodindmicos, la fuerza debe
programarse al nivel méaximo (8).

8) Detengan el movimiento de las hojas con un mando de STOP.

9) Desblogueen los accionadores, cierren las hojas y bloqueen
de nuevo los accionadores.

6.3. APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE FUNCIONAMIENTO

1

=

'ATENCION: durante elprocedimiento de aprendizaje, los dispositivos
de seguridad estan desactivados! Por lo tanto, redlicien la opercion
evitando cualquier transito en la zona de movimiento de las hojas.

El tiempo de apertura/cierre estd determinado por un
procedimiento de aprendizaje que varia ligeramente si se utilizan
los fines de carrera.

6.3.1. APRENDIZAJE NORMAL TIEMPOS
Elaprendizaje normal(esdecir, sin fines de carrera) puede efectuarse
de dos modos diferentes:
- APRENDIZAJE SIMPLE:
Comprueben que las hojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante 1 segundo el pulsador F: el led DL10 inicia a destellar y las
hojas inician el movimiento de apertura.
Esperen a que las hojas lleguen hasta el tope de apertura y
seguidamente den un impulso de OPEN A (con el radiomando o con
el pulsador de llave) para detener el movimiento: las hojas se
detienen y el led DL10 deja de destellar.
El procedimiento ha finalizado y la cancela estd lista para funcionar.
- APRENDIZAJE COMPLETO:
Comprueben que las hojas estén cerradas, seguidamente presionen
duranfe mas de 3 segundos el pulsador F: el led DL10inicia a destellar
y la hoja 1 empieza el movimiento de apertura. Mediante impulsos
de OPEN A (con el radiomando o con el pulsador de llave) se
mandan las siguienfes funciones:
1° OPEN - Ralentizacion en apertura hoja 1
2° OPEN - Parada en apertura hoja 1 e inicio movimiento de
apertura hoja 2
3° OPEN - Ralentizacién en apertura hoja 2
4° OPEN - Parada en apertura hoja 2 e inicio inmediato del
movimiento de cierre hoja 2
5° OPEN - Ralentizacién en cierre hoja 2
6° OPEN - Parada en cierre hoja 2 e inicio movimiento de
cierre hoja 1
7° OPEN - Ralentizacion en cierre hoja 1
8° OPEN - Parada en cierre hoja 1
El led DL10 deja de destellar y la cancela estd lista para funcionar
normalmente.

Notas:  «Sise desea eliminar la ralentizacion en algunas fases, hay
que esperar a que la hoja llegue hasta el tope y dar dos
impulsos de Open consecutivos (antes de 1 segundo).

*Sisélo estd presente una hoja, hay que realizarigualmente
toda la secuencia. Cuando termina la apertura de la
hoja hay que dar 5 impulsos de Open hasta que la hoja
empiece a cerrarse, y seguidamente se sigue con el
normal procedimiento.

6.3.2. APRENDIZAJE CON FINES DE CARRERA

Elaprendizaje con fines de carrera puede efectuarse de dos modos
diferentes:
- APRENDIZAJE SIMPLE:
Comprueben que lashojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante 1 segundo el pulsador F: el led DLI0 inicia a destellar y las
hojas inician el movimiento de apertura.
Los motores se detienen automdticamente cuando se alcanzan
los fines de carrera de apertura, pero es necesario dar un impulso
de OPEN A (con el radiomando o con el pulsador de llave) para
terminar el ciclo; las hojas se detieneny elled DL10 deja de destellar.
El procedimiento ha terminado y la cancela estd lista para
funcionar.
- APRENDIZAJE COMPLETO:
Comprueben quelashojos estén cerradas, seguidamente presionen
duranfe més de 3 segundos el pulsador F: el led DL10inicia a destellar
y la hoja 1 inicia el movimiento de apertura. Las hojas deceleran
automdaticamente cuando se alcanzan los fines de carrera, por lo
tanto es suficiente informar al equipo, mediante impulsos de OPEN
A (con radiomando o con pulsador de llave), de que se han
alcanzado los topes:

FCA1 - Ralentizacion en apertura hoja 1

1° OPEN - Parada en apertura hoja 1 e inicio movimiento de

apertura hoja 2
FCA2 -  Ralentizacion en apertura hoja 2
2° OPEN - Parada en apertura hoja 2 e inicio inmediato del
movimiento de cierre hoja 2

FCC2 -  Ralentizacién en cierre hoja 2

3° OPEN - Parada en cierre hoja 2 e inicio movimiento de
cierre hoja 1

FCC1 - Ralentizaciéon en cierre hoja 1

4° OPEN - Parada en cierre hoja 1
El led DL1O deja de destellar y la cancela estd lista para el
funcionamiento normal.

Notas:  «Sise desea eliminar la ralentizacién en algunas fases, hay
que dar un impulso de Open dentro de 1 s. a partir de
que se alcancen los fines de carrera.

i algunos fines de carrera no estan instalados, hagan
iniciar la ralentizacién correspondiente con un impulso
de Open (que sustituye al fin de carrera).

*Si solo estad presente una hoja, hay que realizar
igualmente toda la secuencia. Cuando termina la
apertura de la hoja hay que dar 5 impulsos de Open
hasta que la hoja empiece a cerrarse, y seguidamente
se sigue con el normal procedimiento.

6.3.3. APRENDIZAJE TIEMPOS CON ENCODER

El aprendizaje con encoder puede efectuarse de dos modos
diferentes:
- APRENDIZAJE SIMPLE:
Comprueben quelashojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante 1 segundo el pulsador F: el led DL10 inicia a destellar y las
hojas inician el movimiento de apertura.
El movimiento se detiene automaticamente cuando se alcanza el
tope de apertura y el led DL10 deja de destellar.
El procedimiento ha terminadoy la cancela estélista para funcionar
utilizando una ralentizacién fija.
- APRENDIZAJE COMPLETO:
Comprueben que lashojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante mas de 3 segundos el pulsador F: el led DL10inicia a destellar
y la hoja 1 inicia el movimiento de apertura.
Mediante impulsos de OPEN A (con radiomando o con pulsador
de llave) se mandan las funciones siguientes:

1° OPEN - Ralentizacién en apertura hoja 1 (se detiene

automdticamente cuando se alcanza el tope)
2° OPEN - Inicio movimiento de apertura hoja 2
3° OPEN - Ralentizacién en apertura hoja 2 (se detiene
automdticamente cuando se alcanza el tope)
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5° OPEN - Ralentizacion en cierre hoja 2 (se detiene

4° OPEN - Inicio movimiento de cierre hoja 2

automdaticamente cuando se alcanza el tope)

6° OPEN - Inicio movimiento de cierre hoja 1
7° OPEN - Ralentizacion en cierre hoja 1 (se detiene

automdticamente cuando se alcanza el tope)

El led DL10 deja de destellar y la cancela estd lista para el

funcionamiento normail.

igualmente foda la secuencia. Cuando termina la
apertura de la hoja hay que dar & impulsos de Open
hasta que la hoja empiece a cerrarse, y seguidamente
se sigue con el normal procedimiento.
6.3.4. APRENDIZAJE TIEMPOS CON ENCODER +FINES DE CARRERA
El aprendizaje con encoder + Fines de carrera puede efectuarse

de dos modos diferentes:

adelanto respecto al tope, para evitar que la hoja llegue
- APRENDIZAJE SIMPLE:

a plena velocidad (seria interpretado como obstéculo).
«Si sélo esta presente una hoja, hay que realizar

*El impulso de ralentizacién debe darse con un cierto

Notas:

fines de carrera. El encoder se usa sdlo como sensor de obstaculo.

- APRENDIZAJE COMPLETO:
Efectden el mismo procedimiento descrito para el aprendizaje con

Efectien el mismo procedimiento descrito para el aprendizaje con

fines de carrera. El encoder se usa s6lo como sensor de obstéculo.

Notas:

*Si algunos fines de carrera no estén instalados, hagan
iniciar la ralentizacién correspondiente con un impulso
de Open (que sustituye al fin de carrera).

*Si s6lo esta presente una hoja, hay que realizar
igualmente tfoda la secuencia. Cuando termina la
apertura de la hoja hay que dar & impulsos de Open
hasta que la hoja empiece a cerrarse, y seguidamente

se sigue con el normal procedimiento.

6.4. PREDESTELLO
Si se desea aumentar el nivel de seguridad de la instalacion, se

puede activar la funcion predestello que permite en encender el

destellador 5 segundos antes del inicio del movimiento de las hojas.
1- Comprueben que la cancela esté cerrada.

Para activar el predestello realicen las siguientes operaciones:

encendido, el predestello ya esté activo).
4 - Presionen el pulsador F durante un instante y comprueben

3 - Comprueben que el led DL10 esté apagado (si estd
5 - Cierren de nuevo el contacto de Stop (DL10 se apaga)

2 - Abran y mantengan abierfo el contacto de Stop.

O

apagado, el predestello ya estd inactivo)
4 - Presionen el pulsador F durante un instante y comprueben

que el led DLIO se apague.
5 - Cierren de nuevo el contacto de Stop.
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2 - Abran y mantengan abierfo el contacto de Stop.

Para desactivar la funcién redlicen las siguientes operaciones:
1- Comprueben que la cancela esté cerrada.

PRUEBA DE LA AUTOMACION

regulada y que los dispositivos de seguridad intervengan

Comprueben, especialmente, que la fuerza esté adecuadamente
correctamente.

Cuando termine la programacion, comprueben que la instalacion

funcione correctamente
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