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1 INFORMACION GENERAL

1.1 DESCRIPCION

La tolva HS/HPROes un nuevo y versatil dispensador de monedas y fichas que se puede utilizar en una
amplia gama de aplicaciones diferentes, como maquinas expendedoras y juegos.

1.2 CARACTERISTICAS PRINCIPALES

1.2.1 SALIDA DE MONEDAS

Tolva HS/HPRoOle permite elegir la posicion de salida de monedas/fichas. De hecho, utilizando simples
componentes de plastico, proporcionados como accesorios con el Hopper HS/HPRO, es posible desviar el
flujo de monedas en el lado derecho de la ventana de salida estandar. Fig 1. Esto es particularmente util en
la funcion CONEXION DOBLE.

Figura 1: Conexién Unica

1.2.2 FUNCION DE CONEXION DOBLE

Desviacion del flujo de monedas en el Hopper HS/HPROEI lateral da la posibilidad de colocar dos
Hopper HS/HPRolado a lado en la denominada CONEXION TWIN, Fig.2, y obtener 4 configuraciones de
funcionamiento diferentes, Fig.3, adecuadas para diferentes usos. De hecho, es posible seleccionar
una unica salida de monedas en la que desviar monedas de ambos Hoppers. También es posible elegir
entre ventana de salida estandar, ventana de salida lateral o ambas a la vez.



Figura 2: Conexién gemela

Figura 3: Configuraciones de conexién doble

1.2.3 AGITADOR ELECTRICO

La tolva HS/HPRONoO contienen ningun dispositivo de agitacién mecanica. Su funcién es reemplazada
por una estructura interna particular y por un movimiento vibratorio que el motor eléctrico realiza
periédicamente.

1.2.4 CODIGO DE ERROR
En caso de error, HopperEl LED verde (solo MOD. HS-2012/2024) indica el c6digo de error mediante
una serie de parpadeos. Permite descubrir facilmente el mal funcionamientocausa. Ver seccion 3.6

1.2.5 UBICACION DE LA PCB

La PCB contiene todas las funciones electronicas del Hopper HS/HPROy esta ubicado en una ranura en el
lado derecho de la ventana de salida estandar. Es de facil acceso para un eventual mantenimiento sin
necesidad de abrir Hopper HS/HPROcaso Es posible desmontar la PCB simplemente desenroscando dos
tornillos y deslizando hacia fuera su soporte de plastico.
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Figura 4: eliminacién de PCB

1.2.6 ccTALK ESTANDAR

La tolva HPR0O-2012/2024 funciona con el estdndar de comunicacidn ccTalk. Su direccion se puede
seleccionar facilmente via hardware a través de tres entradas del conector estandar de 12 pines.
Si se utiliza el conector de 10 pines, la direccién debe configurarse a través del Dip-Switch.
Consulte la seccién 4.

1.2.7 UBICACION DE LOS CONECTORES
El conector de 12 pines y el conector de 10 pines pueden estar en una de dos posiciones posibles. En la
ventana de salida estadndars lado opuesto (posicidn estandar) o del mismo lado (posicién inversa).

1.2.8 FUNCION DE DESBLOQUEO

Si la corriente del motor aumenta por encima de un valor preestablecido, consulte la seccién 5.2, durante el
funcionamiento normal, se considera que se ha producido un atasco. El motor frena, arranca en sentido inverso y
tras un segundo freno vuelve a arrancar en sentido de avance. Si no se elimina el atasco, se repite el ciclo.

1.3 SEGURIDAD

No introducir las manos en el Hopper HS/HPROmientras funciona, ya que contiene partes
mecanicas moviles.

La tolva HS/HPRONO es necesario instalarlo/retirarlo de la placa base con la alimentacion
conectada.
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1.4 INSTALACION

Importante: No es necesario aplicar potencia hasta Hopper HS/HPROSe ha completado la
instalacion.

1. Fije la placa base con los tornillos correspondientes.

MODIFICACION. SA-2012/2024

2. Deslice el Hopper HS en la placa base hasta que el conector de 12 pines esté firmemente insertado

3. Cablee el conector de la placa base a la maquina host, utilizando pines significado especificado
en la seccion 4.2, con un cable que sea capaz de manejar las corrientes y voltajes maximos
indicados en la seccién 5.2

4. Encienda la alimentacion.

MOD.HPRO-2012/2024

2. Deslice la tolva HPROen la placa base.

Si se utiliza un conector de 12 pines, controle que el conector esté firmemente insertado.

3. Conecte el conector de 12 pines o el conector de 10 pines de la placa base usando pines significado
especificado en la seccién 4.3, con un cable que sea capaz de manejar las corrientes y voltajes
maximos indicados en la seccion 5.2

4. Si se utiliza un conector de 10 pines, seleccione la tolva HPROs direccion a través del Dip-
Switch. Ver seccion 4.4

5. Encienda la alimentacion.
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2 DESCRIPCION MECANICA
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2.1 DESCRIPCION GENERAL

La tolva HS/HPROes un dispensador de monedas y fichas disefiado para obtener la maxima
sencillez de mantenimiento.

La cinta elevadora utilizada ofrece una alta fiabilidad en el pago de monedas incluso después de millones de operaciones.

2.2 DIAGRAMA DE DESPIECE

= /001 .001.04

001.016.04 001.002.04

001.013.04 001.018.04 001.003.04

/ |
/ |
\ 0
\1 001.008.04

001.014.04  001.023.04 001.030.04 s .
- 0

< < /__’," N

001.009.04 001.011.04  001.012.04

Figura 5: Diagrama despiezado

001.010.04  001.019.04

\ 001.006.04 001.007.04
001.004.04

U

|
|
001.005.04  001.022 .04



Hopper

Z 9/04

3 DESCRIPCION ELECTRICA

3.1 DESCRIPCION GENERAL

El Hopper es operado por un microcontrolador que lo hace funcionar en 3 modos de operacion
diferentes (solo Hopper HS), maneja el protocolo de comunicacién ccTalk (solo Hopper HPRO),
motors drive, sensores opticos.

3.2 ALIMENTACION

La tolva HSLa parte Iégica se alimenta con voltaje de 12 V CCy puede montar un motor de 12V CC (
MODIFICACION. HS-2012) o un motor de 24 V CC (MODIFICACION. SA-2024). Solo se debe suministrar un voltaje
de 24 V CC para operar Hopper HPRO-2024. HPRO-2012 funciona con voltaje de 12V DC. Estas tensiones se
proporcionan a traveés de los conectores indicados en el apartado 4.

3.3 MODOS DE FUNCIONAMIENTO

MODIFICACION. SA-2012/2024
El Hopper HS puede operar en 3 modos de operacién seleccionados a través de la entrada IN1 e IN2 como
se indica en la siguiente tabla y donde la entrada IN3 asume diferentes significados.

Impulsién del motor EN 1 EN 2 EN 3
Poder directo Alto Alto -
unidad Iégica BaJO BaJO Ejecutar Detener
conteo de monedas Alto Bajo Contar pulso
Restablecimiento de Iégica BaJ (0] A|t0 Prueba de sensores

Poder directo : Es el modo de funcionamiento por defecto. Afecta las operaciones del motor simplemente
establecer o quitar el motors linea de alimentacion (pin 9).

unidad I8qgica : El control del motor depende del valor de la entrada IN3. Un nivel bajo en IN3 arranca el motor
y un nivel alto lo frena. En este caso, la linea de alimentacién del motor se puede dejar
conectada permanentemente.

conteo de monedas : Cada pulso recibido en la entrada IN3 incrementa un registro interno, una moneda es
se emite y luego se decrementa el registro.

Reinicio légico: Es una instruccién de reinicio seleccionada a través de la entrada IN1 e IN2. Restablece el
microprocesador y detiene el motor independientemente de su modo de funcionamiento.
Mientras estd en este modo, los sensores de salida la funcionalidad se puede probar bajando la
entrada IN3. Se activara una sefal en la salida OUT1 (pin3) y OUT2 (pin11).

MOD.HPRO-2012/2024
Funciona a través del protocolo de comunicacidén ccTalk, por lo que no existen modos de funcionamiento como en
Hopper HS-2012/2024.



3.4 SENSORES OPTICOS

Dos sensores 6pticos estan instalados en la ventana de salida de monedas estandar.

MODIFICACION. SA-2012/2024

Los sensores dpticos detectan el pago de monedas; las lineas de salida OUT1 y OUT2 se activan y el LED
amarillo se enciende.

La sefial proveniente de los sensores dpticos es monitoreada desde el microprocesador. Si permanece
activo mas de un segundo, significa que probablemente la ventana de salida esta obstruida, por lo que se
activa la seflal de Error Out (pin 5). EI LED rojo se enciende, el motor frena y permanece apagado hasta que
se borran los sensores épticos. Si el problema se debe a una falla del sensor, es facil verificarlo bajando IN3
durante la instruccion Logic Reset.

MOD.HPRO-2012/2024

El protocolo de comunicacién ccTalk monitorea todas las funciones del sensor éptico a través de la linea de datos.

3.5 INDICADORES LED

MODIFICACION. SA-2012/2024

El Hopper HS tiene 3 indicadores LED ubicados en la ventana de salida estandar de monedas y dan una
indicacion visual del estado del Hopper HS.

LED verde: indica la presencia de alimentacion Iégica y en caso de error (LED rojo encendido)
comunica el codigo de error a través de una serie de parpadeos. Ver seccién 3.6

LED amarillo: continda durante el pago de monedas.

LED rojo: Se ha producido un error. Su cédigo viene dado por el nimero de parpadeos del LED verde.

MOD.HPRO-2012/2024
Solo tiene un LED verde que parpadea rdpidamente (una vez cada 50 ms) cuando hay suministro légico. El
parpadeo es mas lento cuando Hopper HPROrecibir instrucciones en la linea de datos ccTalk.

3.6 SIGNIFICADO DE LOS CODIGOS DE ERROR

En caso de error, el LED verde del HOPPER HS-2012/2024 parpadea periédicamente un niumero
fijo de veces indicando el tipo de error que se ha producido. Las posibilidades se indican en la
siguiente tabla.

namero de parpadeo Sentido

Se alcanzé la corriente maxima del motor. tratando de dejar de fumar

Sensores épticos cegados desde el exterior

Sensores épticos sucios

Sensores 6pticos obstruidos

Motor/correa elevadora bloqueada. Niumero excedido de
intentos de interferencia.

o U1 [ hWINI=—

Tiempo de emision de monedas vencido. Sin moneda adentro.




3.7 PLACA DE SENSOR DE NIVEL

Las placas de laton se colocan en la tolva HS/HSPROpara deteccién de nivel de moneda.

MODIFICACION. SA-2012/2024

Un bajo nimero de monedas elimina el contacto eléctrico entre las 2 partes de las placas de deteccién que
estan a diferente voltaje. El LED rojo se enciende.

La placa de deteccion de bajo nivel esta conectada al pin 7 del conector de 12 pines, mientras que la placa de deteccion de alto nivel esta

conectada al pin 6.

MOD.HPRO-2012/2024

Las sefiales relacionadas con las placas de deteccién se gestionan dentro del protocolo ccTalk.

4 ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

4.1 SENALES DE ENTRADA/SALIDA

Sefiales de entrada/salida utilizadas con Hopper HS/HPROse consideran activos cuando la linea esta a 0V;
trabajan en logica negativa.

Las salidas se realizan con transistores NPN de colector abierto para facilitar la interfaz con otras
familias légicas como TTL, CMOS, relé.

4.2 MODO DE CONEXION. SA-2012/2024

Connection:

Pin1: Motor Gnd
Pin 2: Logic Gnd
% Pin3: OUT 1

1 Pind: [N1

Pin 5: Error Out

, Y | Pin 6:  High Sensor
Pin 7: Low Sensor
Xy, | Pin8: IN2

Pin 9: V. Motor
Pin 10: +12 V. Logic
+% | Pin 11: OUT 2

“ Pin12: IN3

[ 3

NIDIEY




Hopper

Bl

pin1ypin2son lineas de tierra de motor y l6gica. Estan separados para reducir el ruido
eléctrico.

pin 3ypin 11se refiere a la salida de sensores 6pticos y realizan una funcion similar. alfiler 4ypin 8
son entradas utilizadas para seleccionar la tolvas modo de funcionamiento y controlan el
movimiento del motor junto conpin12.

alfiler 5se refiere a una sefial de error debido a problemas con el sensor 6ptico, agotamiento de monedas o deteccion
de alta corriente.

pin 6yalfiler 7Son placas de sentido de entrada. respectivamente alta y baja.

alfiler 9es la fuente de alimentacion del motor. Debe conectarse a tensién de 12V DC con Hopper HS -
2012 ya tension de 24V DC con Hopper HS-2024.

pin 10es la fuente de alimentacién Idgica.

4.3 CONEXIONES MOD. HPRO-2012/2024

CONECTOR ESTANDAR DE 12 PINES

Connection:
3 Pin1: Gnd
Pin2: N.C
&%, |Pin3: N.C
1 Pin 4: Add. Select 1
Pin 5: Data ccTalk
S,y | Pin6: N.C
Pin7: N.C
3% Pin 8: Add. Select 2
Pin9: +24V.
Pin 10: N.C
42| Pin 11: N.C
Pin 12: Add. Select 3

g

VAl
NIBNES

¥

"

alfiler 1es la linea de tierra yalfiler 9es la linea eléctrica.

alfiler 4,pin 8ypin 12seleccione la tolva HPROdireccion. Ver seccién 4.4 alfiler 5
es la linea de datos.

Todos los demas pines deben dejarse desconectados.

10—
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CONECTOR PLANO DE 10 PINES

678910

12345

Connection:
Pin 1: Data ccTalk
Pin2: N.C
Pin3: N.C
Pin4: VCC
Pin5: N.C
Pin6: N.C
Pin7: Gnd
Pin8: N.C
Pin9: Gnd
Pin10: VCC

El significado de los pines es similar al del conector estandar.
En este caso el Hopper HPROLa seleccion de direccidn se realiza a través del Dip-Switch. Ver

seccion 4.4

4.4 SELECCION DE DIRECCION MOD. HPRO-2012/2024

Tolva HPROLa seleccién de direccion se selecciona a través de las sefiales Add.Select1, Add.Select2,
Add.Select3 como se indica en la siguiente tabla:

Address:
Add.Sel 3 | Add.Sel 2 | Add.Sel 1 |Serial Address

3
ON 4
ON 5
ON ON 6
ON 7
ON ON 8
ON 9
ON ON 10

9/04
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La eleccidn se puede realizar mediante Dip-Switch si se utiliza conector plano de 10 pines, o mediante
hardware mediante pin 4, pin 8 y pin 12 si se utiliza conector de 12 pines.

5 ESPECIFICACION TECNICA

5.1 TAMANOS DE MONEDAS
La tolva HS/HPROfunciona con monedas y fichas en el rango de 17 mm - 31 mm de diametro.

5.2 ALIMENTACION MOTOR Y LOGICA

SA-2012:
Consumo de corriente con fuente de alimentacién de 12V CC
Apoyar Vacio carga maxima parada forzada
Légica 12Vdc+10 % 80mA 80mA 80mA -
Motor 12 Vcct10% OmA 150mA 750mA (transitorio) 750mA

SA-2024:
Consumo de corriente con fuente de alimentacién de 24 V CC
Apoyar Vacio carga maxima parada forzada
Légica 12Vdc+10 % 80mA 80mA 80mA -
Motor 24 Vcct10% OmA 80mA 500mA (transitorio) 500 mA
HPRO-2012:
Consumo de corriente con fuente de alimentacién de 12V CC
Apoyar Vacio carga maxima parada forzada
| 50mA | 230mA | 750mA | (transitorio) 750 mA
HPRO-2024:
Consumo de corriente con fuente de alimentacién de 24 V CC
Apoyar Vacio carga maxima parada forzada
| 50mA | 130mA | 500mA | (transitorio) 500 mA

Apoyar:La tolva esta alimentada pero no funciona.

Vacio:Tolvas condicion de funcionamiento normal.

Carga maxima: Tolvas condicién de funcionamiento de carga maxima de monedas.

Parada forzada: Valor de la corriente que provoca un freno forzado del motor por considerar bloqueada la
correa del motor o del elevador. El procedimiento Dejamming esta activado.

12—
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5.3 DIMENSIONES TOTALES
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Figura 7: Placa base
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