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Prefacio
Tipificaciones de simbolos

El significado de los siguientes simbolos que pueden aparecer en este manual .

simbolos Significados
Indica que existe un alto nivel de peligro potencial ; si no se evita, puede causar victimas o
S lesiones graves .

f Indica que existe un nivel medio o bajo de peligro potencial . Si no se evita, puede causar
WARNING

lesiones leves o moderadas al personal.

f Indica riesgos potenciales. Si ignoras el informacion , puede causar dafios al equipo,
ATTENTION

pérdida de datos, degradacion del rendimiento del equipo o resultados impredecibles.
w TIPS Indica que puede ayudarle a resolver un problema o ahorrarle tiempo.

Indica que es la informacion adicional del texto principal, que enfatiza y complementa el

[ [ exeranamion texto principal.

Revision historica

i . i Fecha de
Version No. Revision de contenido )
lanzamiento

V1.0.0 Primer lanzamiento . 2020. 11

v2.0.0 El modelo del controlador cambié a DZBL-A. 2021.10
Modificé la unidad y el valor predeterminado, agregd la definicion y

V2.0.1 : o 2022.03
solucion de visualizacion " STOP " .
Se agregd la descripcion de la funcion “ retraso de velocidad de cierre

v2.0.2 L ., 2022.04
automatico H-45", la version del programa es Ac6 .

v2.0.3 Se agrego6 " Descripcion del codigo de error Er.11 " . 2022.06

Instrucciones de seguridad _
Los siguientes son los métodos correctos de uso del producto, para evitar peligros, prevenir dafios a la
propiedad, etc., lea este manual detenidamente antes de usar el equipo y sigalo estrictamente durante el uso.
Guarde el manual correctamente después de leerlo.
Requisitos del entorno operativo
Transporte, utilice y almacene el dispositivo dentro del rango de humedad y temperatura permitido.
No permita que ningln liquido entre en el dispositivo.
Instale el dispositivo en un lugar bien ventilado y no bloquee las rejillas de ventilacion del dispositivo.
No presione con fuerza, vibre violentamente ni empape el equipo.
Utilice el embalaje de fabrica o materiales de la misma calidad al enviar el equipo.
Se recomienda conectar a tierra a través del orificio de conexion a tierra del dispositivo para mejorar la
confiabilidad del dispositivo.
Requisitos de operacion y mantenimiento
No desmonte el dispositivo de forma privada. Awmm e
por favor Utilice los accesorios o aditamentos del fabricante para la instalacion y el mantenimiento por parte de
personal de servicio profesional .
No proporcione dos 0 mas métodos de suministro de energia al dispositivo al mismo tiempo, de lo contrario el
dispositivo podria danarse.
el autocontenido No se permite alargar ni cortar la pluma , y tampoco se permite agregar peso a la pluma. en
privado.
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1. Descripcion general de la produccion
1.1. Breve introduccion

El producto consta de cuatro partes: gabinete , mecanismo de transmision, unidad de control y
brazo . Distingue entre instalacion a la izquierda e instalacién a la derecha, y se utiliza en
sistemas de control de entrada y salida de estacionamientos.

Este producto se divide en tres tipos: barrera con brazo recto , barrera con brazo plegable y

barrera con brazo de cerca .

|._____l EXPLANATION

Si necesita alguna personalizacion que no esté incluida en la siguiente tabla, consulte al
personal de marketing .

Tipos de barrera

Tipo Descripcion ( Longitud de la pluma =L ,
Metros=M, Segundos=S )
e...L < 3M, velocidad de aumento 1,5 S.
Puerta de barrera con brazo | ®--L < 4M, velocidad de aumento 3S .
o. L < 45M, velocidad de aumento 4 S.
recto _ o... L < 5M, velocidad de aumento 58 .
e..L < 6M, velocidad de aumento 6 S.
o..L < 3M(1,5+1,5M), velocidad de aumento
Puerta de barrera con pluma 38.
o..L < 4M (2+2M), velocidad de aumento 4 S.
plegable _ o..L < 5M(2,5+2,5M), velocidad de aumento
6 S.
e...Dos niveles, L < 3M , velocidad de
aumento 4 S.
e..Dos niveles, L < 3,5 M , velocidad de
1.2 aumento 5 S.
Fu Puerta de barrera con pluma de e...Dos niveles, L < 4,5 M , velocidad de
nei | valla aumento 6 S.
one o..Tres niveles, L < 3M , velocidad de
sy aumento 5 S.
car o..Tres niveles electronicos, L < 4M ,
act velocidad de aumento 6 S.
eristicas

1. 2. 1. Impulsado por motor, equipado con mecanismo de transmision de biela, resorte de
equilibrio, operacion estable y confiable, vida util del motor de hasta 2,5 millones de veces,
vida util del resorte 500.000 veces.

1. 2 .2. Con la funcioén de inversion automatica en caso de obstruccion, la pluma retrocedera
1



automaticamente al encontrar obstaculos.

1. 2 .3. Admite radar externo, detector de bucle , funcién anti-rotura de fotocélula infrarroja ,
salida de alimentacion de 12 V CC incorporada, se puede utilizar para fuente de alimentacioén
de radar externo.

1.2 .4. Admite comunicacion RS485 o conexion fuera de linea RS485.

1.3 .5. La fuente de alimentacion de 24 V CC es opcional.

1. 3. Datos técnicos

1.3 .1. Temperatura de trabajo (motor): -35°C~+80°C

1. 3 .2. Voltaje de entrada de la fuente de alimentacion : AC110 £10% o AC220V £ 10%
1. 3. 3. Voltaje de entrada del controlador: CC24V +10% , 7,5 A.

1.3 .4 . Potencia del motor : 180 W max.

1.3 .5 . Humedad relativa : 30% ~ 8 0% , Sin condensacién

1. 3. 6. Distancia del control remoto: L = 30M

1.3 .7. Velocidad de carrera: 1,5 ~ 6 segundos ajustable

1.3 .8. MTBF: 2.500.000 veces

2 . Estructura del producto
2.1. Estructura del mecanismo

M8x140mm Spring Adjusting Screws

Boom Holder \'
Spring Fastening Nuts
Bal Spri — b
a[;ln‘ce Iél" lng]i \ Spring Hanging Crank
riven tran Main Shaft
7 Bearing Seat
Connecting Rod il S 17)
O S Active Crank
Spring Bracket I Gearbox
009;
DC24V Motor

< Motor Coil

Motor Handwheel

Lower Hanging Shaft for Spring
(Figure 1)

MI10x20mm Screws

o



2.2 . Definicion de direccion de instalacion
Al realizar el pedido, confirme "instalado a la izquierda" o "instalado a la derecha". Figuras

como a continuacion:



(Figure 2) The boom i1s nside the gate

B = Right-mstalled
T — ___'::EEEEEEEE::
H—/ _/]
& Sy
( y
Syl
Entrance
A | ff.-
Cabinet fixed at Cabipet ﬁ}.{ed at
the left side of the right side of

Outside direction .
the entrance the entrance

3. Instalacion v ajuste del producto

3.1. Gabinete _Instalacion

De acuerdo con las condiciones especificas del sitio, seleccione la puerta de barrera de la
especificacion adecuada y use los pernos de expansion para fijar el gabinete en el suelo con el
tamafio que se muestra en la siguiente figura. En el lugar donde se instala el gabinete , la base
de la barrera se debe hacer de acuerdo con las condiciones del sitio y la base moldeada en el
lugar se debe hacer para el terreno que no sea de concreto.

. j .
Expansion bolts fio N
; <0 0
(Figure 3) AL " /

(unit: mm)

(The size of the fixing plates matched
with the cabinet should prevail)

3.2. Instalacion de pluma
|._____l EXPLANATION

Imagenes de instalacion solo como referencia, el producto prevalece en especie.
3.2.1 Instalacion del brazo recto ( consulte la " Figura 4 ")
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Paso 1. Fije la placa de fijacion del brazo en el brazo con 2 tornillos hexagonales M12*70 mm.
Paso 2 . Sostenga la placa de fijacion con la mano, luego levante el brazo verticalmente e
instalelo en el soporte del brazo. Y luego instale la arandela plana, la arandela elastica y la
tuerca M 12 en el tornillo por turno y fije el tornillo con una llave.

(Figure 4)

Hexagon screw
(M12x70)

Boom fixing
plate

Boom holder

3.2.2 Instalacion del brazo plegable ( consulte la " Figura 5 ")

Paso 1. Fije la placa de fijacion del brazo en el brazo con 2 tornillos hexagonales M12*70 mm.
Paso 2 . Sostenga la placa de fijacién con la mano, luego levante el brazo verticalmente e
instalelo en el soporte del brazo. Y luego instale la arandela plana, la arandela elastica y la
tuerca M12 en el tornillo, y fije el tornillo con una llave.

Paso 3 . Fije la varilla y el cojinete de conexion en los componentes de la placa de soporte con
un tornillo.

Etapa 4 . Afloje los refuerzos con los tornillos derecho e izquierdo, gire la varilla de traccion de
acero inoxidable y luego ajuste la horizontal y vertical de la pluma; después del ajuste, bloquee
los refuerzos con los tornillos derecho e izquierdo.



(Figure 5) Rod and connecting Stainless steel pulling rod
bearing

5--""“—»,‘___ \

Support board @ Bolsters

components with right-
hand and
left-hand
screw

3.2.3 Instalacion del brazo de cerca ( consulte la " Figura 6 ")

Paso 1. Fije la placa de fijacion del brazo en el brazo con 2 tornillos hexagonales M12*70 mm.
Paso 2 . Sostenga la placa de fijacion con la mano, luego levante el brazo verticalmente e
instalelo en el soporte del brazo. Y luego instale la arandela plana, la arandela elastica y la
tuerca M12 en el tornillo, y fije el tornillo con una llave.

Paso 3 . Fije la unidad de conexion en U al eje del cono en la barrera con un tornillo.

Etapa 4 . Fije la guia inferior a la unidad de conexién en U, luego suelte los 2 tornillos de la
unidad y ajustelos para que la guia quede perpendicular al suelo.

(Figure 6)
K

Cone axis
( o m— o
AR

~ U-connecting
unit

Bottom fence boom



3.3 Instalacion y ajuste del resorte

mEXPLANAI’ION

La barrera esta bien ajustada antes de la entrega. No cambie el tipo ni la longitud de la pluma a
voluntad. La longitud de los resortes prevalece en especie, el disefio cambia sin previo aviso. Se
requiere un mantenimiento periddico de los resortes debido a su caracteristica de desgaste.

M8x140mm Spring (Figure 7)
Adjusting Screws * .
Spring Fastening Nuts S \

o
[¢] (8) \:‘
o \
Two-way : )
Adjusting Nut ®@
[T}
M10x20mm Screws —3+<_ [ ower Hanging Shaft for Spring

Paso 1 . Instalacion, desmontaje y sustitucion de muelles.

Mantenga el brazo en posicion vertical, afloje las tuercas de fijacion del resorte, desatornille los

tornillos de ajuste del resorte M8x140 mm con una llave hexagonal y luego retire el resorte.

Los pasos para instalar y desmontar el resorte son los opuestos.

Paso 2 . Ajuste de la fuerza del resorte

Cuando esté apagado, gire el volante del motor para hacer que el brazo se mueva hacia la

direccion de cierre, cuando el brazo se acerque a la posicion horizontal, si el volante no se

puede girar suavemente, lo que significa que la fuerza del resorte es pequefia, los usuarios

necesidad de apretar el resorte; y luego gire el volante del motor para hacer que el brazo se

mueva hacia la direccion de apertura, cuando el brazo se acerque a la posicion vertical, si el

volante no se puede girar suavemente, lo que significa que la fuerza del resorte es grande, los

usuarios deben afloje el resorte. Repita las siguientes operaciones y ajustes hasta que el volante

pueda girarse suavemente, lo que significa que la fuerza del resorte esta en equilibrio.

mEXPLANAI’ION

También funciona juzgar la fuerza del resorte observando la situacion de funcionamiento del
7



brazo. Si la pluma tiembla al abrirse, la fuerza del resorte es demasiado fuerte. Si la pluma
tiembla al cerrarse, la fuerza del resorte es baja.

3.4 . Cambio de direccion de instalacion del mecanismo

Este mecanismo de barrera puede instalarse tanto a la izquierda como a la derecha. Los usuarios
pueden cambiar la direccion de instalacion segun la situacion actual. Tomaremos como ejemplo
el mecanismo de barrera instalado a la izquierda , y los pasos de operacion para cambiar al

mecanismo de b. Take out the 10MM ngcliler outbvthe ﬂlli'l(?l?;gl

screw by turning - :
8MM Allen wrench ;Vﬁn}cﬂh Ic,}gof %V;iie:?th

counterclockwise é\

Disassemble
6 sets SMM
SCIeEwWs

“-‘

(Figure 8)
(Step 1) _— (Step 2)
Turm the Put the Assemble the boom
mechanism 180 mechanism holder back, and fix
degrees vertically mto the cabmet  the ]J0MM screw by

turning SMM Allen
wrench clockwise




4 . Explicaciones e instrucciones del controlador
|!__l| EXPLANATION

Todas las conexiones eléctricas se realizan antes de la entrega. La necesidad es conectar la
conexion de alimentacion y de tierra.

4 .1. Explicaciones del controlador

4 .1.1. Diagrama de cableado del controlador

- ~
é U _}
© { B v |l @ - Motor Interface
Fuse > E POW—IN — 5-Wire Radio
@ ==~ | Receiver Interface
B ][] 3-Wire Radio
e~ Recetrver Interface

Power Input @ -
D (]
m
|

Motor Sensor

mn = ':| r:‘
Qoo - Interface
N e = S __Running Indicator
LI g 2e3ees | g Up Limit Indicator
RS485 -~ 2o . aro(9 — DownLimit Indicator
Commumcatlon)mr L H th ) o W Ml r‘:'fu-:)( <« Power Indicator
Interface —» el T j L‘]*“ﬁ L 8 8 8 8 ﬁ Digital Tube Display
Bluetooth Pt e i 63 ' _Function Button
Mode | I an LI S :
o o | o o 22 [0l == [o Anti-smashing
Inteljface . V- W __Interface
(optional) K2 K1 %ﬁo ol | Wire Control
[ | ! | | ﬁ = 1 Interface
@ e e toar o ﬁf 5&3 &uiﬁtj r-u_q. — Wire Control
> j I Aedkagy AV W tlr:i Indicator
; &’
2 m
(o L0 njlnnfo 0§
oJoJoXolololiloloJell(oloXoXO) (Figure 10)
_'_ e = \ ]
DCI2V  Multiplying = STOP
Power  Relay . DOWN
Output  Qutput O_-_O IUP
Interface [Interface — 'GND (COM)
GND (COM)
W. o D . ‘Loop Detector/ Radar
ll‘ll’lg lagl‘am ; ’ 7 Signal Input

~ >——Infrared Photocell



4.1.2. Explicaciones de la interfaz del controlador

Articulo

Explicacion

Interfaz de control de

Esta interfaz estd disponible para el sistema de estacionamiento,
también disponible para un controlador externo para controlar la

barrera.

anti-aplastamiento

cables ARRIBA: Circulacion corta" A "y " GND "
Abajo: circulacion corta" ¥ "y “GND ”
Detener: Circulacion corta" ll "y “GND”
Fotocélula infrarroja: la pluma se levantara cuando circulen
brevemente las interfaces "fotocélula infrarroja" y "GND" durante la
caida de la pluma.

Interfaz Detector de bucle: la pluma se levantard cuando circulen

brevemente las interfaces "detector de bucle" y "GND" durante la
caida de la pluma; Cuando la pluma se mueve a la posicion limite
superior, la pluma caerd después de que se desconecten las
interfaces "detector de bucle" y "GND" .

Interfaz de salida de
relé

La salida del relé se puede configurar para cumplir con diferentes
requisitos de aplicacion configurando el modo de salida. Para
obtener mas informacién, consulte el elemento H-16 de
configuracion avanzada. El valor predeterminado es que la salida de
sefal de limite es la siguiente:

Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior, COM y
LmO estan conectados;

Cuando la barrera se cierra a la posicion limite descendente, el
COM y el LmC estan conectados;

Durante la apertura y el cierre, COM y LmC, LmO estan
desconectados.

12 V CC. Salida de
potencia

Proporciona salida de corriente de 1 A, disponible para radar o tiras
de luz pequenas.

indicador

Indicando el estado de funcionamiento de la barrera.

10




Articulo Explicacion

Los 4 botones tienen dos estados de funcionamiento: estado de
funcionamiento normal y estado de configuracion del mena . La
funcion del estado de trabajo normal es que el " A /+ " es la funcion
—=, " B /QUIT " es la
funcion de parada , " " La pulsacién corta no tiene funcion en

de apertura , " V¥ /- " es la funcion de

Comfirm

) . condiciones de trabajo normales , manténgala presionada durante 2
Botén de funcion , . ]
segundos para ingresar al estado de configuraciéon del menu. En el

Menu

Confirm

para ajustar elementos o parametros del menu , " W /QUIT " se

estado de configuraciéon del menu , " A /+ "y " 'V, > utilizan

utiliza para cancelar el valor establecido o salir del estado de
configuracion del mena. " " se utiliza para ingresar al siguiente
menu o guardar el valor establecido.

Se puede utilizar para mostrar el estado de funcionamiento, los
parametros, los elementos del menu y otra informacion de la
barrera. Funciona en modo de bajo consumo de energia después del
encendido y el brillo de la pantalla del tubo digital es tenue en este
tubo digital momento. Al presionar cualquier botdn, la pantalla del tubo digital
entrard en el modo de funcionamiento normal y el tubo digital se
resaltard. Si no hay ningun boton, se ingresara al modo de bajo
consumo de energia después de 60 segundos y el brillo del tubo

digital se atenuara para reducir el consumo de energia.

4.2. Guia de depuracion rapida del modelo DZE-BL
Para el entorno de uso sin aleros, puede depurar rapidamente la barrera de acuerdo con
los siguientes pasos:

paso | batata operacion nota

Establezca la velocidad ~de Establecer la velocidad en

1 : : , :
subida y bajada segln el tipo .02

y la longitud del brazo.

Abra y cierre la puerta de la | Presione el boton de | Es normal que el brazo
barrera varias veces para ver | apertura y cierre del control | largo tiemble al
si el brazo de la barrera esta | remoto para controlar la | encontrar la posicion por
estable. puerta de barrera primera vez.

Si la pluma tiembla al abrir y | Ajuste los pardmetros en | Consulte  “5.  Fallos

cerrar la barrera F-00~F07 comunes y soluciones "

11



Ajustar la posicion horizontal También se puede ayudar

4 Afina F-08 y FO9

y vertical ajustando la biela.

4.3 . Configuracion de parametros del controlador _

Menu

Mantenga presionad: oton " " durante 2 segundos para ingresar al estado de configuracion

Comfirm
del menu general, el tubo digital mostrarda "F-XX". Seleccione los elementos del menu
presionando brevemente o presionando prolongadamente dos botones "A/+" y " ¥ /-", presione

brevemente una vez para aumentar o disminuir en uno, presione prolongadamente para

aumentar o disminuii
es el parametro que necesita configurarse, presione el boton
configuracion del elemento especificado

Menn

Confirm

Menu

ione el boton " M/QUIT " para regresar al nivel

Comfirm

inuamente. Cuando el elemento "F-XX" mostrado por el tubo digital

nn

nuevamente para ingresar la

anterior. o salir de la configuracion. Cuando se complete la configuracion del parametro

especificado, debe presionar el boton

nn

para confirmar que surta efecto. Los parametros

establecidos actualmente presionando el botén " H/QUIT " no tendran efecto.

4.3 .1. Lista de comandos del "Menu normal"

Valores
Menu | funcion predeter | Rango | observacion
minados
Cuanto mayor sea el valor, mas
F-00 | Velocidad de auge 40 15-100 | rapida sera la velocidad de subida del
brazo.
Velocidad de descenso Cuanto menor sea el valor, mas
F-01 . 40 15-100 | rapida serd la velocidad de descenso
del aguiléon
del brazo.
Posicion de El angulo en el que la pluma
F-02 | desaceleracion de subida | 60 10-80 |comienza a desacelerar, unidad:
del brazo grados s
Posicion de El angulo en el que la pluma
F-03 | desaceleracion hacia 40 10-80 | comienza a desacelerar, unidad:
abajo del brazo grados s
Bajo Angulo de El angulo de la tltima seccion de la
F-04 | velocidad de marcha para | 90 45-90 |zona de baja velocidad durante el
subir la pluma ascenso del brazo
Bajo Angulo de El angulo de la tltima seccion de la
F-05 | velocidad de marcha para | 0 0-45 zona de baja velocidad durante el
bajar la pluma descenso del brazo.
F-06 | Velocidad final para 8 1-50 Velocidad de posicion limite de
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subir la pluma subida del brazo

Velocidad final para Velocidad de posicion limite de
F-07 , 4 1-50 .

bajar la pluma descenso del aguilon

Ajuste de posicion , Ajuste de la posicion horizontal de la
F-08 , quince 1-255

horizontal barrera.

Ajuste de posicion Ajuste de la posicion vertical de la
F-09 , 6 1-99

vertical barrera.
F.10 Retraso del tiempo de 0 0-99 de cierre automatico cuando no pasa

cierre automatico ningun coche, unidad: segundo s
F-11 | Reservar 0 0-255
F-12 | Reservar 0 0-255

Velocidad d

cloclda .e , Encuentra el limite de subida y
F-13 | autoaprendizaje al 25 10-80 _ ,
bajada a esta velocidad.

encender

Aprendizaje a control .
F-14 0 0-30 Aprendizaje del control remoto

remoto

Sensibilidad de una , .

, . . Tiempo de respuesta de obstruccion,
F-15 | inversion automaticaen | 10 1-40 ,

., unidad: 0,05 segundos
caso de obstruccion.

4. 3 .2. Explicacion del comando "Menu normal'':
F-02 Posicion de desaceleracion de elevacion del brazo

Se utiliza para establecer la posicion inicial de desaceleracion en el proceso de elevacion del
brazo. La unidad de angulo es 0 grados cuando la barrera esta en posicion horizontal y 90
grados cuando estd en posicion vertical. Este parametro indica que la barrera comenzard a
desacelerar cuando el brazo se levante hasta este dngulo. Si la pluma tiembla al subir a la
posicion limite, este parametro se puede reducir.

F-03 Posicion de desaceleracion hacia abajo del brazo

Se utiliza para establecer la posicion inicial de desaceleracion en el proceso de caida del auge.
La unidad de angulo es 0 grados cuando la barrera estd en posicion horizontal y 90 grados
cuando est4 en posicion vertical. Este pardmetro indica que la barrera comenzara a desacelerar
cuando el brazo caiga a este angulo. Si la pluma tiembla al caer a la posicion limite de descenso,
este parametro se puede aumentar.

F-04 bajo angulo de carrera de velocidad para subir la pluma

Se utiliza para establecer un nivel bajo. zona de velocidad en el proceso de apertura. Cuando el
angulo de apertura alcanza el angulo establecido por F-04 , la puerta de barrera funcionaré a la
velocidad final establecida por F-06 hasta que se abra hasta la posicion limite superior . Si el
valor es 90, la funcién no es valida. Si la pluma tiembla al subir a la posicion limite, este
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parametro se puede reducir.
F-05 bajo Angulo de velocidad de carrera para bajar la pluma

Se utiliza para establecer un nivel bajo. zona de velocidad en el proceso de cierre . Cuando el
angulo de cierre alcanza el angulo establecido por F-05 , la puerta de barrera funcionara a la
velocidad final establecida por F-07 hasta que se cierre a la posicion limite descendente . Si el
valor es 0, la funcidon no es valida. Si la pluma tiembla al caer a la posicion limite de descenso,
este parametro se puede aumentar.

F-06 Velocidad final para subida de pluma

La velocidad de la pluma se eleva hasta el limite. La pluma terminara de elevarse a esta
velocidad cuando se levante. Si el parametro se establece demasiado grande, el brazo se
sacudira cuando se levante hasta la posicion limite.

F-07 Velocidad final para descenso de pluma

La velocidad del auge cae al limite descendente. La pluma terminara cayendo a esta velocidad
cuando la pluma caiga. Si este parametro se establece demasiado grande, la pluma se sacudira
cuando caiga a la posicion limite de descenso.

F-08 Ajuste de posicion horizontal

Si la posicion horizontal del brazo de la barrera es desigual, este parametro se puede utilizar
para realizar un ajuste fino segun la parte izquierda de la Figura 11.

Horizontal A[djusting F-08 Value - - Value + Value + «——Value -
(Figure 11) it & E 1

Value -

A — °
: )
[ Value + [
Vertical Adjusting F-09
H33 15 "0" or H33 1s "1" H33 15 "2" H33 15 "0" or H33 1s "1" H331s"2"

F-09 Ajuste de posicion vertical

Si la posicidn vertical de la pluma no es recta, este parametro se puede utilizar para realizar un
ajuste fino segun la parte derecha de la Figura 9.
F-10 Retardo tiempo de cierre automatico

Cuando la pluma se eleva hacia arriba posicion limite, si no hay ningun vehiculo pasando por el
bucle durante el tiempo de configuracion , el brazo caerd automdaticamente; si hay sefial de
apertura durante la cuenta regresiva, volvera a ser cuenta regresiva; y si hay sefial de cierre, el
brazo caera de inmediato. Si se establece en 0, esta funcion se cierra.

F-13 Velocidad de autoaprendizaje de encendido

Este comando puede establecer diferentes velocidades para encontrar el limite superior o
inferior. Después de ingresar al ment, la primera configuracion es la velocidad para encontrar
el limite superior. El tubo digital muestra "1-XX", XX significa la velocidad para encontrar el
limite superior y la velocidad se puede ajustar presionando los dos botones "A/+"y " ¥/-". Una

Menu

Ve e Ipletado el ajuste de velocidad limite superior, presione el boton

n
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" el tubo digital muestra "2-XX", XX significa la velocidad para encontrar el limite de bajada,
y la velocidad se puede ajustar presionando los dos botones " A /+" y " ¥ /-". Finalmente,
después de subir y las velocidades limite de bajada estan bien configuradas, presione el boton "
" para guardar los parametros. Si presiona el botén " M /QUIT " durante el proceso de
configuracion, los parametros establecidos no seran validos.

F-14 Aprendices de control remoto

Después de ingresar al elemento del ment de aprendizaje de control remoto, se muestra la
cantidad de controles remotos aprendidos actualmente. Mantenga presionado cualquier boton
del control remoto durante un segundo, El timbre emitird un pitido una vez, lo que significa que
el aprendizaje se ha completado. Y el tubo digital muestra los nimeros del control remoto
aprendido mas uno. Después de aprender un control remoto, puedes continuar aprendiendo el
siguiente. Si se trata de un control remoto aprendido, el zumbador emitira tres pitidos en rapida

Menu

sucesion, indig ;.- que el control remoto ha sido aprendido. Una vez completado el

Confirm

nmn n

aprendizaje, presione el boton " "o " H/QUIT " para salir del aprendizaje. El control remoto
que ha aprendido exitosamente emitira un pitido con un timbre al presionar el boton en
condiciones normales de trabajo.

Nota: Borre el control remoto en el elemento H-09 del ment avanzado.

F-15 Sensibilidad de una marcha atras automatica en caso de obstruccion

Cuando la barrera estd bloqueada y detenida por mas del tiempo establecido, la barrera
retrocederd y girard para abrirse, y el tubo digital mostrara la palabra Er.ob. Cuanto menor sea
el valor, mayor sera la sensibilidad; en caso contrario, menor sera la sensibilidad.

4. 3 .3. Lista de comandos del '""Menu avanzado"
IMenu

M¢étodo de acceso al "Menu avanzado": Pulsar simultineamente y decmamia prolongada el
y

" B /QUIT" durante 2 segundos para ingresar al estado de configuracion del menu, el tubo
( &*TTEWONS‘[raré "H-XX".

nn

boton

El ment avanzado lo utilizan técnicos profesionales y los usuarios generales deben utilizarlo
con precaucion. No cambie el menu del nimero de serie que no figura en la tabla a voluntad, ya

que puede causar un funcionamiento anormal de la barrera.

Valores
Menu | funcion predeter | Rango | observacion
minados

Retraso en el cierre
H-03 | automatico después del | 0 0-255 | Unidad: segundos
paso del vehiculo

H-07 | Funcién de conteo 0 0-10 | Un vehiculo, un conteo por defecto
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Prueba de

Intervalo de prueba de envejecimiento

H-08 o 0 0-5 i :
autoenvejecimiento automatico, 0 funciona normalmente
. 5: control remoto claro
H-09 | Reiniciar 0 0-255
10: restablecer
H-16 | Modo de salida de relé 6 0-6 Para diferentes aplicaciones de relé
Apague la deteccion del detector de
El angulo del detector de pag ] ]
H-30 . 10 10-45 | bucle después de cerrar al angulo
bucle fuera de deteccion. _
establecido
Entra en modo de paso
_ Ingrese al modo de paso de caravana
H-31 | de caravana mediante 0 0-1 ] ,
directamente mediante apertura remota
apertura remota
0: Encuentra limites arriba y abajo
Encuentra el modo de .
H-33 | . , _ 0 0-2 1: encontrar limite inicamente
limite arriba o abajo , .
2: Encuentra solo el limite descendente
Aprender manualmente , , o
. , _ ninguno |ningu | Aprenda manualmente el limite
H-34 | el limite hacia arriba o , o
_ , no superior ¢ inferior
hacia abajo - -
Aprender manualmente
.35 el limite superior ninguno |ningu | Aprender manualmente sélo el limite
(recomendado para este | no | ascendente
modelo)
Ho36 Aprender manualmente | ninguno | ningu | Aprender manualmente solo el limite
el limite descendente B no | descendente
0: no hay sonido cuando hay sefial del
H.38 El sonido de la senal del i 0-1 detector de bucle;
detector de bucle. l: sonido cuando hay sefial del
detector de bucle
Tiempo valido de la La sefial del detector de bucle dura
H-40 | sefial del detector de 5 1-20 | mas que el tiempo establecido para ser
bucle efectiva
_ L Cuando el valor de F-10 0 H-03 > 0, la
en cierre automatico 15 . . ) _
H-45 , 40 velocidad de cierre estd determinada
velocidad 100
por este valor
Tiempo de
.p i Unidad: 0,1 segundos,
funcionamiento de o ) _
H-46 . 0 0-50 | O significa que estds desactivando esta
apertura automatica de .,
: ., funcion
baja tension
H-47 | Umbral de apertura veintiun | 15-22 | Tension de funcionamiento, unidad: V
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automatica de baja 0

tension

Contrasefia de inicio de 0000- Contrasefia de inicio de sesion de la
H-48 | sesion del modulo 4622 9999 aplicacion ““ Barrera de control de la

Bluetooth (opcional) nube ”

4.3 4. Explicacion del comando "Menu avanzado'':
H-0 2 para seleccion de parametros de operacion rapida del modelo DZE-BL

El rango es de 1,2 a 6. Ajuste rapidamente las opciones de velocidad para el modelo E30 , y las
opciones se describen a continuacion:

3E1.2 la velocidad de subida y bajada es de 1,2 segundos

La velocidad de subida y bajada 3E1.5 es de 1,5 segundos.

La velocidad de subida y bajada 3E2 es de 2 segundos.

La velocidad de subida y bajada 3E3 es de 3 segundos.

La velocidad de subida y bajada 3E4 es de 4 segundos.

La velocidad de subida y bajada 3ES5 es de 5 segundos.

La velocidad de subida y bajada de 3E6 es de 6 segundos.

. . Menu , ,
Seleccione uno de los elementos, presiz_-—1 boton " "Para confirmar, los pardmetros en

Confirm
F-00 ~ FO9 se modificaran automaticamente y H-33 se modificara automaticamente a 1, no es
necesario aprender manualmente la posicion y basicamente cumple con los requisitos de
velocidad correspondientes. Si el efecto no es bueno , puede ajustar los parametros en
F-00~F09 apropiadamente.

H-03 Retardo en el cierre automatico tras el paso del vehiculo

Rango: 0-255, predeterminado: 0, unidad: 1 segundo.

A diferencia del F-10, este retraso significa que la cuenta regresiva comienza después de que el
vehiculo pasa por la bobina de bucle . Si hay una sefial de apertura en la cuenta atras, el
cronometro se reiniciard. Si se da la sefial de cierre, el cierre se ejecutara inmediatamente. Si se
da la senal de alto, se suspendera el retraso. Establecerlo en 0 significa desactivar esta funcion y
la barrera se cerrard inmediatamente después de que el vehiculo pase por un terreno
accidentado .

H-07 Funcion de conteo

Rango: 0-10, predeterminado: 1.

En algunos escenarios de aplicacion, la barrera debe cerrarse con el mismo niimero de veces de
apertura que los tiempos de cierre del relé del detector de circuito. Esta funcion se puede
habilitar en este momento. 0 significa no habilitado y el valor indica los tiempos méaximos de
apertura continua de la memoria. Cuando el flujo de trafico es grande, se puede aumentar el
valor del pardmetro.

H-08 Prueba de autoenvejecimiento

El intervalo de tiempo de la prueba de envejecimiento automatico. Apagar y reiniciar
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continuard la prueba de envejecimiento automatico. Una vez completada la prueba, establezca
este parametro en 0 para cancelar la prueba de envejecimiento automatico. O significa
desactivar la funcidon de prueba de envejecimiento automatico.

H-09 Reiniciar

Esta opcion tiene dos funciones, borrar el control remoto y restaurar la configuracion de fabrica.

Menu

Para evitar un mal funcionamiento, es necesario establecer un valor especifico o lego

Confirm

nn

presionar el botoén " " para completar la operacion.

5: Borre todos los controladores remotos aprendidos.

10: Restaure la configuracion de fabrica, restaure el valor establecido al valor predeterminado y
conserve todos los controladores remotos aprendidos.

Una vez completada la operacion, el timbre emitira un pitido una vez para indicar el éxito; si
falla, el timbre emitira tres pitidos y el tubo digital mostrara "E-00" para indicar que la
configuracion fallo . La razon es que el valor de configuracion no es 5 o 10. Si el Los ajustes
son incorrectos durante el proceso de configuracion , se puede utilizar la funciéon de
restablecimiento de fabrica .

H-16 Modo de salida de relé

El controlador tiene dos relés. La salida del relé se puede configurar para cumplir con diferentes

requisitos de aplicacion configurando el modo de salida.

0: Modo semaforo. Conduzca el tablero del seméforo para indicar el paso permitido y prohibido.
Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior, COM y LmO se conectan, COM y
LmC se desconectan. Cuando la barrera se cierra hasta la posicion de limite inferior, COM y
LmO se desconectan, COM y LmC se conectan.

1: Modo de alarma de elevacion de la pluma. El relé K2 de apertura hasta la posicion limite de
subida se emitird como sefal de alarma. Cuando la barrera se cierra a la posicion limite de
descenso, si el brazo se eleva artificialmente mas alld de cierto angulo, COM y LmO seguiran
conectandose durante 15 segundos como salida de alarma. En este momento, se puede utilizar
una alarma externa para alarmar.

2: Modo detector de bucle. En este modo, el relé¢ K1 de posicion limite de descenso de cierre se
utiliza como salida de sefial, que se puede utilizar como sefial de radar o detector de bucle que
necesita detectar el estado de apertura o cierre de la barrera. Cuando la barrera se abre, COM y
LmC estan conectados. Cuando la barrera se cierra hasta la posicion de limite inferior, COM y
LmC se desconectan.

3: Modo de luz R&G 1. En este modo, el relé de posicion limite de apertura hacia arriba K2 se
utiliza como control de luz R&G. Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior,
COM y NA estan conectados, y cuando la barrera se cierra hasta la posicion limite inferior,
COM y LmO estan conectados. (Eso significa que la luz se vuelve verde una vez que se levanta

el brazo y la luz se vuelve roja cuando el brazo cae)

H-16=3 R&G Light Mode 1 H-16=4 R&G Light Mode 2
Light turns green once boom lifting up Light turns green when boom moving to up limit position
Ligh’[ turns red once boom falliﬂg down  Light turns red once boom falling down _

(Figure 12)
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4: Modo de luz R&G 2. Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior, COM y
LmO estan conectados, COM y LmC estdn desconectados. Cuando la barrera comienza a
cerrarse, COM y LmO se desconectan, COM y LmC se conectan. (Eso significa que la luz se
volverd verde una vez que la pluma se levante hasta la posicion limite de subida, y la luz se
volvera roja durante la caida de la pluma y cuando la pluma caiga hasta la posicion limite de
bajada)

5: Modo de prensa. Después de que la barrera se cierra a la posicion de limite inferior, COM y
LmC continian conectandose durante 1 segundo. Puede usarse para evitar el seguimiento y
puede usarse como sefal de apertura para otra barrera. Durante el levantamiento de la pluma o
cuando la pluma se eleva hasta la posicion limite de elevacion, COM y LmO estan conectados
para indicar el estado.

6: Modo de salida de sefal limite. Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior,
COM y LmO estan conectados. Cuando la barrera se cierra a la posicion limite descendente, el
COM y el LmC estan conectados. Durante el proceso de apertura, cierre y parada, COM, LmO
y LmC estan todos desconectados. Se puede utilizar para que el sistema monitoree el estado de
la barrera.

7: Modo de prensa + salida de sefial de apertura del control remoto. Después de que la barrera
se cierra a la posicion de limite inferior, COM y LmC continian conectandose durante 1
segundo (igual que en el modo 5). Cuando hay senal de apertura del control remoto, COM y
LmO se mantienen conectados durante 1,5 segundos, lo que se puede utilizar para leer la sefial
de apertura del control remoto.

H-30 El angulo del detector de bucle fuera de deteccion

Rango: 0-45, Predeterminado: 10, Unidad: grados.

Resuelva el problema de la falsa deteccion de la presencia de un automovil durante el proceso
de caida del brazo de la cerca . Esta funcion se puede utilizar para configurar la barrera para que
se cierre al angulo especificado sin detectar el detector de bucle . Si es 0, significa que la senal
del detector de bucle siempre se detecta durante el proceso de caida del brazo .

H-31 Entrar en modo caravana mediante apertura remota
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Cuando este parametro es 1 significa entrar en modo caravana mediante apertura remota
directamente. En este momento, el detector de bucle no es valido hasta que se cierre la barrera.
Tanto el cierre de la barrera mediante control por cable como el control remoto pueden salir del
modo caravana. La apertura de la barrera mediante control por cable no entra en el modo
caravana.

Nota: Cuando H-31 es 0, en la posicion de limite superior, al presionar prolongadamente el

n

boton " ON " del control remoto durante 4 segundos también se puede ingresar al modo
caravana.
H-33 Buscar modo de limite superior o inferior

m EXPLANATION

El "limite" mencionado aqui es la posicion de bloqueo mecanico, y la apertura y el cierre hasta

las posiciones limite se calculan de acuerdo con la posicion de bloqueo mecénico.

Rango: 0-2, predeterminado: 0.

Después de encender la barrera, la operacion inicial debe encontrar el limite de la barrera antes
de que pueda ingresar al modo de trabajo normal. El controlador admite tres modos de
encontrar el limite hacia arriba o hacia abajo:

0: Es necesario encontrar tanto el limite superior como el limite inferior. Después de encender
la barrera, la barrera se abrird a la velocidad de aprendizaje cuando se dé una senal de apertura
y el motor se detendra cuando se encuentre el limite superior. Cuando se da la sefial de cierre, la
puerta se cerrard a la velocidad de aprendizaje y el motor se detendra cuando se encuentre el
limite de bajada. Una vez que se encuentren los limites superior e inferior, la barrera entrara en
el modo de funcionamiento normal.

1: Solo es necesario encontrar el limite superior para ingresar al modo de trabajo normal.
Después de encender la barrera, la barrera se abrird a la velocidad de aprendizaje cuando se dé
una sefal de apertura. Después de encontrar el limite superior, la barrera entrard en el modo de
funcionamiento normal y el motor se detendra. Si la sefial de cierre se da primero después del
encendido, la barrera se abrird a la velocidad de aprendizaje y después de encontrar el limite
superior, luego la barrera se cerrard en el modo de funcionamiento normal. Se recomienda que
la pluma larga y pesada utilice este método para encontrar el limite y evitar que la pluma
tiemble mucho o golpee el suelo al encontrar el limite descendente.

2: Solo es necesario encontrar el limite inferior para ingresar al modo de trabajo normal.
Después de encender la barrera, ésta se cerrara a la velocidad de aprendizaje cuando se dé una
senal de cierre y el control de la barrera ingresa al modo de funcionamiento normal después de
encontrar el limite de bajada. Si la sefial de apertura se da primero después del encendido, la
puerta se cerrara primero a la velocidad de aprendizaje para encontrar el limite de bajada y
luego la barrera se abrird en el modo de funcionamiento normal. Este modo es adecuado para
escenas bloqueadas por aleros.

mEXPLANAI’ION

Cuando se aprende manualmente la posicion, el aprendizaje de la direccion de apertura se
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realiza a la velocidad establecida por 1-XX de F-13, y el aprendizaje de la direccion de cierre se
realiza a la velocidad establecida por 2-XX de F-13. Cuando el equilibrio del resorte no es
bueno, los dos valores se pueden ajustar adecuadamente .

H-34 Aprender manualmente el limite superior o inferior

Para que el ajuste de las posiciones de subida y bajada de la pluma sea mas intuitivo y sencillo .
Puede utilizar este comando para configurar manualmente las posiciones arriba y abajo del
brazo.

Después de ingresar el comando H-34, el tubo digital muestra L-00 y la barrera comenzard a
cerrarse. Después de que la barrera encuentre la posicion limite de bajada, el timbre emitira un
pitido. Y el tubo digital mostrarda L-01, lo que significa que se ha encontrado el limite
descendente. Entonces la barrera comienza a abrirse automaticamente. Cuando se encuentre el
limite superior, el zumbador emitird un pitido y el tubo digital mostrara L-02, lo que significa
que se ha encontrado el limite superior. Y luego la puerta de barrera entrara en estado de parada.
En este momento, es necesario aprender manualmente las posiciones vertical y horizontal del
brazo. En primer lugar, presione y mantenga presionado el boton " ¥ /-" sin soltarlo, y la pluma

Menu

se movera en la direccion de cierre hasta que la pluma s tam*va a la posicion vertical requerida

nn

(pequetio movimiento), luego suelte el boton. Presiona el botdon " " para confirmar la posicion
vertical, y el tubo digital muestra L-03 en este momento, significa que se completd el
aprendizaje de la posicion vertical. Contintuie presionando el boton " ¥ /-" sin soltarlo, y el brazo
se movera a la dire E:}E';Er'_ de apertura hasta la pluma se mueve a la posicion horizontal requerida,
luego suelte el botén y luego presione el botén " " para confirmar la posicion horizontal, y el
timbre emitird un pitido, significa que el aprendizaje se ha completado. El controlador de la
barrera vuelve al estado de funcionamiento normal.

Durante todo el proceso de aprendizaje de posicion, si hay una desviacion en la posicion, puede
utilizar los botones " A/+" y " ¥ /-" para ajustar. Si esta bloqueado por la estructura mecanica
durante el proceso de ajuste y sigue presionando el boton, el timbre emitird un sonido "didi"
continuo para alarmar.

S6lo cuando H-33 est4 configurado en 0, se puede utilizar normalmente después de completar
el aprendizaje manual. Cuando H-33 no es 0, solo se guardan los parametros. El resultado
aprendido por este elemento afectard el valor de F-08 y F-09.

H-35 Aprender manualmente el limite ascendente

Después de ingresar el comando H-35, el tubo digital muestra L-00 primero y la puerta de la
barrera comenzard a abrirse para encontrar el limite superior. Después de que la barrera
encuentre el limite superior, el timbre emitird un pitido, el tubo digital mostrarad L-01 y la
barrera se detendrd. En este momento, es necesario aprender manualmente las posiciones
vertical y horizontal del brazo. En primer lugar, presione y mantenga presionado el boton " ¥ /-"
sin soltarlo, y la pluma se moverd en la direccion de cierre hasta que la pluma se mueva a la

.., Menu . - . . , . ,
POsicion == -al requerida (pequefio movimiento), luego suelte el botdén. Presiona el boton " "

para confirmar la posicion vertical, y el tubo digital muestra L-02 en este momento, significa
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que se completd el aprendizaje de la posicion vertical. Continte presionando el boton " ¥ /-" sin
soltarlo, y el brazo se movera a la direccion de apertura hasta el brazo se mueve a la posicion
horizontal requerida, luego suelte el boton. Luego presione el boton " " para confirmar la
posicion horizontal, y el timbre emitird un pitido una vez, lo que significa que el aprendizaje se
ha completado. El controlador de la barrera vuelve al estado de funcionamiento normal .
Durante todo el proceso de aprendizaje de posicion, si hay una desviacion en la posicion, puede
utilizar los botones " A/+" y " ¥ /-" para ajustar. Si esta bloqueado por la estructura mecanica
durante el proceso de ajuste y sigue presionando el boton, el timbre emitird un sonido "didi"
continuo para alarmar. Si no hay bloqueo pero la alarma continiia sonando, significa que el
valor de F-13 es demasiado pequefio, puede volver a este elemento y aumentar F-13 y encontrar
la posicion nuevamente, o girar manualmente el volante del motor. ayudar.

Solo cuando H-33 estd configurado en 1, se puede usar normalmente después de completar el

aprendizaje manual; de lo contrario, solo se guardan los pardmetros. El proceso se muestra en la
parte izquierda de la Figura 13.

mT
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Tess 2 i S
|I | button ie o Then press button .,{}'i;;.ﬁ' ‘_‘._\_\
|| "Close"to P ™ "Open"to findthe |/ f,{}" N
\ || || find the g horzontal position  // / AN
||| vertical Initial alblt:rary ¢ (it can be adjusted  / / e 8 %
||| position ~ position L-00 N\ by press button " // / SN % N
Il |z02 /7 \ Open" and 1/ 7
||| i \ "Close"), and then ,}” x{ ¢~ Imtial arbitrary o\
||| P \ press button "Set" ? © - positionL-00
P 4 t d { / A . E III".
|||| # 7 Then press button "Close" to find \"-. OSSR ’ ,x ' \
I # o the horizontal position (it can be - \
|| o adjusted by press button "Open" | The opening " '|
Il +  and"Close"), and then press '| dﬂe'ct‘m}[ " Press button "Open" t .
— .= button "Set" to save and exit Wi ovesar e . find vertical position L 02 : ‘
' (o] - i 1-value speed|
-4d| T of F-13 T — :—_—_:EI
E— Find the closing and blockmv position L-01 =
H-35 Manually learn up limit dﬁefﬁont 5
alid when H-33 is 1 ore e H-36 Manually learn up limit
2-value speed Y P
(Use for longer straight boom, fence of F-13 P (Valid when H-33 is 2)
boom or advertising boom) L (Use when there is an eaves to cover)

H-36 Aprender manualmente el limite descendente
Después de ingresar el comando H-36, el tubo digital muestra L-00 primero y la barrera
comenzara a cerrarse para encontrar el limite de bajada. Después de que la barrera encuentre el
limite de bajada, el timbre emitird un pitido, el tubo digital mostrara L-01 y la barrera se
detendrd. En este momento, es necesario aprender manualmente las posiciones vertical y
horizontal del brazo. En primer lugar, presione y mantenga presionado el boton " A /+" sin
soltarlo, y el brazo se moverd en la direccion de apertura hasta que el brazo se mueva a la
posicion horizc Eﬁj;’:r -equerida (pequefio movimiento), luego suelte el boton. Presiona el botén "
' para confirmar la posicion horizontal, y el tubo digital muestra L-02 en este momento,
significa que se completd el aprendizaje de la posicion horizontal. Continﬁe presionando el
boton " ¥ /-" sin soltarlo, y la pluma se movera hacia la direccion de cierrz, ——ta que la pluma
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se mueva a la posicion vertical requerida, luego suelte el boton. Luego presione el boton
para confirmar la posicion vertical y el timbre sonard una vez, lo que significa que el
aprendizaje se ha completado. El controlador de la barrera vuelve al estado de funcionamiento
normal.

Durante todo el proceso de aprendizaje de posicion, si hay una desviacion en la posicion, puede
presionar los botones " A/+" y "' ¥ /-" para ajustar. Si esta bloqueado por la estructura mecanica
durante el proceso de ajuste y sigue presionando el boton, el timbre emitird un sonido "didi"
continuo para alarmar.

Solo cuando H-33 estd configurado en 2, se puede usar normalmente después de completar el
aprendizaje manual; de lo contrario, solo se guardan los pardmetros. El proceso se muestra en la
parte derecha de la Figura 11 .

H-38 El sonido de la senal del detector de bucle.

En la posicién de limite superior, el zumbador emitira un sonido "didi" cuando la senal del

detector de bucle sea valida. Cuando se establece en 0, no hay sonido cuando hay una senal del
detector de bucle ; cuando se establece en 1, hay un sonido cuando hay una senal del detector
de bucle . El valor predeterminado es 1.

H-40 Tiempo valido de la sefial del detector de bucle

Rango: 1-20, Valor predeterminado: 5, Unidad: 0,02 segundos.

En el proceso de apertura, o en la posicion limite superior , para filtrar la sefial de disparo falso
del detector de bucle de corto plazo, la sefial del detector de bucle debe continuar durante mas
tiempo del establecido para que se considere valida y la puerta se cerrard automaticamente .
cuando la sefal del detector de bucle desaparece (es decir, el vehiculo pasa por la bobina del
bucle ).

H-4 5 Retardo autocierre velocidad

Rango 15-100, predeterminado: 40.

Cuando el ajuste de " Retraso de tiempo de cierre automatico F-10" o " Retraso de cierre
automatico después de que el vehiculo pasa por H-03" es mayor que 0, después de que la cuenta
regresiva sea 0, se cerrara automaticamente a la velocidad de este valor. Cuanto menor sea el
valor, mas répida sera la velocidad. y viceversa. Cuando una obstruccion autorreversa durante
el cierre, debido a que la tension del resorte es demasiado grande y el valor de velocidad es
demasiado pequeiio, el valor se puede aumentar apropiadamente.

H-46 Automatico de baja tension - tiempo de funcionamiento de apertura

Este articulo se utiliza para la funcion de apertura automatica después de un corte de energia.
Junto con H-47, cuando el voltaje de la fuente de alimentacion es inferior al voltaje establecido
y el bajo voltaje continia durante el tiempo establecido por H-46, la barrera se abrira
automaticamente. Después de que la barrera se abre hasta la posicion limite superior , el tubo
digital muestra loxx (xx representa el valor H-47). Esta funcién debe estar equipada con un
modulo de alimentacion de respaldo de supercondensador para lograrse. Si H-46 se establece en
0, esta funcidn se desactiva.
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H-47 Automatico de baja tension - umbral de apertura

Este articulo se utiliza junto con el H-46. Este parametro se utiliza para configurar el voltaje de

accion para el apagado. Cuando el voltaje de la fuente de alimentacion es inferior a este valor y

excede el tiempo establecido por H-46, la barrera se abrira durante el apagado.

Contraseia de inicio de sesion del modulo Bluetooth H-48 (opcional)

Vea o modifique la contraseia de inicio de sesion de 4 digitos para que la aplicacion se conecte

al modulo Bluetooth .

4.4 . Lista de codigos de error

Cuando el controlador detecta una anomalia, mostrara el cddigo de error para indicar el tipo de

error. detalles de la siguiente manera:

Cédigo de | Motivo del error
error
Er.ob Marcha atras automatica o parada en caso de obstruccion .
Er.7 Alarma de elevacion artificial del brazo .
Eril Aviso de tiempo de espera de ejecucion. Cuando el tiempo de apertura o cierre
supere los 30 segundos, se detendra automaticamente y mostrara este codigo.
ulLxx xx es el voltaje de la interfaz de voltaje. Cuando xx es menor que 15 o xx es
parpadea | mayor que 30, significa que el voltaje es anormal y parpadea para avisar.
Deteccion de encendido de la entrada de sefial de parada mediante control por
Er.LO cable. Puede comprobar si es causado por periféricos desenchufando el terminal
de control del cable.
Deteccion de encendido de la entrada de sefial de cierre mediante control por
Er.L1 cable. Puede comprobar si es causado por periféricos desenchufando el terminal
de control del cable.
Deteccion de encendido de la entrada de sefial de apertura mediante control por
Er.L2 cable. Puede comprobar si es causado por periféricos desenchufando el terminal
de control del cable.
Deteccion de encendido de la entrada de sefial del detector de bucle. Puede
Er.L3 comprobar si es causado por periféricos desenchufando el terminal de control
del cable.
Deteccion de encendido de la entrada de senal de fotocélula infrarroja. Puede
ErL4 comprobar si es causado por periféricos desenchufando el terminal de control
del cable.
Deteccion de encendido de la entrada de sefial de parada mediante control
Er.L5 remoto 5P. Se puede comprobar desconectando el receptor del control remoto
SP.
Er.L6 Deteccion de encendido de entrada de sefial de cierre mediante control remoto
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5P. Se puede comprobar desconectando el receptor del control remoto SP.

Er.L7

Deteccion de encendido de entrada de sefial de apertura mediante control
remoto 5P. Se puede comprobar desconectando el receptor del control remoto
SP.

4.5 . Significado de la informacion mostrada por el tubo digital

Conteni | |
Significado

do

INACTI | El enchufe relacionado del motor no estd conectado, el sensor del motor esta

VO defectuoso o el cableado esta suelto.

DETEN | La barrera se cierra hasta la posicion limite de descenso.

ER

DETEN | La resistencia es grande cuando la pluma cae y se cierra a la posicion limite hacia

ER. abajo.

cerrar La barrera se estéa cerrando.

ABIER | La puerta de la barrera se estd abriendo.

TO

SOSTE | El brazo de la barrera se mueve hasta la posicion limite superior.

NER

CERRA | La puerta de barrera esta cerrada y entra en modo caravana.

R
Las veces que se abre la memoria cuando la funcion de conteo estd habilitada, xx

uPxx es el nimero de veces (se muestra solo cuando la funcién de conteo esta
habilitada).

dFxx El tiempo de retardo de cierre automatico, xx es el tiempo de cuenta regresiva (se
muestra solo cuando la funcion de retardo de cierre automatico esta habilitada).
Version del software, xx es el nimero de version, cuanto mayor sea el valor, mayor

pexx sera la version.

loxx Cuando la barrera haya configurado la apertura automatica de bajo voltaje, se
mostrara después de activar la apertura. xx es el valor de configuracion de H-47.

aLxx Muestra el voltaje de la interfaz de fuente de alimentacion actual, xx es el valor de
voltaje. Se muestra cuando esta encendido.

4.6 . Diagrama esquematico de parametros relacionados para Boom arriba y abajo
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Schematic Diagram of Related Parameters for Boom Down

5. Fallos comunes v soluciones

de

funcionamiento

Fenomeno mal

Posibles Causas

Solucidon

La velocidad de apertura y
cierre es rapida en el

encendido vy

primer
tiembla mucho.

La velocidad de
autoaprendizaje de encendido

del F-13 es demasiado rapida.

Reduce los valores de 1-XX y
2-XX del F-13.

Al encontrar manualmente
el limite, el brazo no se
puede abrir ni cerrar hasta
la posicion limite y suena

la alarma

La velocidad de
autoaprendizaje de encendido

del F-13 es demasiado lenta .

Incrementa los valores de
- XX y 2-XX de F-13 y vuelve
a intentarlo.

El controlador muestra
INACTIVO

El enchufe
motor no esta enchufado.

del sensor del

Insertar bien el enchufe del

sensor del motor.

Fallo del sensor del motor.

Reemplace el motor.
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El controlador se reinicia
cuando la barrera esta
funcionando.

Cortocircuito dentro del motor.

Mida la resistencia de cada dos
cables (blanco, amarillo y rojo)
de la linea de fase del motor
con multimetro

un para

verificar si los numeros de

resistencia son los mismos.

Fallo del controlador de puerta
de barrera.

Reemplace el controlador.

Auto -reversa durante el

cierre

El tiempo de respuesta a la

obstruccion es  demasiado

pequenio.

Incrementar F-15 .

Detector de bucle o senal de

error de radar.

Compruebe si el detector de
bucle o el indicador de sefial
del radar parpadean por error .

La pluma tiembla mucho

en la posicion limite

arriba

La velocidad de apertura es
alta.

Reducir F-06 .

El é4ngulo de desaceleracion
del aguilon hacia arriba es
grande

Reduzca F-06 y F-02 al mismo

tiempo .

La pluma tiembla mucho
en la posicion limite hacia
abajo

La velocidad de cierre es alta.

Reducir F-07 .

El angulo de desaceleracion
hacia abajo del aguilon es
grande

Reduzca F-07 y aumente F-03
al mismo tiempo .

La distancia del control
remoto es corta

El voltaje de la bateria del
control remoto es demasiado
bajo

Reemplace las baterias .

Cables de
electromagnéticos fuertes que

alto wvoltaje o

causan interferencias graves

cerca de la barrera.

Reemplace el control remoto
de alta potencia .

Control remoto 1 | er no
pude aprender

El
coincide con el receptor.

mando a distancia no

Pongase en contacto con el
fabricante .

El orden del control remoto es
incorrecto

Vuelva a aprender después de
borrar el cdédigo del control
remoto .

La pluma no estd vertical
después de que la pluma
se mueve hasta el limite

El valor de posicion vertical
del controlador de barrera esta
configurado incorrectamente.

Ajuste el valor de F-08 en el

controlador de barrera.

27




superior

La
horizontal después de que

pluma no esta

El valor de posicion horizontal

en el controlador de barrera

Ajuste el valor de F-09 en el

cierra a la posicion limite

demasiado grande.

la pluma se mueve hasta | esta configurado | controlador de barrera.

el limite de bajada incorrectamente.

DETENER 1la pantalla.

cuando la pluma cae y se | La tension del resorte es | Incrementar el valor de F-07 o

aflojar el resorte.

descendente.

6 . Articulos de garantia y servicio
6 .1. Se ofrece servicio gratuito para los componentes durante un afio de garantia. (no incluye la

barrera ni el control remoto )

6 .2. Servicio de por vida con cargo correspondiente.

6 .3. Se admiten preguntas técnicas.

6 .4. Los siguientes elementos y situaciones no estan incluidos en la gama de servicio gratuito:
6 .4.1. El usuario no sigue las instrucciones y causa algun dano al producto.

6 .4.2. El suministro de energia no es estable, estd por encima del rango de voltaje permitido o
no cumple con el estandar de seguridad eléctrica.

6 .4.3. El usuario instala o utiliza el producto de forma incorrecta y causa dafios a la apariencia
del producto .

6 .4.4. Los desastres naturales causan danos al producto.

6 .4.5. Se acab¢ el tiempo de garantia.

6 .4.6. Los articulos de servicio estan fuera de nuestras promesas.

7 . Mantenimiento
7 .1. Mantenga limpia la barrera.

7 .2. Revisar las uniones cada mes por si hay piezas sueltas.

7 .3. Verifique el estado del equilibrio del resorte después de que la barrera funcione 300.000
veces y reajuste el equilibrio . Y cambie resortes nuevos después de funcionar 500.000 veces (o
12 meses), para evitar que los resortes se rompan debido a una fatiga excesiva. Si el brazo de la
cerca excede los 3,5 metros o el caudal es demasiado grande, es posible que sea necesario
adelantar el tiempo de reemplazo del resorte y se recomienda reemplazar el resorte cada 6
meses 0 400.000 veces.

7 4. Revisa cada medio afio las piezas que se desgastan facilmente y renueva.

7 .5. La distancia del control remoto se acortara o no funcionara en casos como deteccion de
objetos grandes, agotamiento de la bateria o condiciones climdaticas extremas.

8. Lista de equipaje
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batata Especificacion | Cantidad | unidad Solicitud
Tornillos, Tuercas, Arandela |M12 * 70mm 2 conjunt| Arreglando el boom
_ 0s
Placa de fijacion de pluma 1 piczas | Arreglando el boom
Cubierta de plastico del soporte 1 conjunt Opcional
del brazo 0s
Placa de fijacion del gabinete 2 piezas | Arreglando el gabinete
Perno de expansion M1 2 * 150mm conjunt| Arreglando el gabinete
0s
Puesto de soporte 1 ordenad Opcional
or
persona
1
Emisor de radio | piezas Opcional
Llaves 2 piezas |Para puerta de gabinete
Control remoto 2 piezas
Manual | piezas
9.Tabla de seleccion de resortes
, Longitud del auge Didmetro del resorte
Tipo de pluma nota
(Metros : M) ® (mm )
6=L =48 D 55+Dd4,5
Pluma Recta sin Goma 4.8>L =35 5,5
3,5>L =25 d 4,5
6= L> 53 D 6,8+ D45
53 = L =43 ®55+D4,5
Pluma recta con goma 43>L =35 DO 4,5+ D 4,5
3,5>L =3 ®5,5
3 >L ® 4,5
52L =43 D 55+Dd4,5
Pluma plegable 43> =3 D®4,5+D4,5
3 >L ® 4,5
45 = L =43 6,8 + D5,5
, 4 3>L =38 ® 6,0+P 5,5
Pluma de cerca, dos niveles
3,8>L =3 ®55+D4,5
3 >L D 4,5+ D45
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4>=1L =38 6,8+ D55
Pluma de valla, tres niveles 38>L =33 D 6,0+ D 5,5
33>L =25 d55+Dd4,5

Distincion de color primaveral

4.5 5.5 6.0 6.8
Red Azul Verde Amarillo

Apéndice
I. Protocolo de comunicacion RS485
Este controlador de puerta de barrera admite 2 tipos de protocolo, la velocidad en baudios del

nuevo protocolo es 19200 y la velocidad en baudios del protocolo anterior es 9600, que se
puede seleccionar mediante el menu avanzado H-25 del tablero de control , 1 es el nuevo
protocolo, 0 es el protocolo antiguo (el protocolo DZ5/DZX original). El menu H-26 sirve para
configurar la direccion.
El nuevo protocolo se describe a continuacion:
Formato de comunicacion: 16 hexadecimal, Velocidad en baudios: 19200.
Formato de fecha enviado por el sistema superior : encabezado de datos (fd xx) + DIRECCION
+ dominio + (datos) + Cédigo final (fd fa).
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Sin embargo, XX no puede ser fd o fa ( el siguiente ejemplo es 00).

Formato de datos devuelto por el controlador : encabezado de datos (fd 00) + DIRECCION +
dominio + (datos) + Cddigo final (fdfa).

Algunas tablas de comandos de uso comin son las siguientes ( la siguiente direccion de
ejemplo es 01 ) , y para obtener mas comandos , comuniquese con nuestro servicio de atencion

al cliente para obtener un archivo electrénico .

1. El sistema superior envia el comando de busqueda: 00
Enviando  El cédigo de transmision es : fd 00 01 0 0 fd fa
del controlador de barrera : 00 estado intermedio
09 abierto a posicion limite superior
Oc abierto a la posicion limite descendente
Si la barrera se abre hasta la posicion limite superior , el coddigo de flujo de retorno es : fd 00
01 09 fd fa

2. El sistema superior envia parada comando: 0 1 enviando arroyo cédigo: fd 00 01 0 1 fd fa
Retorno del controlador de barrera 0 1 codigo de flujo de retorno : fd
000101 1fdfa

3 . El sistema superior envia apertura comando : 03 enviando arroyo codigo: fd 00 01 03 fd

fa
Retorno del controlador de barrera 03 codigo de flujo de retorno : fd 00 01 03 fd fa

4 . El sistema superior envia cierre comando: 0 5 enviando arroyo cédigo: fd 00 01 0 5 fd fa
Retorno del controlador de barrera 0 5 codigo de flujo de retorno : fd
000105 1dfa

5. El sistema superior envia bloqueo comando: 0 7 enviando arroyo codigo: fd 00 01 0 7 fd
fa

Retorno del controlador de barrera 0 7 codigo de flujo de retorno : fd
000107 {dfa
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6 . El sistema superior envia un bloqueo _ comando: 0 8 enviando arroyo codigo: fd 00 01 0
8 fd fa

Retorno del controlador de barrera 0 8 codigo de flujo de retorno : fd
000108 fdfa

7 . Encender informes proactivos comando: al  enviando _ arroyo codigo: fd 00 01 al fd
fa

Retorno del controlador de barrera al codigo de flujo de retorno : fd 00
01 al fd fa

Formato de fecha para informes proactivos: fd 00 + Direccion + Codigo caracteristico + fd fa

La lista de contenido de informes proactivos es la siguiente :

Codigo .
) oo : Cdodigo
Contenido caracteristic | Contenido .
caracteristico
0
Parada por control remoto 02 Parada por control por cable once
Apertura por control remoto | 04 Abierto por control de cable 13
Cerrar por control remoto 06 Cerrar por control de cable quince
Abrir a posicion de limite _ ..
, P 09 Abierto por detector de bucle dieciséis
superior
Cerca de la posicion de limite 0 Apertura por fotocélula 17
. . Y . .
inferior infrarroja
Un sistema de cierre
automatico tras el paso del | Oa Retraso en el cierre automatico | 18
vehiculo.
Apertura mediante inversion
automatica en caso de| 12 Deténgase en la obstruccion 14
obstruccion.
La tension del resorte es
demasiado grande , o una
se detecta el sensor del motor | e3 e’
alarma de pluma que se levanta
artificialmente

8 . Apagar informes proactivos comando: a0  enviando _ arroyo codigo: fd 00 01 a0 fd fa
Retorno del controlador de barrera a0 codigo de flujo de retorno : fd 00
01 a0 fd fa
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9. Comando de control de velocidad modelo DZE-BL: ce + cddigo de velocidad

Ejemplos de envio
. Tipo y longitud de pluma | codigo de|de codigo de flujo
Velocidad (segundos: S) : i Te
recomendados (Metros: M) velocidad | cuando la direccion
es 01
Velocidad d bid
croclfad e S Y plumarecta < 3M 00 Fd 0001 ce 00 fd fa
bajada: 1.2S
Velocidad d bid
cocidad ge SIS Y bluma recta < 3,5M 01 Fd 0001 ce0 1 fd fa
bajada: 1.5S
loci bajada:
Z]S veloeidad de bajada Pluma recta < 4M 02 Fd 0001 ce 02 fd fa
locidad de bajada:
33/8 veouERe T8 DA pluma recta < 4,5 M 03 Fd 00 01 ce 0 3 fd fa
locidad de bajada:
ZS veoeaad 48 PR Pluma recta < 5M 04 Fd 0001 ce 04 fd fa
locidad de bajada:
Zs veomaad G PR pluma recta < 6M 05 Fd 0001 ce 05 fd fa
locidad de bajada: | Pl de valla , d ivel
y velocidad de bajada uma de valla , dos niveles 06 Fd 0001 ce 0 6 £d fa
6S < 5M
Ce de retorno del controlador de barrera codigo de flujo de retorno : fd

0001 ce fd fa
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