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Prologo
Especificacion de simbolos

Los significados de los siguientes simbolos que pueden aparecer en este manual.

Simbolos Significados

Indica que existe un alto nivel de peligro potencial, si no se evita, puede provocar victimas
A"AN GER o lesiones graves.

Indica que existe un nivel de peligro potencial medio o bajo. Si no se evita, podria causar
AWARNEG lesiones leves o moderadas al personal.

Indica riesgos potenciales. Si ignora la informacion, podria causar danos al equipo, pérdida
& B de datos, degradacion del rendimiento del equipo o resultados impredecibles.
C@ﬂ TIPS Indica que puede ayudarte a resolver un problema. o ahorra tu tiempo.

Indica que es la informacion adicional del texto principal, que enfatiza y complementa el

EXPLANATION

texto principal.

Historial de revisiones

: : .. Fecha de
Version No. Contenido de la revision )
lanzamiento
Version 1.0.0 Primer lanzamiento. 2025.04

Instrucciones de seguridad
A continuacion, se detallan los métodos correctos de uso del producto. Para evitar peligros, dafios materiales,
etc., lea atentamente este manual antes de utilizar el equipo y sigalo estrictamente durante su uso. Conserve el
manual en un lugar seguro después de leerlo.
Requisitos del entorno operativo
Transporte, utilice y almacene el dispositivo dentro del rango de temperatura y humedad permitido.
No deje que ningtn liquido entre en el dispositivo.
Instale el dispositivo en un lugar bien ventilado y no bloquee las rejillas de ventilacion del dispositivo.
No presione con fuerza, no vibre violentamente ni sumerja el equipo.
Al enviar el equipo, utilice el embalaje de fabrica o materiales de la misma calidad.
se recomienda realizar la conexion a tierra mediante el orificio especifico del dispositivo.
Requisitos de operacion y mantenimiento
No desmonte el dispositivo de forma privada. AWARMNG
Para la instalacion y el mantenimiento por parte de personal de servicio profesional, utilice los accesorios o
aditamentos del fabricante.
No proporcione dos o mas métodos de suministro de energia al dispositivo al mismo tiempo, de lo contrario el
dispositivo podria danarse.

No se permite alargarlo ni cortarlo, y estambién No se permite afiadir peso a la pluma en privado.
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1. Descripcion general de 1a produccion
1.1. Breve introduccion

El producto consta de cuatro Partes: gabinete, mecanismo de transmision, unidad de control y
pluma. Se distingue entre instalacion a la izquierda y a la derecha, y se utiliza en sistemas de
control de entrada y salida de estacionamientos. [ ]expLanaion

Este producto se divide en dos tipos: barrera con pluma recta y barrera conpluma plegable.

Si necesita alguna personalizacion que no esté incluida en la siguiente tabla, consulte al
personal de marketing..

Tipos de barreras

. Descripcion(Longitud de brazo=L, Metros=M,
Tipo
Segundos=S)
S L<3M, velocidad maxima 18S.
® L<<4M, velocidad maxima 2.58S.
Barrera con brazo recto L L<4.5M, velocidad méxima 38S.
® L<5M, velocidad maxima 4.5S.
® L<<6M, velocidad maxima 5.5S.
® L < 3M (1.5+1.5M), velocidad maxima
1.5S.
Barrera con brazo plegable & L<4M (2+2M), velocidad maxima 3S.
® L < 5M(2.5+2.5M), velocidad maxima
4.58.

1.2. Funciones y caracteristicas
1.2.1.Motor sincrono de iman permanente de CC, la combinacion perfecta de transmision por
tornillo sin fin y rueda dentada, gran capacidad de carga y mayor vida util.
1.2.2.Disefo sin resorte, lo que elimina la necesidad de nivelacion mecénica. libre de
mantenimiento.
1.2.3.Cuando se apague, gire el embrague electronico a“ON", levante la pluma directamente
con la mano. Esta no se caera al apagarla, lo que garantiza una alta seguridad.
1.2.4.0Operacion minima, la direccion se puede cambiar en 30 segundos.
1.2.5. Con funcion de retroceso automatico ante obstaculos, funcion de cierre automatico con
retardo, funcion de conteo y modo de paso de caravana.
1.2.6. Admite radar externo, detector de bucle, Funcidon anti-aplastamiento de fotocelda
infrarroja, salida de alimentacion de CC 12 V incorporada, se puede utilizar para fuente de
alimentacion de radar externa.
1.2.7.Admite comunicacion RS485 o conexion fuera de linea RS485.
1.2.8. La fuente de alimentacién DC24V es opcional.
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1.3. Datos técnicos

1.3.1. Temperatura de trabajo (motor): -35C~+70C
1.3.2.Voltaje de entrada de la fuente de alimentacion:100~130 VCA o 180~264 VCA
1.3.3. Voltaje de entrada del controlador: CC24V+10%, 20.8A
1.3.4. Potencia de motor: 350 W
1.3.5.Humedad relativa: 30%~80%, sin condensacion

1.3.6. Distancia del control remoto: abierto y sin perturbaciones,L<<50M

1.3.7. Velocidad de carrera: ajustable de 1 a 6 segundos
1.3.8. MTBF: 6.000.000 de veces

2. Estructura del producto

2.1. Estructura del mecanismo

Orificios de cambio a la izquierda y

derecha para modificar la posicion
de la harra de limite

Tuercas de sequridad

Paraaseqgurar tuercas-{ " P

Tope mecanico ajustable

(Figure 1)

Soporte de brazo

Brazo

P - Pernos de ajuste para fin de

2.2. Definicion de la direccion de instalacion

(Figure 2)

Instalacion lzquierda

Gabinete fijo instalado en el lado

izquierdo de la entrada _ V W

2 . \\_;v
o~ i,
El brazo esta alojada H“'x\_'?-'j/
|

dentro del gabinete

Orientacion hacia el exterior

N

carrera mecanico

]

Instalacion derecha

Gabinete fijo instalado en el lado
derecho de la entrada

2.3. Instrucciones de funcionamiento para cambiar la direccion izquierda y derecha

Los pasos son los siguientes

1. Utilice unos alicates para quitar el pasador de chaveta.
2. Extraiga la varilla de limite desde abajo.
3. Inserte la varilla de limite en otro orificio.




Indicacion: Para la barrera instalada a la izquierda, inserte el orificio exterior desde el lado
derecho; y para la barrera instalada a la derecha, inserte el orificio interior desde el lado
izquierdo.

4. Vuelva a enroscar el pasador de chaveta en el orificio de la varilla de limite.

5. Ajuste correctamente el perno de ajuste de limite, de modo que cuando la pluma esté en
posicion horizontal, pueda alcanzar la varilla de limite, y cuando la pluma esté en posicion
vertical, no pueda alcanzar la varilla de limite.

6. Mantenga presionados simultdneamente los 2 botones del lado derecho del tablero de control
para ingresar al menu avanzado y modificar el A-05 de la siguiente manera:

Barrera instalada a la izquierda A-05=2; Barrera instalada a la derecha A-05=3

Pernos de ajuste para limite mecanico

b
Y

/|| T Barra de presion de limite

- (Figure 3)

3. Instalacion y ajuste del producto
3.1. Instalacion del gabinete

De acuerdo con las condiciones especificas del sitio, utilice pernos de expansion para fijar la
barrera en el suelo. En el lugar donde se instalara la barrera, hacer una base para la barrera de
acuerdo a las condiciones del sitio, y hacer una base hormigonada en el lugar para terrenos sin
hormigdén.Consulte la "Figura 4". Tornillo expansor

(Figure 4) QX ' V¥ 074

Tamarnio de referencia

Placas de fijacion de gabinete

(Se debera utilizar el tamaiio de placa de fijacion
compatible con el gabinete).
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3.2. Instalacion de la pluma

|._____l EXPLANATION

Las imagenes de instalacion son solo de referencia, el producto final puede variar.

3.2.1. Instalacion de pluma recta (consulte' Figura 5'")

Paso 1. Fije la placa de fijacion de la pluma en la pluma con 2 tornillos hexagonales M12*70
mm.

Paso 2 Sujete la placa de fijacién con la mano, levante la pluma verticalmente e instalela en el
soporte. A continuacion, coloque la arandela plana, la arandela de resorte y la tuerca M12 en el

tornillo, uno por uno, y fijelo con una llave.

Blogue triangular para
“  Fijacion del mecanismo

(Figure 5)

Tornillo hex-agdﬁ.al
(M12X70)

Placa de fijacion de la pluma

3.2.2. Instalacion de la pluma plegable (consulte" Figura 6"')

Paso 1. Fije la placa de fijacion de la pluma en la pluma con 2 tornillos hexagonales M12*70
mm.

Paso 2. Sujete la placa de fijacidén con la mano, levante la pluma verticalmente e instalela en el
soporte. A continuacion, coloque la arandela plana, la arandela de resorte y la tuerca M12 en el
tornillo, uno por uno, y fijelo con una llave.

Paso 3. Utilice los componentes de la placa de soporte para reemplazar el bloque triangular,
luego fije la varilla y el cojinete de conexion en los componentes de la placa de soporte con el
tornillo.

Paso 4Afloje los soportes con los tornillos derecho e izquierdo, gire la varilla de traccion de
acero inoxidable y ajuste la posicion horizontal y vertical de la pluma; después de ajustar bien,
bloquee los soportes con los tornillos derecho e izquierdo.



Refuerzos con soporte y
Varilla de traccion de tornillo ubicados en el lado Biela con cojinete de
Acero inoxidable derecho, con rosca derecha acoplamiento

(Figure 6)

B Componentes de la
placade soporte




4. Explicaciones e instrucciones del controlador
|!__l| EXPLANATION

Todas las conexiones eléctricas se realizan antes de la entrega. Es necesario conectar la

alimentacion y la toma de tierra.
4.1. Explicaciones del controlador
4.1.1. Diagrama de cableado del controlador

TN

[a. ] 3 - Interfaz para receptor de
Elll'il'iljfl?r'l_iﬂl._l_.ﬂﬂtﬂf Interfaz de motor ]E =77~ radio con Cl:ll}nex_'il:'ll'l pgr cable
- B - ("'_'1 l x 1 = Entrada de e f———y ™ o]
. £ 5 - Interfaz para receptor de
= o alimentacion DC24V 4 o [*-rfr=" radio con EllJJnexién gr cable
Cluth electrdnico | : o
| |ON Fusible-11—+ P " °
i wh |5 la-+i-- Interfaz del sensor
i Wl e del motor
i) |OFHF Bl
Interfaz del ventilador
Empuje el __ﬁ__.
interruptor de
funcionamiento
hacia arriba -- Displya digital
-- DETENER [ SALIR
APERTURA [+ =+ + -~ ESTABLECER /| CONFIRMAR
: CIERRE |- -+
Inﬂil:adnr de
operador de motor
. , == Indicador de entrada de sefial
Anti-aplastamiento
Interfaz de loop | - Control por cable
Interfaz modulo__||
de bluetooth
Interfaz Re485 - —h---- =0 nn 1 0 il 11
[ g pog [oooo] pogeRd )
e 5a Interfaz | | |
de energia de salida
- = 12V CC de relé
i i multimodo
¥
o tn DETENER
> ® L— &2 CERRAR
L 5% ABRR
————— GND (COM)
GND (COM)
‘'————————————— = - DETECTOR LOOP | ENTRADA DE SENAL DE RADAR

" s— ENTRADA DE SENAL IR



4.1.2. Explicaciones de la interfaz del controlador

Articulo

Explicacion

Interfaz de control por
cable

Esta interfaz estd disponible para el sistema de estacionamiento y
también para que el controlador externo controle la barrera.

Arriba: Cortocircuito "A" y "GND"

Abajo: Cortocircuito "V¥" y "GND"

Parada: Cortocircuito "ll" y "GND"

Interfaz
anti-aplastamiento

Fotocélda infrarroja: La pluma se elevara cuando se produzca un
cortocircuito entre las interfaces "Fotocélda infrarroja" y "GND"
durante la caida de la pluma. Después de desconectar "infrarrojos" y
"GND", la pluma caera automaticamente (o se puede configurar para
que no caiga automaticamente mediante la opcion A-27); en la
posicion abierta, no hay respuesta al cortocircuito de "infrarrojos" y
"GND".

Detector de bucle: la pluma se levantara cuando haya un
cortocircuito en las interfaces "detector de bucle" y "GND" durante
su caida; cuando la pluma se mueva a la posicion limite superior, la
pluma caera después de que se desconecten las interfaces "detector
de bucle" y "GND".

Interfaz de salida de
relé multimodo

La salida de rel¢é se puede configurar para satisfacer diferentes
requisitos de aplicacion mediante el ajuste del modo de salida. Para
mas detalles, consulte el punto A-16 de la configuracion avanzada.
La salida de sefial limite predeterminada es la siguiente:

Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior, el COM y
el LmO se conectan,;

Cuando la barrera se cierra hasta la posicion limite inferior, el COM
y el LmC se conectan;

Durante la apertura y el cierre, COM y LmC, LmO se desconectan.

Salida de potencia de
12V CC

Proporciona una salida de corriente de 1 A, disponible para radar o
pequeiias tiras de luz.

Indicador

Indica el estado de funcionamiento de la barrera.




Articulo

Explicacion

Boton de funcion

Los 4 botones tienen dos estados de funcionamiento: estado de
funcionamiento normal y estado de configuracion del menu. La
funcion del estado de trabajo normal es que" A'"es la funcidén de
apertura, "V "es la funcion de cierre, " ll "es la funcion de parada,
"=" La pulsacidén corta no tiene ninguna funcién en condiciones
normales de trabajo. Mantenga pulsado 2 segundos para acceder al
estado de configuracion del menu. En el estado de configuracion del
menu, " A"y" ¥ "se utilizan para ajustar elementos o parametros del
menu, " M "es usado para cancelar el valor establecido o salir del
—

estado de configuracion del ment." =" Se utiliza para ingresar al

siguiente menud o guardar el valor establecido.

Display digital

Permite visualizar el estado de funcionamiento, los pardmetros, los
elementos del ment y otra informacion de la barrera. Funciona en
modo de bajo consumo tras el encendido. El brillo de la pantalla es
tenue en este momento. Al presionar cualquier boton, el brillo de la
pantalla se reducira.La pantalla entra en el modo de funcionamiento
normal y el tubo digital se resaltard. Si no hay ningin botén, se
ingresara al modo de bajo consumo de energia después de 60
segundos y el brillo se atenuara para reducir el consumo de energia.

Interruptor de
embrague electronico

Durante un corte de energia, baje la palanca a la posicion "OFF (O)"
para desbloquear el motor, lo que permite levantar manualmente la
pluma y abrir la barrera. Después de levantarla, suba la palanca a la
posicion "ON (I)" para bloquear el motor y evitar que la pluma se
deslice hacia abajo. Cuando la barrera esté funcionando durante el
encendido, parpadearan los indicadores luminosos de
funcionamiento del motor 1 y 2.

4.2. Guia de depuracion rapida Modelo DZE4H-OS
Para el entorno de uso sin proteccion de alero, puede seguir el siguiente método para depurar

rapidamente las puertas de barrera:

Ajuste correctamente el perno de ajuste, de modo que cuando la pluma esté horizontal,

puedapresionar contrael limitepresionbarra. Cuando la pluma esta vertical,podrianopresionar

contrael limitepresionbar.

Mantenga presionada la tecla

n —

=y "M " teclas al mismo tiempo durante 2 segundos para

ingresar al menu avanzado, ingrese A-13 y seleccione la velocidad correspondiente segun la

longitud de la pluma:

A-13=39, Barrera instalada a la izquierda, brazo recto/plegable <3 m

A-13=40, Barrera instalada a la derecha, brazo recto/plegable <3 m
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A-13=41, Barrera instalada a la izquierda, brazo recto/plegable <4 m

A-13=42, Barrera instalada a la derecha, brazo recto/plegable <4 m

A-13=43, Barrera instalada a la izquierda, brazo recto/plegable <5 m

A-13=44, Barrera instalada a la derecha, brazo recto/plegable <5 m

A-13=45, Barrera instalada a la izquierda, brazo recto <6 m

A-13=46, Barrera instalada a la derecha, brazo recto <6 m

(Consejo:Para una pluma corta, puede elegir una velocidad més lenta; para una pluma larga, no
se recomienda elegir una velocidad mas rapida).

Después de seleccionar, presione tecla "=" para confirmar (los parametros en P-00~P-09, P-13,
P-15 y A-05 se modificaran automaticamente, y A-33 se modificard automaticamente a 2),
luego presione "M" para salir, presione el control remoto para controlar la subida y bajada de la
barrera y observe si la subida y bajada es suave. Si no es suave, ajuste los pardmetros segln los
sintomas descritos en la siguiente columna:

-> La pluma se sacude en la posicion limite superior: reduzca primero el valor de P-02, luego
considere reducir el valor de P-06.

-> La pluma no esta vertical en la posicidén de limite superior (<90 grados): Aumente el valor de
P-09 hasta que la pluma se abra a 90 grados en la posicion de limite superior (Atencion a la
posicion de la barra de presion limite y los pernos de ajuste para el limite mecanico).

->La pluma no esté vertical en posicion limite superior (>90 grados): Reducir el valor de P-09
hasta que el brazo se abra a 90 grados a la posicion limite superior.

-> La luz de limite superior se enciende unos segundos después de que el brazo se abre a la
posicion de limite superior: apague y reinicie, reduzca el valor de P-09, luego use el control
remoto para mover el brazo hacia arriba hasta que la luz de limite superior pueda encenderse
normalmente.

-> El brazo tiembla en la posicion limite inferior: Aumentar el valor de P-03 y reducir el valor
de P-07.

-> La pluma no esta horizontal en la posicion limite inferior (<0 grados): apague, ajuste el
perno de ajuste de la direccion de cierre de acuerdo con la estructura del mecanismo (ver figura
1.) extienda el perno de ajuste hasta que presione contra la barra de presion limite y la pluma
pase a la posicion horizontal.

Consejo: El limite mecanico de la direccidon de cierre sirve como punto cero para la carrera de
posicion. Ajustarlo puede afectar la alineacion vertical al abrir. Por lo tanto, ajuste
adecuadamente el valor de P-09.

->La pluma no esta horizontal enposicion limite inferior(>0 grados) si la barra de presion limite
no presiona contra el perno de ajuste en la direccion de cierre, reduzca el valor de P-08 para
solucionar el problema. Si ya presiona contra la barra, ajuste el perno de ajuste en la direccion
de cierre retrayéndolo ligeramente hasta que la pluma quede en posicion horizontal.

Consejo: En entornos con alero, después de configurar el A-13 correspondiente como se
describe anteriormente, reduzca el valor de P-09 (la mitad del valor original corresponde a un
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angulo de 45 grados de la pluma hacia arriba) hasta que la pluma ya no toque el alero.

4.3. Configuracion de parametros del controlador

n

Mantenga pulsado el boton " =" durante 2 segundos para acceder al menu general de
configuracion. La pantalla digital mostrard "P-XX". Seleccione los elementos del menu
pulsando brevemente o manteniendo pulsados los botones "A" y " ¥ ". Pulse brevemente una
vez para aumentar o disminuir el valor en uno y manténgalo pulsado para aumentar o
disminuirlo continuamente. Cuando el elemento "P-XX" que muestra el tubo digital sea el
parametro que desea configurar, pulse de nuevo el botén "=" para acceder a la configuracion
especificada y pulse el boton "M " para volver al nivel anterior o salir. Una vez configurado el
parametro, pulse el boton "=" para confirmarlo. Los parametros configurados con el boton "H"

no se aplicaran.

4.3.1 Lista de comandos del '"Menu basico"

Valores
. . predete .
Menu | Funcion ) Rango | Observacion
rminad
0s
40
_ devender Cuanto mayor sea el valor, mas
Velocidad de apertura de | ‘P
P-00 le CI)CI ACCEAPEIIIACe 4 de 1a | 15-100 rapida sera la velocidad de ascenso
a piumd longitud del boom.
del brazo)
40
, , depender Cuanto mayor sea el wvalor, mas
Velocidad d dela | 9P
P-01 16001 ACEEEEIEEE R 4 de 1a | 15-100 rapida sera la velocidad de descenso
pruma longitud de la pluma.
del brazo)
Posicion de El angulo en el que la pluma
P-02 | desaceleracion de la 60 10-80 | comienza a desacelerarse, unidad:
pluma en apertura grados
Posicion de El angulo en el que la pluma
P-03 | desaceleracion de la 40 10-80 | comienza a desacelerar hacia abajo,
pluma en cierre unidad: grados
Angulo de trabajo de El 4ngulo de la ultima seccion de la
P-04 | baja velocidad para 90 15-90 | zona de baja velocidad durante el
elevacion de la pluma ascenso de la pluma
. , El 4ngulo de la tltima seccién de la
Angulo de trabajo de : :
_ _ zona de baja velocidad durante el
P-05 | baja velocidad para 0 0-75
: descenso de la pluma
bajar la pluma
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P06 Velocidad final para la g 1-50 Velocidad de la posicion limite de
subida de la pluma subida de la pluma
P07 Ve.1001dad final para 4 1-50 Ve.1001dad de la posicion limite de
bajar la pluma bajada de la pluma
P08 Aju.ste de la posicion 15 1600+ Ajuste fino de la posicion horizontal
horizontal de la barrera
P09 Ajuéte de la posicion 6 1600+ Ajuste fino de la posicion vertical de
vertical la barrera
, Tiempo de cierre automatico cuando
Retrasar el tiempo de ., , :
P-10 , . 0 0-255 |no pasa ningin vehiculo, unidad:
clerre automatico
segundo
P-11 | Reservado 0 0-255
P-12 | Reservado 0 0-255
Velocidad de B tra el limit : for
ncuentra el limite superior e inferior
P-13 | autoaprendizaje al 25 10-80 : P
a esta velocidad
encender
Aprendizaje por control
P-14 P ep 0 0-30 Aprendiendo el control remoto
remoto
Sensibilidad de la Cuanto menor sea el valor, mayor
P-15 | inversion automatica 10 1-40 sera la sensibilidad. Para este modelo,
ante obstrucciones el valor recomendado es < 2.

4.3.2. Explicacion del comando '""Menu Regular"
P-02 Posicion de desaceleracion de la pluma en apertura

Se utiliza para establecer la posicion inicial de desaceleracion durante la elevacion de la pluma.
La unidad de angulo es 0 grados cuando la barrera estd en posicion horizontal y 90 grados
cuando estd en posicion vertical. Este parametro indica que la desaceleracion comienza cuando
la barrera se abre a este angulo. Si la pluma vibra al elevar la barrera hasta su posicion limite,
este parametro se puede reducir.

P-03 Posicion de desaceleracion de la pluma en cierre

Se utiliza para establecer la posicion inicial de desaceleracion durante la caida de la pluma. El
angulo se mide en 0 grados cuando la barrera esta en posicion horizontal y en 90 grados cuando
esta en posicion vertical. Este pardmetro indica que la barrera comenzara a desacelerar cuando
la pluma alcance este angulo. Si la pluma vibra al descender hasta el limite de descenso, se
puede aumentar este parametro.

P-04 Angulo de operacién de baja velocidad para elevacién de la pluma

Se utiliza para establecer un area de baja velocidad en el proceso de apertura. Cuando el &ngulo
de apertura alcanza el valor establecido en P-04, la barrera funcionard a la velocidad final
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establecida en P-06 hasta alcanzar el limite de apertura. Si el valor es 90, la funcion no es valida.
Si la pluma vibra al elevarse hasta el limite de apertura, este parametro se puede reducir.
P-05 Angulo de marcha a baja velocidad para bajar la pluma

Se utiliza para establecer un area de baja velocidad durante el cierre. Cuando el angulo de cierre
alcanza el valor establecido en P-05, la barrera funcionara a la velocidad final establecida en
P-07 hasta alcanzar el limite de cierre. Si el valor es 0, la funcion no es valida. Si la barrera
vibra al descender, se puede aumentar este parametro.

P-06 Velocidad final para subida de la pluma

Velocidad de elevacion de la pluma hasta el limite superior. La pluma finalizara su elevacion a
esta velocidad cuando se eleve. Si el pardmetro es demasiado alto, la pluma vibrara al alcanzar
el limite superior.

P-07 Velocidad final para bajar la pluma

La velocidad de descenso de la pluma alcanza el limite inferior. La pluma dejara de descender a
esta velocidad cuando se descienda. Si este pardmetro es demasiado alto, la pluma vibraré al
descender al limite inferior.

P-08 Ajuste de posicion horizontal

Si la posicion horizontal del brazo de barrera es desigual, este parametro se puede utilizar para
ajustarlo segun la parte izquierda de la Figura 9.

: Ajuste Horizontal P-08 Valor- “wn-™ valor + Valor + *5.* Valor-
(Figure 9) | i
Valclr— Valor +‘
AP | \
D S
: )
[ Valor + [
Ajuste Vertical P-09
A33 es “0” 0 A33 es “1” A33 es “2” A33 es “0” 0 A33 es “1” A33 es “2”

P-09 Ajuste de posicion vertical

Si la posicion vertical de la pluma no es recta, este parametro se puede utilizar para ajustarlo
segun la parte derecha de la Figura 9.
P-10 Tiempo de retardo de cierre automatico

Cuando la pluma alcanza el limite superior, si no pasa ningiin vehiculo por el circuito durante el
tiempo establecido, la pluma bajard automéaticamente; si hay una sefial de apertura durante la
cuenta regresiva, se reanudara la cuenta regresiva; y si hay una sefal de cierre, la pluma bajara
inmediatamente. Si se establece en 0, esta funcion se desactiva.

P-13 Velocidad de autoaprendizaje al encender

Este comando permite configurar diferentes velocidades para alcanzar el limite superior o
inferior. Tras acceder al menu, el primer ajuste es la velocidad para alcanzar el limite superior.
El indicador digital muestra "1-XX", donde XX representa la velocidad para alcanzar el limite
superior y se puede ajustar presionando los botones "A" y " ¥". Una vez configurado el limite
superior, presione el boton "=". El indicador digital muestra "2-XX", donde XX representa la
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velocidad para alcanzar el limite inferior y se puede ajustar presionando los botones "A"y "V¥".
Finalmente, una vez configurados correctamente los limites superior e inferior, presione el
botén " =" para guardar los parametros. Si presiona el botéon " H " durante el proceso de
configuracion, los parametros no seran validos.

P-14 Aprendizaje del control remoto

Tras acceder al menu de aprendizaje de controles remotos, se mostrara el numero de controles
remotos que se han aprendido. Mantenga pulsado cualquier botén del control remoto durante un
segundo; el zumbador emitird un pitido, lo que indica que el aprendizaje ha finalizado. La
pantalla digital mostrara el nimero de controles remotos aprendidos mas uno. Tras aprender un
control remoto, puede continuar con el siguiente. Si se trata de un control remoto aprendido, el
zumbador emitird tres pitidos consecutivos, indicando que se ha aprendido. Una vez
completado el aprendizaje, pulse el boton "=" o "M " para salir. El control remoto aprendido
correctamente emitira un pitido al pulsar el boton en condiciones normales de funcionamiento.
Nota:Borre el control remoto en el elemento A-09 del menu avanzado.

P-15 Sensibilidad de la inversion automatica ante obstrucciones

Cuando la barrera se bloquea y se detiene durante mas tiempo del establecido, la barrera se
invertira y girara para abrirse, y la pantalla digital mostrard la palabra Er.ob. Cuanto menor sea
el valor, mayor serd la sensibilidad; de lo contrario, menor serd la sensibilidad. Para este
modelo, el valor recomendado es <2.

4.3.3. Lista de comandos del "Menu avanzado"
"M¢étodo de acceso al "menu avanzado":Mantenga presionado simultdneamente el boton "="y
"H" durante 2 segundos para ingresar al estado de configuracion del menu, la pantalla digital
mostrara" A-XX".

ATTENTION
El ment avanzado es utilizado por técnicos profesionales, por lo que los usuarios generales
deben usarlo con precaucion. No modifique el menu de un niimero de serie que no figure en la

tabla, ya que podria provocar un funcionamiento anormal de la barrera.

Valores
, ., predete .,
Menu | Funcion i Rango | Observacion
rminad
0s
Retrasar el cierre Cerrar automaticamente la barrera
A-03 | automatico después del |0 0-255 | cuando el vehiculo pasa a través de
paso del vehiculo ella.Unidad: segundos
Modelo d . Para este mmodelo:
odelo de motor .
A-05 . y 3 0-3 2: Instalado a la izquierda
direccion de rotacion .
3: Instalacion correcta

13



A-07 | Funcion de conteo 0 0-10 Un vehiculo, un recuento por defecto
Intervalo de prueba de
envejecimiento automatico, 0 para

Prueba de funcionamiento normal, 1-5 para

A-08 o 0 0-6 :

autoenvejecimiento auto-intervalos de prueba de
envejecimiento y 6 para
auto-cerrandose al encender.
o 5: borrar el control remotocodigo
A-09 | Reiniciar 0 0-255 .
10: reiniciar
ModeloDZE4H-0OS _ _
. El rango de funcionamiento correcto

A-13 | Seleccion rapida de 0 0-54

. . para este modelo es39-46
parametros de operacion

A-16 | Modo de salida de relé 6 0-9 Para diferentes aplicaciones de relé
0:Durante la caida, la pluma se abrira
automaticamente cuando el sensor IR
funcione y se mantendr4 abierto;

Modo anti-aplastamiento 1:Durante la caida, la pluma se abrira

A-27 | de la interfaz del sensor | 1 0-1 automaticamente cuando funcione el

IR sensor IR, y se cerrara
automaticamente después de que
desaparezca la sefial del sensor IR
(Valor predeterminado de fabrica)

El angulo de deteccion Desactivar la deteccion del detector

A-30 | del detector de bucle 10 0-45 de bucle después de cerrar al angulo

desactivado establecido
Ingresar al modo de
, Ingrese al modo de paso de caravana
caravana mediante . .
A-31 0 0-1 directamente mediante apertura
apertura por control
remota
remoto
0: no hay sonido cuando hay sefial de
A28 Sonido de la senal del 1 0.1 detector de bucle;
detector de bucle 1: sonido cuando hay sefial de
detector de bucle
Tiempo de validacion de La senal del detector de bucle dura
A-40 | la sefial del detector de 5 1-20 mas que el tiempo establecido para
bucle ser efectiva
: : Cuando el valor de P-10 0 A03 es
Velocidad de cierre _
A-45 40 15-100 | mayor que 0, este valor es la velocidad

automatico con retardo

de cierre automatico por retardo.
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Tiempo de operacion de .
P P . Unidad: 0,1 segundos,
A-46 | apertura automatica por |0 0-50 . , .,
, , 0 significa desactivar esta funcion
bajo voltaje

Umbral de apertura
A-47 | automatica por bajo 21 15-22
voltaje

Tension de funcionamiento, unidad:
v

4.3.4. Explicacion de los comandos del '""Menu avanzado"
A-03 Retrasar el cierre automatico después del paso del vehiculo

Rango: 0-255, predeterminado: 0, unidad: 1 segundo.

A diferencia del P-10, este retardo significa que la cuenta regresiva comienza después de que el
vehiculo pase por la bobina de bucle. Si hay una sefial de apertura durante la cuenta regresiva,
el temporizador se reiniciara. Si se da la sefial de cierre, este se ejecutara inmediatamente. Si se
da la sefial de parada, el retardo se suspendera. Configurarlo a 0 significa desactivar esta
funcidn y la barrera se cerrard inmediatamente después del paso del vehiculo.

A-05 Modelo de motor y sentido de giro

Rango: 0-3, predeterminado: 3.
Este modelo solo utiliza 2-3:

2: Instalado a la izquierda

3: Instalacién derecha

A-07 Funcion de conteo

Rango: 0-10, predeterminado: 1.

En algunos escenarios de aplicacion, la barrera debe cerrarse con el mismo nimero de veces
que se abre que el Relé detector de bucle. Esta funcion se puede habilitar en este momento. 0
significa habilitado y el valor indica los tiempos méximos de apertura de memoria continua.
Cuando el flujo de trafico es grande, se puede aumentar el valor del pardmetro.

Prueba de autoenvejecimiento A-08

Intervalo de tiempo de la prueba de envejecimiento automatico. Apagar y reiniciar el equipo
continuara la prueba. Una vez finalizada, configure este parametro a 0 para cancelarla. 0
significa desactivar la funcion de prueba de envejecimiento automatico.

A-09 Reinicio

Esta opcion tiene dos funciones: borrar el control remoto y restaurar la configuracion de fabrica.

Para evitar un funcionamiento incorrecto, es necesario configurar un valor especifico antes de

pulsar el boton "=" para completar la operacion.

5: Borre todos los controladores remotos aprendidos.

10: Restaurar la configuracion de fabrica, restaurar el valor establecido al valor predeterminado,

pero conservar los controladores remotos aprendidos.

Una vez completada la operacion, el zumbador sonara una vez.para indicaréxito.

Nota:No se recomienda restablecer la configuraciéon de fabrica en este modelo. Consulte la
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Guia de depuracion rapida del modelo DZE4H en la pagina 9 para configurar los ajustes.
A-13 Seleccion de parametros de operacion rapida del modelo DZE4H

Instalado a la izquierda Instalacion correcta
39: Pluma recta/pluma plegable <<3M 40: Pluma recta/pluma plegable<<3M
41: Pluma recta/pluma plegable<<4M 42: Pluma recta/pluma plegable<<4M
43: Pluma recta/pluma plegable<<5M 44: Pluma recta/pluma plegable<<5M
45: Pluma recta<<6M 46: Pluma recta<<6M

Después de la configuracion, los siguientes parametros se cambiardn automdaticamente:
P-00~P-09,P-13,P-15,A-05, y A-33=2.

A-16 Modo de salida de relé

El controlador tiene dos relés. La salida del relé puede configurarse para cumplir con diferentes

requisitos de aplicacion mediante la seleccion del modo de salida.

0: Modo semaforo. Controla la placa del semaforo para indicar paso permitido o prohibido.
Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior, los terminales COM y LmO estan
conectados, y los terminales COM y LmC estan desconectados.

Cuando la barrera se cierra hasta la posicion limite inferior, los terminales COM y LmO estan
desconectados, y los terminales COM y LmC estan conectados.

1: Modo alarma de levantamiento del brazo. Cuando la barrera se abre hasta la posicidon
limite superior, el relé K2 se activa como sefial de alarma. Cuando la barrera est4 cerrada en la
posicion limite inferior y el brazo se levanta manualmente mas alla de cierto angulo, los
terminales COM y LmO permaneceran conectados durante 15 segundos como salida de alarma.
En este caso, se puede conectar una alarma externa.

2: Modo detector de lazo. En este modo, el relé¢ K1, que se activa al cerrar en la posicion
limite inferior, se utiliza como sefial de salida. Puede usarse como sefial para radar o detector de
lazo que necesite detectar el estado de apertura o cierre de la barrera.

Cuando la barrera esta abriéndose, los terminales COM y LmC estan conectados.

Cuando la barrera se cierra completamente, los terminales COM y LmC se desconectan.

3: Modo luz R&G (roja y verde) 1. En este modo, el relé K2, que se activa al abrir en la
posicion limite superior, se utiliza para el control de luces roja y verde.

Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior, los terminales COM y NA estan
conectados.

Cuando la barrera se cierra hasta la posicion limite inferior, los terminales COM y LmO estan
conectados.

(Esto significa que la luz se pone en verde cuando el brazo sube, y se pone en rojo cuando el
brazo baja.)
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A-16 =3 Modelo de luz R&G 1 A-16 =4 Modelo de luz R&G 2

La luz cambia a verde cuando la pluma sube La luz se vuelve verde cuando la pluma llega al tope superior
La luz se torna roia cuando la pluma cae La luz se torna roja cuando ia piuma cae -
o ool (Figure 10)
K2 K1 = .

K2, [ oK1

Luz Roja b " (R

____________

+12V ~ NA Lm0 COM Lm
iterface of barrier

caﬁtrol board i
0000

= o o a o B8
G light signal wire |
R light signal pfire

i e
mterface of barrier Luz
cmﬁrml board Verde

y [l
COM wire O0O0000

a o 0O O 0o &8
power Supply G ]]g]lt .ij_g]'iﬂ] ‘\Til‘i
R light signal wire

Y

h LLuz Verde

COM wire
power supply

4: Modo luz R&G (roja y verde) 2. Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite superior,
los terminales COM y LmO estan conectados, y los terminales COM y LmC estan
desconectados. Cuando la barrera comienza a cerrarse, los terminales COM y LmO se
desconectan, y los terminales COM y LmC se conectan. (Esto significa que la luz se pone en
verde cuando el brazo se eleva hasta la posicion limite superior, y se pone en rojo durante el
descenso y cuando el brazo llega a la posicion limite inferior).

5: Modo de pulso. Después de que la barrera se cierra completamente (posicion limite inferior),
los terminales COM y LmC permanecen conectados durante 1 segundo. Puede utilizarse como
funcion anti-seguimiento o como sefial de apertura para otra barrera. Durante la elevacion del
brazo o cuando este alcanza la posicién limite superior, los terminales COM y LmO estan
conectados para indicar el estado.

6: Modo de salida de sefial de limite. Cuando la barrera se abre hasta la posicion limite
superior, los terminales COM y LmO estan conectados. Cuando la barrera se cierra hasta la
posicion limite inferior, los terminales COM y LmC estan conectados. Durante el proceso de
apertura, cierre o detencion intermedia, tanto COM y LmO como COM y LmC estan
desconectados. Puede utilizarse para que un sistema externo supervise el estado de la barrera.

7: Modo pulso + salida de sefial de apertura por control remoto. Después de que la barrera
se cierra completamente, los terminales COM y LmC permanecen conectados durante 1
segundo (igual que el modo 5). Cuando se recibe una sefial de apertura por control remoto, los
terminales COM y LmO permanecen conectados durante 1.5 segundos. Esto puede utilizarse
para detectar o leer la sefial de apertura emitida por un control remoto.

8: Salida sincronizada tipo folio. LmO y el COM comun se cierran (conectan) durante la
apertura de la barrera. LmC y el COM comun se cierran durante el cierre de la barrera.

Después de una detencion intermedia o cuando la barrera esta en posicion (totalmente abierta o
cerrada), COM, LmO y LmC estan todos desconectados. Puede utilizarse para sincronizar las
senales de subida y bajada entre barreras tipo folio (barrier gates dobles).
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9: Salida de funcionamiento. Cuando el motor de la barrera esta girando, los terminales LmC
y COM comun estan conectados. Después de que el motor se detiene, los terminales LmC y
COM comun se desconectan.

A-27 Interfaz del sensor IR en modo anti-aplastamiento

Rango: 0-1. Valor predeterminado de fabrica: 1

0: Durante la caida, la pluma se abrira automaticamente cuando el sensor IR funcione; cuando
se abra a la posicion limite superior, la pluma se mantendré abierta después de que desaparezca
la sefial del sensor IR.

0: Durante la caida, la pluma se abrira automaticamente cuando el sensor IR esté activado. Al
alcanzar el limite superior, si no hay otra sefal, la pluma se cerrard automaticamente cuando
desaparezca la sefial del sensor IR. Nota: Cuando la pluma alcance el limite superior, no se
cerrard automaticamente si hay sefal del sensor IR.

A-30 El angulo de cierre del detector de lazo

Rango: 045, Valor predeterminado: 10, Unidad: grados

Resuelve el problema de deteccion falsa de la presencia de un vehiculo durante el proceso de
descenso del brazo de la barrera. Esta funcidon permite configurar que la barrera cierre hasta un
angulo especifico sin tener en cuenta la sefial del detector de lazo. Si se establece en 0, significa
que la senal del detector de lazo se detecta constantemente durante todo el proceso de descenso
del brazo.

A-31 Ingresar al modo caravana mediante apertura por control remoto

Cuando este parametro estd en 1, significa que se entra directamente al modo caravana
mediante la apertura por control remoto. En este estado, el detector de lazo queda inactivo hasta
que la barrera se cierre.Tanto el cierre por control cableado como el cierre por control remoto
pueden salir del modo caravana. La apertura mediante control cableado no activa el modo
caravana. Nota: Cuando A-31 esta en 0, estando en la posicion limite superior, mantener
presionado el botén "ON" del control remoto durante 4 segundos también permite entrar al
modo caravana.

A-38 Sonido de la Sefial del Detector de Lazo

En la posicion limite superior, el zumbador emitird un sonido "didi" cuando la sefal del

detector de lazo sea valida. Si se establece en 0, no habra sonido cuando haya senal del detector
de lazo. Si se establece en 1, si habra sonido cuando haya senal del detector de lazo.

Valor predeterminado: 1

A-40 Tiempo de Validacion de la Seifial del Detector de L.azo

Rango: 1-20, Valor predeterminado: 5, Unidad: 0.02 segundos

Durante el proceso de apertura o cuando la barrera esta en la posicion limite superior, para
filtrar senales falsas de activacion momentanea del detector de lazo, la sefial debe mantenerse
durante mas tiempo que el valor configurado para que se considere valida.

La barrera se cerrara automaticamente cuando la sefial del detector de lazo desaparezca (lo que
indica que el vehiculo ha pasado por el area de la bobina del lazo).
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A-45 Velocidad de cierre automatico con retardo

Rango: 15-100, Valor predeterminado: 40

Cuando el parametro “Tiempo de cierre automatico con retardo P-10” o “Cierre automatico con
retardo después del paso del vehiculo A-03” estd configurado con un valor mayor a 0, una vez
que la cuenta regresiva llegue a cero, la barrera se cerrard automaticamente a la velocidad
establecida en este parametro.

Cuanto menor sea el valor, més rapida sera la velocidad de cierre, y viceversa.

En caso de inversion automatica al detectar un obstaculo durante el cierre, si la tension del
resorte es demasiado alta y el valor de velocidad es demasiado bajo, se recomienda aumentar
este valor adecuadamente.

A-46 Tiempo de operacion de apertura automatica por bajo voltaje

Este parametro se utiliza para la funcion de apertura automatica tras una falla de energia.

Junto con el pardmetro A-47, cuando el voltaje de alimentacion cae por debajo del valor
configurado y este bajo voltaje se mantiene durante el tiempo establecido en A-46, la barrera se
abrird automaticamente. Después de que la barrera se abra completamente hasta la posicion
limite superior, el tubo digital mostrard “loxx” (donde xx representa el valor de A-47). Esta
funcion requiere estar equipada con un modulo de respaldo de energia con supercondensador
para poder funcionar. Si A-46 se configura en 0, la funcion queda desactivada.

A-47 Umbral de apertura automatica por bajo voltaje

Este parametro se utiliza en conjunto con A-46. Sirve para establecer el voltaje de activacion en
caso de corte de energia. Cuando el voltaje de la fuente de alimentacion cae por debajo de este
valor y se mantiene durante el tiempo configurado en A-46, la barrera se abrird
automaticamente durante el corte de energia.

4.4.Lista de codigos de error

Cuando el controlador detecta una anomalia, mostrara el cddigo de error para indicar el tipo de
error, con los siguientes detalles:

Codigo de | Motivo del error

error

Er.ob Reversion automatica o detencion al detectar un obstaculo.
La barrera se detiene al encontrar resistencia y la tension de alimentacion de 24

Erou V cae por debajo de 18 V. Esto puede deberse a una alimentacion insuficiente
por parte de la fuente conmutada o a que el brazo supera la longitud
especificada.

Er.7 Alarma por levantamiento manual del brazo.
Aviso de tiempo de ejecucion excedido.

Er.11 Cuando el tiempo de apertura o cierre supera los 30 segundos, la barrera se
detendra automaticamente y se mostrara este codigo.

ulxx xx es el voltaje de la interfaz de voltaje. Cuando xx es menor que 15 o mayor

parpadea que 30, significa que el voltaje es anormal, y parpadea como advertencia.
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Er.LLO

Deteccion al encender de la sefial de parada por control cableado.
Puedes verificar si la causa proviene de los periféricos desconectando el

terminal de control cableado.

ErL1

Deteccion al encender de la sefial de cierre por control cableado.
Puedes verificar si la causa proviene de los periféricos desconectando el

terminal de control cableado.

Er.L2

Deteccion al encender de la senal de apertura por control cableado.
Puedes verificar si la causa proviene de los periféricos desconectando el

terminal de control cableado.

Er.LL3

Deteccion al encender de la senal del detector de lazo.
Puedes verificar si la causa proviene de los periféricos desconectando el

terminal de control cableado.

Er.L4

Deteccion al encender de la senal de la fotocélda infrarroja.
Puedes verificar si la causa proviene de los periféricos desconectando el

terminal de control cableado.

Er.L5

Deteccion al encender de la senal de parada por control remoto SP.
Puede verificarse desconectando el receptor del control remoto SP.

Er.L6

Deteccion al encender de la senal de cierre por control remoto 5P.
Puede verificarse desconectando el receptor del control remoto SP.

Er.L7

Deteccion al encender de la senal de apertura por control remoto SP.

Puede verificarse desconectando el receptor del control remoto SP.

4.5.Significado de la informacion mostrada por la pantalla digital

Contenido | Significado

IdLE El conector relacionado con el motor no esta conectado, el sensor del motor esta
defectuoso o el cableado esta suelto.

STOP La barrera se cierra hasta la posicion limite inferior o se detiene.

STOP La resistencia es grande cuando la pluma cae y se cierra hasta la posicion limite

' inferior.

LocK La barrera estd bloqueada y ha entrado en modo caravana.
La memoria de apertura muestra las veces que la funcion de conteo estd

uPxx habilitada, xx es el nimero de veces (se muestra solo cuando la funcion de conteo
esta habilitada).
El tiempo de cierre automatico con retardo, xx es el tiempo de cuenta regresiva

dExx (se muestra solo cuando la funcion de cierre automatico con retardo esta
habilitada).

p Version del software, xx es el nimero de version; a mayor valor, version mas

X reciente. Se muestra al encender el equipo.
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Cuando la barrera tiene configurada la apertura automaética por bajo voltaje, se

Loxx mostrara después de activarse la sefial de apertura.

xx es el valor configurado en A-47.
Muestra el voltaje de la interfaz de alimentacion actual, xx es el valor del voltaje.

ulLxx . .
Se muestra el voltaje incorporado de 24V al encender el equipo.

La placa de control estd en estado inactivo y necesita ser activada iniciando

sesion a través del mini-programa de WeChat. "i& [#] < #£". (no disponible para

out-
México)
La barrera esta cerrandose o ha cerrado hasta la posicion limite inferior, xx indica
la fuente de la sefial de cierre: 2 control remoto; 4 detector de lazo/radar; 7
cL.xx control por cable/boton de cierre de la placa principal; 10 cierre automatico con

retardo; 12 cierre por sensor IR; 15 posicionamiento automatico al encender;
16 RS485.

La barrera se estd abriendo o ha abierto hasta la posicion limite superior, xx
indica la fuente de la sefial de apertura:1 control remoto; 3 detector de lazo/radar;
op. %X 6 control por cable/botén de cierre de la placa principal; 12 sensor IR

anti-choque; 15 posicionamiento automatico al encender; 16 RS485.

4.6. Diagrama esquematico de los parametros relacionados con la subida y bajada

de la pluma.
Mueva a la posicion Limite ) )
P-06 Velocidad final de la pluma en apertura superior a Velocidad ", P-06 Velocidad final de anertura del brazo
7. Proceso de desaceleracion baja y uniforme 15 ja _ Proceso de desaceleracion
EH“““H .'.' .'u'IP ‘04 Angulo-.
N7 P-00 Velocidad de apertura / ."'de funciona .f} P-00 Velocidad de apertura
/,;«;;f’ , [ ' Ivelocidad dex / /x ]
P . r %
x//}& \\ .::' .:' apertura ,;ff? 1
V/4 \. Proceso acelerado I V4 "\ Proceso acelerado
7/ S /4
/;‘/( J}{;/:/ h! ||IIII |I:'II i Wl ,}J?;’;;y \l\
\ Il K \
\ |II I|II i }f’f '\\ \
a4 I". | |||:'I '}‘5{:/‘ Y II'.
//5 P02  hnguio  de | (Figure 12) I'/ g \ '.
/N o | v/ \p-02 Anuulo de desaceleracion |
\-desaceleracion . VR WV |

—

Proceso de elevacion de la pluma

Proceso de elevacion de la pluma
(Pluma de valla recta de mas de 5 metros)

(Pluma recta dentro de los 5 metros)

Diagrama esquematico de los parametros relacionados con la apertura de la pluma
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Proceso acelerado

g

..«x////,/

(2 ,;/
(=3 |

s .
\ desaceleracion

|;‘7_T_.

Proceso de cierre de la pluma
(pluma recta dentro de los 5
metros

"\ P-01Velocidad de cierre
'j}(velocidad maxima)

vy \.\
A \ Proceso de
".,H desaceleracion

P07 Velocidad final |||~

(Figure 13) ) ™~

\\\ ,.P-01Velocidad de cierre
S (velocidad maxima)

1 P-05 Funcionamiento a baja velocidad

para el descenso de la pluma

(pluma de valla
de los 5 metros

Proceso de cierre de la pluma

hasta la posicion limite inferior
a velocidad baia v uniforme

recta dentro

Diagrama esquematico de los parametros relacionados con el descenso de la pluma

5. Fallos comunes v soluciones

Fenomeno de mal

funcionamiento

Solucion

La velocidad de apertura y
cierre es rapida en el primer
encendido.

Posibles causas

La velocidad de
autoaprendizaje de
encendido del P-13 es

demasiado rapida.

Reducir los valores de 2-XX de
P-13.

Al buscar manualmente el
limite, el brazo no puede
abrirse ni cerrarse hasta la
posicion  limite, y el
zumbador emite una alarma.

Para este modelo, no se

recomienda  utilizar  los
parametros A-34~A-36 para
el ajuste manual de los

limites.

Por favor, ajuste segun el

de
depuracién rapida del modelo
DZE4H"

contenido.“4.2. Guia

El controlador muestra
IDLE

El conector del sensor del
motor no esta conectado.

Inserte bien el enchufe del

sensor del motor.

Fallo del sensor del motor.

Reemplace el motor.

El controlador se reinicia
cuando la barrera esta en

Suministro  de  energia

insuficiente

Reemplace el kit de fuente de
alimentacion

Falla del controlador de la

durante el cierre

cierre de un brazo corto es
demasiado lenta.

funcionamiento. Reemplace el controlador.
barrera.
Sin instalar el brazo de la
. .. | barrera; la velocidad de | Instalar la pluma; aumentar el
Reversion automatica

valor de P-01 o reducir el valor
de P-03
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Senal falsa del detector de

bucle o radar

Compruebe si la luz indicadora
de sefial del detector de bucle o
del
incorrectamente

radar parpadea

El brazo tiembla mucho en

la posicion limite superior.

La velocidad es demasiado
rapida cuando la pluma se
abre hasta la posicion limite

superior

Reducir el valor de P-06

El angulo de desaceleracion
de la pluma hacia arriba es
grande

Reducir el valor de P-06 y P-02

al mismo tiempo.

La velocidad de apertura es
demasiado rapida.

Reducir el valor de P-00

El brazo tiembla mucho en
la posicion limite inferior.

La velocidad es demasiado
rapida cuando la pluma se
abre hasta la posicion limite

superior

Reducir el valor de P-07

El angulo de desaceleracion
hacia abajo de la pluma es
grande

Reducir el valor de P-07 y
aumentar el valor de P-03 al

mismo tiempo.

La velocidad de cierre es
demasiado rapida

Reducir el valor de P-01

La distancia del control

remoto es corta

El voltaje de la bateria del
control remoto es demasiado
bajo

Reemplace las baterias

Cables de alto voltaje o
electromagneticos  fuertes

que causan interferencias

graves cerca de la barrera.

Reemplace el control remoto
de alta potencia.

El control remoto no pudo
aprender (o no se pudo
programar).

El

coincide con el receptor

control remoto no

Pongase en contacto con el

fabricante.

de
aprendizaje, la secuencia de

Durante el proceso

pulsaciones de los botones
del
incorrecta

control remoto es

Vuelva a aprender después de
borrar el codigo del control
remoto.
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La pluma no estd vertical
después de que se mueve a
la posicion limite superior

El wvalor de la posicién

vertical en la placa de
control estd configurado
incorrectamente.

Ajuste el valor de P-09 en la
placa de control.

La pluma no esta horizontal
después de que se mueve a
la posicién limite inferior

El wvalor de la posicién
horizontal en el tablero de
esta

control configurado

incorrectamente.

Ajuste la posicion entre el
perno de ajuste y la barra de
presion limite, y luego ajuste el
valor de P-08 en el tablero de

control.

La pluma no se puede abrir,
el tablero de control muestra
Er.ob

El embrague electrénico no
cambia a la posicion ON.

Coloque el embrague en la
posicion ON.

Falla del cable del motor

Compruebe si el enchufe del

embrague electronico y el

del

insertados correctamente.

enchufe motor  estan

6. Articulos de garantia y servicio

6.1. Se ofrece servicio gratuito para las piezas componentes durante el periodo de garantia de

un afo. (No incluye el brazo de la barrera ni el control remoto).

6.2. Servicio de por vida con cargo correspondiente.

6.3. Se brinda soporte para preguntas técnicas.

6.4. Los siguientes casos y situaciones no estan cubiertos por el servicio gratuito:

6.4.1. El usuario no sigue las instrucciones y provoca cualquier dafio al producto.

6.4.2. La fuente de alimentacidn no es estable, estd por encima del rango de voltaje permitido o

no cumple con la norma de seguridad eléctrica.

6.4.3. El usuario instala o utiliza el producto de manera incorrecta, causando dafios en la

apariencia del producto.

6.4.4. Desastres naturales que causen danos al producto.

6.4.5. El periodo de garantia ha terminado.

6.4.6. Los servicios solicitados no estan incluidos en nuestras promesas 0 compromisos.

7. Mantenimiento

7.1. Mantenga la barrera limpia.

7.2. Revise las uniones cada mes para evitar partes sueltas.

7.3. Verifique las piezas que se desgastan facilmente cada seis meses y reemplacelas.

7.4. La distancia del control remoto puede reducirse o dejar de funcionar en casos como

bloqueo por objetos grandes, bateria agotada o condiciones climéaticas extremas.
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8. Lista de empaque

Nombre Especificacion| Cantidad | Unidad Aplicacion
Tornillos, tuercas, arandelas M12*70 2 Juegos | Fijacion del brazo
Placa de fijacion del brazo 1 Pieza Fijacion del brazo
Cubierta plastica del soporte 1 Pieza Opcional
del brazo

Placa de fijacion de gabinete 2 Piezas |Fijaciéon de gabinete
Tornillos expansores M16*150 4 Piezas | Fijacion de gabinete
Poste de soporte 1 Pieza Opcional
Emisor de radio 1 Pieza Opcional
Llaves 2 Piezas | Para abrir gabinete
Control remoto 2 Piezas
Manual 1 Pieza

Apéndice
I. Protocolo de comunicacion RS485
Este controlador de barrera soporta 2 tipos de protocolo: la velocidad de transmision (baud rate)

del protocolo nuevo es 19200, y la del protocolo antiguo es 9600. Se puede seleccionar a través
del menu avanzado A-25 de la placa de control, donde 1 es el protocolo nuevo y 0 es el
protocolo antiguo (el original DZ5/DZX). El menu A-26 sirve para configurar la direccion.
El protocolo nuevo se describe de la siguiente manera:

Formato de comunicacion: hexadecimal de 16 bits, velocidad de transmision: 19200.
Formato de datos enviados por el sistema superior: encabezado de datos (fd xx) + direccion +
comando + (datos) + cddigo de fin (fd fa).

Sin embargo, XX no puede ser fd ni fa (el siguiente ejemplo usa 00).

Formato de datos devueltos por el controlador: encabezado de datos (fd 00) + direccion +
comando + (datos) + cddigo de fin (fd fa).

Algunas tablas de comandos comunmente usados son las siguientes (en el ejemplo, l1a
direccion es 01). Para mas comandos, por favor contacte a nuestro servicio al cliente para
obtener un archivo electronico.

1.El sistema superior envia el comando de biasqueda: 00

El codigo de transmision es: fd 00 01 00 fd fa

El controlador de la barrera responde: 00 estado intermedio
09 abierto hasta la posicion limite superior
Oc abierto hasta la posicion limite inferior
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Si la barrera se abre hasta la posicion limite superior, el codigo de respuesta es: fd 00 01 09
fd fa

2. El sistema superior envia el comando de Codigo de transmision: fd 00 01 01 fd fa
parada: 01
El controlador de la barrera responde con 01 Codigo de respuesta: fd 00 01 01 fd fa

3. El sistema superior envia el comando de Codigo de transmision: fd 00 01 03 fd fa
apertura: 03

El controlador de la barrera responde con 03 ~ Codigo de respuesta: fd 00 01 03 fd fa

Adicional: El sistema superior envia el comando de "apertura y entrada en modo
caravana': 03 07

Codigo de transmision: fd 00 01 03 07 fd fa

Codigo de respuesta: fd 00 01 03 07 {d fa

4.El sistema superior envia el comando de Codigo de transmision: fd 00 01 05 fd fa fa
cierre: 05
El controlador de la barrera responde con 05  Codigo de respuesta: fd 00 01 05fd fa

5.El sistema superior envia el comando de Codigo de transmision: fd 00 01 07 fd fa
bloqueo: 07
El controlador de la barrera responde con 07  Codigo de respuesta: fd 00 01 07 fd fa
Cuando esta bloqueada, la pantalla digital del controlador muestra el mensaje "Lock." la barrera
solo puede abrirse o cerrarse mediante la interfaz RS485, y no podra ser controlada mediante
control remoto ni control cableado (incluido el detector de lazo). La barrera solo puede ser
desbloqueada mediante el comando de desbloqueo o apagando y reiniciando el equipo.

6.El sistema superior envia el comando de Codigo de transmision: fd 00 01 08 fd fa
desbloqueo: 08
El controlador de la barrera responde con 08 Codigo de respuesta: fd 00 01 08 fd fa

7. Activar comando de reporte proactivo: al  Cddigo de transmision: fd 00 01 al fd fa
El controlador de la barrera responde conal ~ Cdédigo de respuesta: fd 00 01 al fd fa
Formato de datos para el reporte proactivo: fd 00 + Direccién + Codigo caracteristico + fd fa
La lista del contenido del reporte proactivo es la siguiente:
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) Codigo , Codigo
Contenido 8 . Contenido 8 .
caracteristico caracteristico
Detener mediante control 0 Detener mediante control i1
remoto cableado
Abrir mediante control 04 Abrir mediante control 13
remoto cableado
Cerrar mediante  control 06 Cerrar mediante control 5
remoto cableado
Abrir hasta la posicion limite :
_ 09 Abrir por detector de lazo | 16
superior
Cerrar hasta la posicion limite 0 Abrir por sensor infrarrojo 17
) ) C ) )
inferior anti-aplastamiento
Cierre automatico después de 0 Cierre automatico con 18
a
que el vehiculo pase retardo
Apertura por inversion
. Detenerse ante una
automatica al detectar 12 ., 14
) obstruccién
obstaculo
La tension del resorte es
No se detecta el sensor del 3 demasiado alta, o alarma -
e , e
motor de levantamiento manual
del brazo.
Proteccion por exceso de
: _ . eb Cerrar por sensor IR 27
tiempo de funcionamiento
Prueba de envejecimiento Entrar en modo caravana d
ac C

automatica

mediante control remoto

8. Apagar comando de reporte proactivo: a0
El controlador de la barrera responde con a0

Codigo de transmision: fd 00 01 a0 fd fa
Cédigo de respuesta: fd 00 01 a0 fd fa
8.1. Consultar el estado del reporte proactivo, comando: ac
Codigo de transmision: fd 00 01 ac fd fa

El controlador de la barrera responde de la siguiente manera:

Reporte proactivo activado, codigo de respuesta: fd 00 01 ac 01 fd fa

Reporte proactivo desactivado, codigo de respuesta: fd 00 01 ac 00 fd fa

Consejo: los datos después de “ac” en el codigo de respuesta indican el estado del reporte

proactivo; 1 significa activado, 0 significa desactivado.
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