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Prefacio

Descargo de responsabilidad

En la practica, puede calcular los datos de armado con la Herramienta de Disefio de Proyectos segun el modelo del
dispositivo o enviar correos electrénicos al personal de I+D para obtenerlos. La herramienta calcula los datos como si
hubiera suficiente iluminacién por defecto. Si la iluminacion del sitio es deficiente, los datos de la prueba in situ no
alcanzaran el valor calculado por la herramienta. Por lo tanto, se deben priorizar los resultados de la prueba in situ

sobre los de la herramienta.

Los datos de deteccién inteligente estan estrechamente relacionados con el entorno de instalacién, la iluminacién y otros
factores. Cuando el entorno de instalacién y la iluminacién son deficientes, los datos de deteccién inteligente pueden
mejorarse ajustando el entorno y afiadiendo iluminadores. Si el entorno y la iluminacién son mejores, el efecto de deteccién

podria verse ligeramente reducido. Se deben seleccionar los resultados de las pruebas in situ.

Instrucciones de seguridad

Las siguientes palabras de advertencia pueden aparecer en el manual.

Palabras de sefial Significado

Indica un peligro potencial alto que, si no se evita, provocara la
PELIGRO muerte o lesiones graves.

Indica un riesgo potencial que, si no se evita, podria provocar dafios a la
propiedad, pérdida de datos, reducciones en el rendimiento o resultados

Indica un peligro potencial medio o bajo que, si no se evita, podria
ADVERTENCIA provocar lesiones leves o moderadas.

PRECAUCION . .
impredecibles.

@ﬂ CONSEJOS Proporciona métodos para ayudarle a resolver un problema o ahorrar tiempo.
L.,_!l NOTA Proporciona informacién adicional como complemento al texto.

Historial de revisiones

Version Contenido de la revisién Hora de lanzamiento

Version 1.0.0 Primer lanzamiento. Junio de 2022

Ajustar el ancho de deteccion (cambiar
Versién 1.0.1 Junio de 2023

de7ma6-8m)
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1 Descripcion general

1.1 Objetivo

Este documento proporciona estdndares de construccién para ventas, soporte técnico e ingenieros de construccién para

garantizar que la construccién del sistema cumpla con los estandares.

1.2 Estructura del sistema front-end

1.2.1 Disposicién del dispositivo frontal

A continuacién se toma como ejemplo una solucién de una sola camara (una camara en la entrada y otra en la

salida).

Figure 1-1 Dispositivos front-end

1 Entrance camera
2 Entrance barrier gate
3 Guard booth
4 Exit camera

5 Exit barrier gate

1.2.2 Lista de dispositivos front-end

Los dispositivos frontales del sistema de gestion de entrada y salida para el estacionamiento sin tarjeta se componen

principalmente de camaras de entrada/salida, radares anti-rotura, barreras de seguridad, casetas de vigilancia,
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Carga de computadoras, gabinetes y mas. A continuacién, se toma como ejemplo un escenario con una entraday

una salida, y la lista de sistemas se muestra en la Tabla 1-1.

Tabla 1-1 Lista de dispositivos front-end para estacionamiento sin tarjeta con una entrada y una salida

No. Articulo Modelo Cantidad Observaciones
DHI-ITC413-PW4D-Z1
Seleccionar eI modelo
Elegante ANPR | DHI-ITC413-PW4D-1Z1 ; .
1 ) 2 Segun los requisitos
Camara DHI-ITC413-PW4D-Z3 .
del usuario.
DHI-ITC413-PW4D-IZ3
2 Mostrar DHI-ITSXS-1201-44 2 Seleccione segUin sea necesario.
DHI-IPMECD-203X V% DHI-
3 Puerta de barrera . 2 Seleccione segun sea necesario.
Serie IPMECD-302X
79 GHz anti-
4 D HI'ITSJ C-2303-DC12 2 Seleccione seguin sea necesario.
radar destrozador
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2 Instalacion

Este capitulo presenta los escenarios estandar de entrada y salida con cdmaras de la serie 413. Para obtener mas informacién sobre la

instalacion de las camaras, consulte la Tabla 2-1.

2.1 Descripcion de la solucién de camara Unica

El sistema sin tarjeta es un sistema de gestién de entradas y salidas basado en matriculas de vehiculos.
Las camaras de entrada y salida extraen la matricula mediante analisis de video durante el paso del
vehiculo. El efecto de captura de la cdmara afecta directamente la carga del sistema. En la practica, la
captura de video se utiliza para activar el radar y evitar colisiones en algunas entradas y salidas, en lugar
de la solucién tradicional de bobinas. Esta solucion no dafia la calzada, simplifica el cableado entre
dispositivos y facilita la construccién en obra, lo que reduce considerablemente la dificultad de la obra 'y
acorta el plazo y el coste de la misma.

FigUI’E 2-1 Diagrama de instalacién del dispositivo
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- La longitud total de la isla de refugio en el area de instalacién del dispositivo es de 6500 mm, que puede ser
ajustado segun la situacion real en el sitio.

- Las dos puertas de barrera estan instaladas en ambos lados de la isla de refugio en paralelo.
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La distancia entre la barrera de salida y la camara de salida es de 400 mm.

La distancia entre la camara de salida y el lado de la cabina de guardia es de 1100 mm.

El didmetro de la cabina de guardia es de 1500 mm.

La distancia entre la cdmara de entrada y el lado de la caseta de vigilancia es de 1100 mm.
La distancia entre la camara de entrada y la barrera de entrada es de 400 mm.
La distancia entre la linea de capturay la camara de entrada/salida es de 4000 mm.

Ancho de carril estandar: <4000 mm

Figure 2-2 Diagrama de cableado de una sola cdmara en un escenario de entrada/salida
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2.2 Instalacion

2.2.1Isla de refugio y caseta de vigilancia

2.2.1.1 Seleccién de ubicaciones de islas de refugio

Para seleccionar la ubicacién de la isla de refugio, primero debe considerar el efecto de capturay
reconocimiento de las cdmaras, ya que muchos factores afectan el efecto de reconocimiento, como que el
ancho del canal supere la capacidad de monitoreo de la cdAmara y la ubicacién inadecuada de la instalacién.
Estos son factores fisicos. Problemas como si la imagen de monitoreo de la camara cubre la matricula o si el
angulo de la matricula cumple con las condiciones de reconocimiento no se pueden resolver desde un punto
de vista técnico. Por lo tanto, es necesario planificar bien antes de instalar la cAmara. Las siguientes son
precauciones importantes antes de instalar la camara:

- La camara debe ubicarse en una ubicaciéon que cumpla con las siguientes condiciones: el vehiculo debe
poder girar completamente hacia el estacionamiento; su parte frontal debe estar en linea recta una vez
que se encuentre a 4 metros de la camara. La distancia de captura de la cdmara es de 4 a 6 metros, y la
distancia éptima es de 4 metros. En esta solucién, tomamos como estandar una linea de captura de 4 m
desde la camara, que se puede ajustar segun sea necesario. El proceso de giro se produce cuando el
vehiculo entra o sale del estacionamiento. Durante el giro, la matricula forma un angulo determinado
con la cdmara, lo que impide que la camara se ubique en linea recta hacia ella o el angulo es demasiado
grande, lo que afecta el reconocimiento. Por lo tanto, la linea de captura de la cAmara debe configurarse
en un punto donde el vehiculo pueda girar completamente hacia el estacionamiento y la camara pueda
estar en linea recta hacia la matricula. Una vez determinada la linea de captura, la camara se puede

instalar a 4 metros de ella, como se muestra en la Figura 2-3.
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Figure 2-3 Plano de ubicacién de la cdmara
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- El ancho maximo de paso que cubre la cdmara es de 4 metros. Si el ancho de paso es superior
a 4 metros, el canal debe aislarse fisicamente para cumplir con el requisito.
- Se requiere que la distancia entre el soporte de montaje de la cdmara y el limite del paso sea inferior a
0,15 metros, como se muestra en la Figura 2-4.
Figure 2-4 Requisitos de cdmara y pasaje
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- Ademas, también debe prestar atencion a factores como el ancho del paso reservado, el ancho de
la isla de refugio y los requisitos de instalacion de los dispositivos instalados en pendientes.
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2.2.1.2 Especificaciones

FigU re 2-5 Especificaciones de la isla de refugio
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FigU re 2-6 Especificaciones de la isla de refugio y la caseta de vigilancia
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2.2.1.3 Fabricacion de embarcaciones de la Isla Refugio

A

Al hacer la isla de refugio, es necesario reservar el conducto, de lo contrario, el conducto no se podré construir.

Se integrard en etapas posteriores. Para obtener mas informacién sobre la ubicacién, las especificaciones y la cantidad de conductos, consulte la Figura 2-7.

Requisitos de las embarcaciones de isla refugio:

- La base de la isla de refugio debe ser mas de 10 cm mas grande que las dimensiones del
dispositivo para evitar que la base reviente al fijar el dispositivo con tornillos de expansion.

- La altura de la base de la isla de refugio debe ser superior a 15 cm, lo que puede proporcionar la proteccién necesaria

para los dispositivos.
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- Material: Cemento de silicato 425# y arena mediana. La proporcién de cemento y arena es de 1:2. La isla de refugio no
se puede construir con materiales como tierra, piedras y ladrillos, ya que no son lo suficientemente resistentes.
- Requisitos del material del suelo:
<> Subrasante de cemento: La cimentacién de la isla de refugio puede colocarse directamente sobre ella. Sin
embargo, en la base de la isla de refugio, se deben colocar barras de acero cada 25 cm en una estructura en
forma de estrella para su conexién. El didametro de las barras de acero debe ser superior a ®20 mm y su
profundidad no debe ser inferior a 5 cm, tanto en la isla de refugio como en el subsuelo.
<> Subrasante asféltica: La cimentacién de la isla de refugio se puede colocar directamente sobre ella, pero
en su base se deben colocar barras de acero cada 25 cm formando una estructura en forma de estrella
para su conexion. El diametro de las barras de acero debe ser superior a ®20 mm y su profundidad no
debe ser inferior a 5 cm en la isla de refugio ni a 20 cm bajo tierra.
& Suelo y demds subsuelo: para la construccién se debera cavar un pozo de cimentacién con una profundidad de mas de

30 cm.

2.2.1.4 Disposicion de los conductos de la isla de refugio

El conducto del sistema de gestién de entrada y salida para una solucién de camara Unica se muestra en la
siguiente figura.

Figure 2-7 Disposicion de conductos de la isla de refugio para solucién de cdmara Unica

Exit barrier gate

Exit camera

Entrance LN

Exit
Guard booth
Conduit elbow diasram
imet casimg "
Comduit |
Fefuge island )
'l e Entrance c Note:
tonnect with an é.lﬂ:m,_ ______ | 1\ s Power cord
instead of o bender oS 2\ em—Network cable
T Y Signal control cable of barrier gate
- Entrance barrier mate 4, e Poger cord (12 VD)
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- Le recomendamos que utilice tuberias de PVC en la isla de cemento y tuberias KBG debajo de la isla. Puede
Seleccione tuberias con didmetros internos superiores al 70% del area total del cableado.

- Instalar tuberias separadas para corrientes fuertes y débiles.

- El codo del conducto debe estar unido y sellado con pegamento, y no debe doblarse por
juerga.

- Los puertos de conducto deben bloquearse temporalmente para evitar que queden bloqueados por escombros.

- El alambre de hierro se puede precolocar en el conducto para facilitar el enhebrado posterior del cable.

- El conducto preestablecido debe mantenerse alejado de la ubicacién de instalacién de los dispositivos, para evitar su uso.
Tornillos de expansién mas tarde.

- De la cdmara a la cabina de vigilancia: 1 x cable de alimentacién; 1 x cable de red.

- De la camara a la barrera: 1 x cable de control de apertura de la barrera.

- Desde la barrera hasta la caseta de vigilancia: 1 cable de alimentacién

- Le recomendamos que utilice cables de alimentacién RVV3 x 1,52 o equivalentes.

- Le recomendamos que utilice cables de red de categoria 5.

- Le recomendamos que utilice cables de sefial RVVP8 x 0,5% o equivalentes.

- Le recomendamos que utilice cables de alimentacién RVV2 x 12 o equivalentes de 12 VCC.

2.2.2 Instalacion de camaras

Al instalar cAmaras, debe tener en cuenta el angulo de la lente, el angulo de la matricula y los pixeles de la matricula.

Para montaje frontal, el angulo entre la lente de la cdAmara y el suelo horizontal debe ser inferior a
30°. La relacién entre la altura (h) y la distancia de captura (x): x 21,7h.

Para el montaje lateral, el angulo entre el lente de la cdmaray la linea del carril debe ser inferior a 30°. Si la
distancia entre la camara y la linea del carril mas alejado del carril de monitoreo es h, y la distancia de captura

es X, su relacién debe ser x = 1.7h. De lo contrario, el reconocimiento del algoritmo se vera afectado.
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Los pixeles de la matricula deben cumplir los requisitos del algoritmo: una matricula de una sola capa no debe tener menos de 140

pixeles; una matricula de doble capa no debe tener menos de 80 pixeles.

Tabla 2-1 Escenarios de instalacién recomendados

Instalaciéon | Captura Deteccion
Serie de productos Altura Distancia Ancho

1,2 metros 3-8 metros

1,5 metros 4-8 metros
ITC413-PW4D-(I)Z1 3-4 metros

1,8 metros 4,2-8 metros

2 metros 4,5-8 metros

2 metros 6-10 metros

2,5 metros 6-12 metros

3 metros 6-15 metros

3,5 metros 6-17 metros

4 metros 7-19,5 metros 3-4 metros

4,5 metros 8-20 metros
ITC413-PWAD-(I)Z3

5 metros 8,5-20 metros

5,5 metros 9,5-20 metros

6 metros 10-20 metros

3 metros 12-15 metros

3,5 metros 12-17 metros 6-8 metros

4m-6m 12-20 metros

10
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El brillo ambiental debe ser de 10 lux o mas. En condiciones de noche, dias nublados o con poca luz, es necesario...
Agregue iluminadores. Si la matricula no refleja la luz, le recomendamos usar luz blanca. La matricula debe...

No debe ser inferior a 140 pixeles. De lo contrario, el reconocimiento podria verse afectado.

2.2.2.2 Montaje en poste

Procedimiento

Paso 1 Fije el soporte de montaje en poste (se vende por separado) al poste.
Paso 2 Utilice 3 tornillos M6 para fijar la caja de conexiones al soporte de montaje del poste.

Paso 3 Apriete los tornillos en el extremo de la cdmara para fijarla a la caja de conexiones.

Figure 2-8 Montaje en poste

3-M6 I/~

Junction Box Pole mount bracket

Camera

2.2.2.3 Montaje en pared

Procedimiento

Paso 1 Perfore agujeros en la pared de acuerdo con los agujeros de la caja de conexiones.
Paso 2 Utilice 3 tornillos de expansién ST6.3 para fijar la caja de conexiones a la pared.

Paso 3 Apriete los tornillos en el extremo de la cdmara para fijarla a la caja de conexiones.

11
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FigUre 2'9 Montaje en pared

3-5T6.3 Expansion Screw

Camera

~Junction Box
2.2.2.4 Montaje en el techo

Procedimiento

Paso 1 Perfore agujeros en el techo de acuerdo con los agujeros de la caja de conexiones.
Paso 2 Utilice 3 tornillos de expansién ST6.3 para fijar la caja de conexiones al techo.
Paso 3

Apriete los tornillos en el extremo de la cdmara para fijarla a la caja de conexiones.

Figure 2-10 Montaje en el techo

3-STé6.3Expansion Screw

Wall

- |
1?_“_ —Y]
_‘__'__'__'__ _____———'_ — ---..
a . I'-.,r = Junction Box
'IIII "'\-\.__‘ II II
b H
Illk P | _\I____—_—_‘_—_'ff.f";
Camera

2.2.3 Instalacién de radares antichoque

En el sentido vertical del carril, instale el radar anti-aplastamiento en la caja debajo del brazo de la barrera
automatica.

12




alhua

TECHNOLOGY Manual de instalacion y configuracién

Figure 2-11 Instalar el radar

Barrier arm Barrier arm

B<— Radar <— Radar

Install the Radar on mounting pole Installthe Radar on barrier casing

- La caja de barrera debe fijarse firmemente y el angulo de inclinacién de la caja debe ser inferior a 5°.

- Al instalar una barandilla en un lado del carril, asegure la barandilla para evitar que se mueva
de ida y vuelta o temblando.

- No coloque ningun objeto dentro del rango de deteccién del radar (excluyendo el brazo de barrera).

- Una vez que el entorno cambie, calibre el radar a tiempo.

- El radar no es adecuado para escenarios en los que el vehiculo gira hacia adentro y hacia afuera en un angulo grande. Grande
Angulo: Cuando el vehiculo pasa por el 4rea de activacién del radar antichoque, el 4ngulo entre
El vehiculo y la carretera son superiores a 30 grados.

- Altura de instalacién: Recomendamos que el borde inferior del radar esté a 0,6 m por encima del suelo.

(0,7 m por encima del suelo cuando hay vehiculos de grandes dimensiones.

- Una vez instalado el radar de 79 GHz (aplicable a todas las series de barreras), se deben tener en cuenta parametros como:
El ancho real, el ancho de banda del drea de deteccién y el tiempo de cierre de la barrera se pueden ajustar directamente a través de
el software de configuracion o la aplicacién movil.

- Cuando haya muchos vehiculos grandes, simplemente ajuste la altura de instalacién a 70 cm. Solo puede
Configurar parametros como el ancho del carril y el tiempo de cierre del brazo en el software de configuracion, y
Deje los demds pardmetros como predeterminados. Instale el software de configuracién en una computadora portatil y luego...
la computadora portatil al lugar de instalacién del radar.

- Para obtener mas detalles, consulte el manual del usuario y las preguntas frecuentes de la barreray el radar.

13
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2.2.4 Instalaciéon de barreras de seguridad

Figure 2-12 Base de caja de barrera DHI-IPMECD-203X

. 4 X M2 nuts +
2 X counterweight

. h .
iron blocks 2 = Spring washers
§5 flat washers
Main box
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195.0[7.68] foundation
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E=ERRESS
™| 2| expansion bolts
ol N
O [—
dR=
3|9 S
=) —oH—a ~
o o o ‘5‘
0O
Base hole dimensions Install the box N

Figure 2-13 Base de caja de barrera DHI-IPMECD-303X

Y =
o 2
0 5 . —T Housin
= 317.0 [12.48] . __nousIng
— = -
o 140.0 [5.51] ) .
Expansion Bolt4—M12*160

- & Metal Plate
Concrete
o o — Ground

- Para obtener detalles sobre las posiciones de instalacién de las barreras de seguridad, consulte la Figura 2-1.

- La superficie de instalacion de la base sobre la cual se instala la barrera debe estar nivelada, lo que

puede garantizar que la caja de tope del vehiculo se ajuste a la base y mejore la tensiéon de la caja.

- Al perforar un orificio, se requiere una sola operacion. Perforar repetidamente reducira la fijacion
de los pernos de expansion, lo que afectara la vida util de la barrera.
- Durante la instalacién, asegurese de que la caja de la barrera esté nivelada.

- Los detalles de instalacién estan sujetos a los requisitos de construccion reales de la puerta de barrera.

14
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3 Cableado del sistema

A

L
Conecte a tierra todos los agujeros de tierra. = enlos dispositivos utilizados en el sistema para mejorar la confiabilidad del dispositivo.

3.1 cableado de la camara

Figure 3-1 Cables externos

et (@] | 1

:

1] 3

o U 4

Tabla 3-1 Parametros del cable

seee

lg__@_gl

00000
lEesem|

No. Funcion Descripcién Imagen

La cdmara envia sefiales de audio a
1 SALIDA DE AUDIO

través de este puerto. -
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No. Funcion Descripcién Imagen
Salida de alarma, conexién a barrera y dispositivos de
2 Alarma fuera
salida de alarma como luz de alarma.
Entrada de alarma, conexién a detector de /
3 Alarma en vehiculos, detector de infrarrojos, bucle de
induccion y mas.
Se conecta a pantallas y otros dispositivos externos.
4 RS-485
dispositivos.
) Conecta y envia matriculas al
5 Wiegand
controlador de acceso.
Se conecta a una red. También admite v
6 Red local . .,
alimentacion PoE.
Se conecta a una fuente de alimentacién de 12 VCC. .
7 12 VCC
El dispositivo se dafiara si no se suministra energia.
suministrado correctamente.

3.2 Cableado de la puerta de barrera

Para las barreras DHI-IPMECD-203X, consulte la Figura 3-2 para el cableado de los cables de control de

apertura del brazo. Para controlar la apertura de la barrera DHI-IPMECD-203X, conecteN.° 1 cable de la

camara aABIERTOpuerto (puerto 10 en la terminal), yCOM1cable aTierraPuerto (puerto 12 en el

terminal) de la placa base de la barrera. Conecte el cable rojo del radar antichoque a CC 12 V+puerto

(puerto 16 en la terminal); el cable negro aAFUERA-puerto (puerto 17 en el terminal); el cable marrén al

puerto 13 en el terminal; cable amarillo aTierrapuerto (puerto 15 en la terminal) de la placa base.
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Figure 3-2 Conecte la cdmara a la barrera de seguridad DHI-IPMECD-203X

@100 (2@@|Pee|eee|ee|ee|ee

6 788 111213 1415 16 17 1819 20 21
LLARM NO1 ALAEM_CONI Jd

-

bumt,please firstly install boom and adjust sping balance before power on bamer,
without boom, please remove spring and then power on barner

/1eubis 10y
|eubis Jopey
Neubis 1oy

1eubis sepuy

Para la puerta de barrera DHI-IPMECD-302X, conecteN.° 1cable de la camara aN.°® 1puerto (puerto 21 en la
terminal), yCOM1cable aNC1Puerto (puerto 19 en el terminal) de la placa base de la barrera. Conecte el cable
rojo del radar antichoque a+12 voltiospuerto (puerto 15 en la terminal); el cable negro aTierrapuerto (puerto

16 en el terminal); el cable marrén al puerto 17 en el terminal; cable amarillo al puerto 18 en el terminal de la

placa base.
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Figure 3-3 Conecte la cdmara a la barrera de seguridad DHI-IPMECD-302X
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- e R S e > £
| fa) | 3 ey
o 5 2 2
:a =l |l 5] 1E | 220 VAC 28 |F
= ST | = | = s 9 n 4 3T £
Angle sensor | | £ R e I 2 2§ 2 powerinput 33 |2
HRRAHHE valiel 2 2 (g o
2 slz1z2l2|5 3 Egp P 3§ gl = |2 |2 Driving motor
1] 143 gl13|212]8 £ T 3 3§ 3 =D |=
1]8 = ': 4_ = g 3 * 4l = E AR5 a
T EGHEHE 55 28 - | '
(|5 = g I S
1|3 g A
. = - - >

9\@1
D

bd

(4] 56l 7]8]9l10]1 1]12]13]14]13]16]17]18[1920]2 12|

Sssssassesssssssssilis| gl

Kejaa 3@%3
o A

OO

£
AV
[@H[I=
3
00

| .
< |« o 2 |+ |2 |+ | a
EEEREEIESE EER | (;L‘\""-‘.
l<u=o. 3%Dg%<c<c " A
| e Z el z]l]E
I .3
| N\ H
| g
| &
| 1 |
| |

uaab seq

I

»aA

* Bam: s

R

([

(

—~—

Figure 3-4 Radar anti-aplastamiento
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J1-2
J1-1

J2-2
J2-1

T/R+
T/R-
GND
+12V

Para obtener detalles sobre el cableado de la barrera de seguridad y el radar anti-aplastamiento, consulte el manual del usuario correspondiente y otros

documentos del producto.

3.3 Cableado de la pantalla

Los cables externos de la pantalla se muestran en la siguiente figura, incluyendo el cable de alimentacién y el
cable de sefial. El cable de alimentacion se conecta directamente a la fuente de alimentacion para alimentar la
pantalla, y el cable de sefial se conecta a la cdAmara.

Figure 3-5 Cable

Cable de alimentacion Cable de sefal

Tabla 3-2 Descripcion del cable de sefial

No. Descripcion
1 Audio +

2 Audio -

3 RS-485A

4 RS-485B

Utilice los cables del paquete de accesorios de la pantalla para conectarla a la camara, incluyendo el cable de
audio y el cable RS-485. Conecte el cable de sefial de la pantalla a la salida de audio de la cAmara (AUDIO OUT)
y a los cables RS-485.
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Figure 3-6 Conecte la pantalla a la cdmara

ANPR Camera

LED Display

i '

§4sz1|

Para obtener més detalles, consulte los datos correspondientes de la pantalla.
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4 Configuracion del sistema

4.1 Configuracion del software

4.1.1 Inicializacién del dispositivo

La camara se entrega sin inicializar por defecto. Debe inicializarla y cambiar su contrasefia antes de realizar

cualquier otra operacién.

Antes de la inicializacién, aseglrese de que tanto la IP de la PC como la IP del dispositivo estén en el mismo segmento de red; de lo contrario, es
posible que no se pueda ingresar a la pagina de inicializacién.
Paso 1 Establezca la direccién IP, la mascara de subred y la puerta de enlace de la PCy el dispositivo respectivamente.
- Si no hay un enrutador en la red, distribuya direcciones IP del mismo segmento.
- Si hay un enrutador en la red, configure la puerta de enlace correspondiente y la mascara de subred.
La direccién IP es 192.168.1.108 por defecto.
Paso 2 Utilice ping ***, *%* #*¥* %% (direccion IP del dispositivo) para comprobar si la red esta conectada. Abra el

Paso 3  navegador, introduzca la direccién IP de la cdmara en la barra de direcciones y pulse Intro.

Figure 4-1 Inicializacion del dispositivo

Device Initialization

Username admin

Password
The minimum pass phrase length is & characters

Confirm Password

Use a password that has 8 to 32 characters, it can be a combination of letter(s},
number(s) and symbaol{s) with at least two kinds of them (please do not use special
symbols like'" ;- &)

«| Email Address

To reset password, please input properly or update in tima.

Paso 4 Ingrese y confirme la contrasefia.
- La nueva contrasefia debe constar de 8 a 32 caracteres y contener al menos dos tipos de
mayusculas, minlsculas, nimeros y caracteres especiales (excluyendo'"; :, y &).
- Si desea cambiar su contrasefia nuevamente, vaya aConfiguracion > Sistema > Cuenta >
Cuenta.
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Paso 5 Seleccione elDireccién de correo electrénicocasilla de verificacién y luego ingrese su direccién de correo electrénico (se recomienda
configurarla para restablecer su contrasefia).
Paso 6  Hacer clicConfirmar.

Paso 7 En elActualizacion en lineainterfaz, haga clicConfirmar.

FigUre 4= 2 Guia de configuracién

Config Guide

IP Address | 192
Subnet Mask | 255

Default Gateway | 192

Finish

Paso 8 Cambie la direccion IP predeterminada, la mascara de subred y la puerta de enlace predeterminada y, a continuacién, haga clic en

Paso 9 FinalizarIngrese el nombre de usuario y la contrasefia y luego haga clic enAcceso.

Figure 4-3 Acceso

WEB' SERVICE==»

User Name:

Password: Forgot password?

Login l [ Reset

4.1.2 Reglas de dibujo

En elMagoEn esta pagina, puede configurar escenarios de captura y obtener ayuda para configurar la instalacion.

escenarios.
[L]

Puedes hacer clic en la esquina superior derecha de laMagopéagina para salir.

Paso 1 Haga clic en elMagopestafia.
Paso 2 Seleccione el formato basico de fecha y horay la hora del sistema de la cdAmaray, a continuacién, haga clic enAhorrar.

@ rucde ingresar la hora manualmente o hacer clicSincronizar PCpara sincronizar la hora desde el servidor.

. ColocarAlgoritmo de placaa su regioén para obtener mejores resultados.
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Figure 4-4 Pardmetro basico
Basic
Date & Time
Date Format [YYYY-MM-DD M
Time Format [24-Hour v/
Time Zone |(UTC+08:{JU) Beijing, Chongging, Hong Kang v|
System Time 2022-09-27 T 14 - 46 - 4T Sync PC
Plate Algorithm
9 Plate Algorithm |Europe ALG v/
Drawing
Default | | Refresh | | Save |
Paso 3 Hacer clicDibujopara ver si laimagen de video esta correctamente ampliada y enfocada comprobando
El pixel de la placa.
Figure 4-5 Dibujo
Sample
A Mak ot -“lu
Zoom = 0= Plate ASXLS
Focus a 0@
i ea | e Drawing and Debugging Descriptions.
| Defaut \. Refresh ‘ ‘ Save 1 :::::'a:ap X:r;l ;:l‘e:‘ o recoonize Vehicles in shield areas. Used in reducing vehicle
Debugging: The captured piate is too close to the bottom. Please make sure the
Snapahol Inchides 1 W vetice ad the hazota resckon o e pa S more
han 140
1) Arrastre el zoom y la barra de enfoque para ajustar la imagen de video hasta que la imagen quede clara.
2) Siga las indicaciones de la figura del lado derecho, dibuje el 4rea de captura de los vehiculos que ingresan.
3) Haga clicAgregarjunto aArea de escudopara dibujar dreas que la cdmara no reconoce.
Hacer clicBorrarpara eliminar el area.
4)Visualizacién en tiempo realla ventana del medio muestra el resultado del recorte de reconocimiento de placa en el
esquina superior izquierda e imagen del vehiculo en tiempo real.
5) Haga clicAhorrar.
Paso 4 Hacer clicFinalizar, y luego haga clic enFinalizaren el medio para salir de laGuiapagina.

!

Siempre puedes hacer clicAtraspara volver al dltimo paso durante la guia.
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Figure 4-6 Una instanténea

4.1.3 Configuracién del control de barrera

Puede configurar el modo de control de barrera y configurar la informaciéon de aperturay cierre de la barrera.

Normalmente, la sefial de cierre de barrera la emite el radar. Si se requiere que la camara emita la sefial,
debe configurar el puerto de salida correspondiente en la cdmara y conectarlo al cable de cierre de
barrera.

Paso 1 SeleccionarConfiguracién>ANPR>Control de barreras>Control de barreras.

Figure 4-7 Control de barreras

[[] scheduled Barrier A... The barrier remains open for the specified period.

Enable
Barrier Opening Me... [ All Vehicles Open Barrier [ ] Licensed Vehicles (Ca... Open barrier by allowlist Ci (Platform) ‘ openb... ‘ | Close

Barrier Opening Config

Alarm-out Port E
1

Duration s {1~10)

Barrier Closing

Alarm-out Port ﬁ
1

Duration 5(1~10)

Default ‘ | Refresh | | Save

Paso 2  Configurar parametros.

Tabla 4-1 Descripcion de los pardmetros de control de barrera
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Parametro

Descripcion

Barrera programada siempre

abierta

Seleccionelo y active la funcién de barrera siempre abierta. Configure
el periodo de apertura. La barrera no se cerrara durante el periodo
definido.

Permitir

Selecciénelo para habilitar el control de barreray la configuracién.

Método de apertura de barrera

Activa la alarma a través de diferentes modos y controla de forma remota la

aperturay el cierre de la barrera.

@ Barrera abierta para todos los vehiculos:Cuando la cAmara captura cualquier
vehiculo, emite una sefal de barrera abierta.

@ Vehiculos matriculados (camara):Cuando la cdmara captura cualquier
placa, emite una sefial de barrera abierta.

@ Barrera abierta por lista de permitidos:Cuando la cdmara capta vehiculos
que estan en la lista de permitidos o se ajustan a la coincidencia difusa, genera
una sefial de barrera abierta.

@® Comando (Plataforma):La cdmara emite una barrera abierta
sefial cuando recibe un comando de la plataforma.

@ Hacer clicBarrera abierta manualmenteoCerrar manualmentemanualmente

controlar la barrera.

Puede configurar el control de apertura de barrera paraBarrera abierta por lista de permitidos, y
Comando (Plataforma)al mismo tiempo.Barrera abierta por lista de permitidos

tiene prioridad.

Configuracién de apertura de barrera

Cierre de barreras

. Puerto de salida de alarmaPuerto de salida de enlace de alarma. Puede seleccionar cualquier...

uno de los 3 puertos.

@ Duracién:La duracién que dura la sefial de apertura o cierre de la

barrera.

Paso 3 Hacer clicAhorrar.

4.1.3.2 Control remoto

Se incluye en el envio un control remoto de 433 MHz o 868 MHz, que envia sefiales a la caAmara para

emitir sefiales de alarma o realizar alarmas de sonido y luz.

Paso 1 SeleccionarConfiguracion>ANPR>Control de barreras>Control remoto.

Paso2  ConfigurarLuz de advertenciayDuracion.

SiLuz de advertenciase selecciona cuando se mantiene presionado BLa luz de la cdmara parpadeara.

durante el tiempo que usted configure.
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Paso 3 Hacer clicConectary luego presione el botén correspondiente del control remoto.
Debes presionar el botén en 10 segundos.
Paso 4 (Opcién) Para desconectar el control remoto, haga clic enDesconectar.

Paso 5 Hacer clicAhorrar.

Figure 4-8 Control remoto

o

4.1.4 Configuracion de la pantalla LED RS-485

Conecte la pantalla LED con la cdmara a través de RS-485 y luego podra configurar el estado,
Tipo de pantalla, color de pantalla, accién, velocidad y mas parametros del LED.

Paso 1 SeleccionarConfiguracién>TIC>Pantalla LED RS-485.
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Figure 4-g Pantalla LED RS-485

Device Status
Running Status  Offline Ambient Brighiness  Unknown Fault Type Unknown @
Upfime Unknown Screen Temperature  Unknown Faulty Screen No. Unknown
Sernal Port No. Unknown Version Unknown Last Self Check... Unknown

Control (Control settings will also be applied to Voice Broadcast function)

Working Mode (® Standalone Mode () Partially Managed Mode (Platform) () Managed Mode (Platform)
Screen Control
LED Screen Status |Vehicle Passing v|
Text Color Text Effect
1 Plate No. v [Red M [Self-adaptive |
2 User Type v [Red M [Self-adaptive |
3 [Red v] [Seff-adaptive /|
4 System Time v [Red M [Seff-adaptive v/
Full Screen
Seroling Speed
Passing Info Appea |30 V|5
Brightness Adjustm... | Ambient Adaptive |  Augment Bri... (5] D 5 (1-10)
Seif Chck
| Defaut || Remesh [[  sae |

Paso 2  Configurar parametros.

Tabla 4-2 Descripcion de los parametros del LED

Seccion Parametro Descripcion

Muestra el estado de la pantalla, como el estado de trabajo, el

Estado del dispositivo . . ,
brillo ambiental, la temperatura de la pantalla y mas.

Establecer el modo de trabajo para la pantalla.
@ Modo independiente:Mostrar como configurado, y no
controlado por cualquier plataforma.
. Modo parcialmente gestionado (plataforma): Seleccione esto para
Ajustes de control

permitir que la plataforma controle parte de la pantalla

informacion.
@® Modo administrado (plataforma):Otorgue a la
plataforma control total sobre la informacién que se

muestra en la pantalla.

Configure el color y la accion de la informacién en pantalla
cuando los vehiculos pasan en estado normal. La pantalla

Control de pantalla L o ) ;
mostrara la informacién configurada durante el periodo para

cada estado.

Pantalla completa Velocidad de desplazamiento La velocidad de desplazamiento de la informacién en la pantalla.
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Seccién Parametro Descripcion
Aparece el paso La duracién de visualizacion de la informacion del vehiculo que
En pantalla para pasa en la pantalla.
@ Adaptacion ambiental:El LED ajusta su brillo.
Segun el brillo ambiental. Ajuste el
Brillo Aumentar el brillo, cuanto mayor sea el valor,
Ajuste . .
Cuanto mayor sea el cambio de brillo.
@ Manual:Ajuste manualmente el brillo del LED
configurando ellntensidad.
. Auto: Establezca el intervalo de tiempo para que el LED se encienda automaticamente.
Autocomprobacién controlar.
. Nunca:El LED no realiza ninguna comprobacién automatica.
PaSO 3 Hacer clicAhorrar.

4.1.5 Configuracién de la transmisién de voz

Puede configurar el contenido de transmisién para eventos, el contenido de transmisién de voz cuando pasan vehiculos y la configuracién de

volumen y codificacién de video para la transmision.

4.1.5.1 Configuracién de transmision de eventos

Configure el contenido de transmisién cuando se activan eventos.

Paso 1

Paso 2 Configurar los parametros.

SeleccionarConfiguracién>ANPR>Configuracion de transmisién de voz>Configuracion de transmisién de eventos.
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Paso 3

Paso 4

Paso 5

Paso 6

Paso 7

Flg Ure 4-10 Transmision del evento

Enable

Interval(s) Duration(s)
Intrusion ] alarm wav 2 60
Loitering Detection ¥ [Combirv] [plate] s Loitering,Please exit the parking lot immediately ] 2 60
Gate Waming O Combir v Please Leave Quickly 2 60

Notes on special characters: "[plate]” means insert the real plate number. *," means the audio will pause for 0.5 5.

Please set the corresponding event first.

Add Audio File

1

Name Size
alarm wav 107

Download Delete

oF

Requirement for uploading audio:

1. Size does not exceed 1024k,

2. Audio Channel: Mono; Bit Depth: 16 bit; Sample Rate: 8KHZ/16KHZ/32KHZ/48KHZBAKHZ
3. Audio format can only be WAV,

[ Refesn || save |

SeleccionarPermitirpara habilitar la funcién.

(Opcional) Haga clic enAgregar archivo de audioy luego siga las instrucciones en pantalla para cargar el audio.

archivos que se reproducirdn cuando se activen eventos.

Seleccione la casilla de verificacién debajo dePermitircolumna para habilitar un evento.

Configurar otros parametros.

. Modo de juego:

< Archivo:El archivo de audio que seleccioné se reproducira cuando se active el evento.

< Combinar:El contenido deContenido de audioSe reproducira cuando se active el evento.

. Contenido de audio:

< cuando elModo de juegoesta configurado paraArchivo, seleccione un archivo de audio que haya cargado.

&

Cuando elModo de juegoesta configurado paraCombinar, ingrese el contenido que se reproducira cuando se active el
evento.

"[placal"y "," son dos parametros especiales en el contenido. [placa] se reemplazara con el
numero de placa del vehiculo que activé el evento, y "," se utiliza para pausar durante 0,5 s.

entre segmentos del contenido. Por ejemplo, el contenido se configura como "[placa] estd merodeando,
por favor, salga del estacionamiento perdido inmediatamente”, y el nimero de placa de la

el vehiculo es AB12345, el contenido de la transmision sera "AB12345 esta merodeando [por 0,5 s] Por favor,

salga del estacionamiento inmediatamente".

o Intervalo(s)yDuracién(es):El archivo o contenido de audio se reproducira continuamente durante la

duracién y en cada intervalo que usted configure.

Hacer clicAhorrar.

29



qy«umcﬂ Manual de instalacion y configuracién

4.1.5.2 Configuracién de transmisién de voz

Configure el contenido de la transmisién y la cdmara transmitira el contenido cuando pasen los vehiculos.

[

Sélo ciertos dispositivos admiten esta funcién.

Procedimiento

Paso 1 SeleccionarConfiguracién>ANPR>Configuracién de transmisién de voz>Configuracién de transmisién de voz.

Paso 2 Habilitar una o mas opciones.

[

Si elControl de barrerasse establece comoOrden (Servidor)y la transmisién de voz esta controlada por el

plataforma,Tarifa de estacionamiento,Duracion del estacionamiento,Caduca a las,Hora de entradayHora de salidasera

disponible.
FIgU e 4-11 Contenido de transmision
Enable Config
Working Mode Standalone Mode

Audio Content Not effective in managed mode

Plate Mo. Parking Duration Parking Fee User Type () Insert Forward (@) Insert Backward
Expiration Date Entry Time Exit Time Welcome
Have a nice trip Custom Remarks Welcome home

Have a safe frip

Modify () Delete

Plate No. | / Parking D... |/ Parking Fee | / User Type |/

Default ‘ | Refresh | | Save

Paso3  Configurar parametros.

Tabla 4-3 Descripcion de parametros

Parametro Descripcién
Insertar hacia adelante Insertar una opcién antes de la seleccionada en el 4rea de visualizacion.
Insertar hacia atras Insertar una opcién después de la seleccionada en el drea de visualizacion.

nacercic 4| Junto a la opcién de difusién para editar el prefijo y sufijo de la
Modificar L
opcién.
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Parametro Descripcion
Borrar Hacerdic  “*| junto a la opcion de transmision para eliminar la opcién.
Claro Eliminar todas las opciones de transmision.

Paso 4 Hacer clicAhorrar.

4.1.5.3 Configuracién de volumen/codificacién

Configurar el volumen para la transmisién de voz.

[

Sélo disponible para modelos seleccionados.

Procedimiento

Paso 1 SeleccionarConfiguracién>ANPR>Configuracién de transmisién de voz>Configuracién de volumen/codificacién.

Paso2  Configurar los parametros.

Figure 4-12 volumen/Codificacion

Input Volume = D 85

Audio Qutput Type |Camera Audio Output V|

Output Volume = ()] 100

Voice Speed = D 50
Default | | Refresh | | Save |

Tabla 4-4 Descripcién de parametros

Parametro Descripcion

Volumen de entrada El volumen del sonido que recibe la camara.

Donde se producira la transmisién de voz.
@ salida de audio de la camara:La transmision de voz sera reproducida por el

Tipo de salida de audio dispositivo conectado al puerto de salida de audio de la cAmara.

@ Altavoz de la cdmara:La transmisién de voz serd reproducida por el

altavoz de la cdmara.

Volumen de salida El volumen de la transmisién de voz.

Velocidad de voz La velocidad de la transmisién de voz.

Paso 3 Hacer clicAhorrar.

4.1.6 Wiegand

La cdmara incorpora un médulo Wiegand, que se conecta directamente a dispositivos de control de acceso mediante

el protocolo Wiegand de 26 bits. No es necesario acceder a la pagina web de la cdmara.
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4.1.7 IVS

La cdmara permite detectar objetivos que merodean o entran en una zona restringida. Puede configurar

hasta 4 reglas.

Procedimiento

Paso 1 SeleccionarConfiguracién>Evento>IVS.

Hay una regla por defecto:

Paso 2 Hacer clicRegla del sorteo, dibuje un area en la imagen de video, haga clic derecho para completar el dibujo.

Paso 3 (Opcional) Utilice la funcién de filtro de objetivos para detectar inicamente objetivos con un tamario determinado.

1) SeleccionarTamafio maximo>Dibujar objetivo, y luego haga clicy mantenga presionada la imagen de video para dibujar una

area.

Puedes arrastrar cualquiera de sus esquinas para ajustarlo.

2) Haga clicTamafio minimoy luego haga clic y mantenga presionada la imagen de video para dibujar un érea.

También puedes arrastrar cualquiera de sus esquinas para ajustarlo.

Solo se aceptaran objetivos mas pequefios que el tamafio maximo, pero mas grandes que el tamafio minimo.

detectado.

Paso4  Configurar otros parametros.

Tabla 4-5 Descripcién de pardmetros

Parametro

Descripcién

Modo de periodo de armado y

Configure cuando se detectaran los objetivos y se activaran las alarmas. Para mas detalles, consulte "2.5.1.9

desarmado Configuracién de la programacién horaria".
Objetivo Seleccione los tipos de objetivos para activar las alarmas.
El intervalo entre cada alarma que se activa. Por ejemplo, si se
Intervalo configura en 200 s, al activarse cada alarma, solo se podra activar
otra después de 200 s.
Una alarma solo se activa si se detecta un objetivo durante el tiempo
Duracién definido. Por ejemplo, si se configura en 3 s, la alarma de merodeo solo

se activara si un vehiculo lleva merodeando 3 s 0 mas.

Luz de advertencia

Duracién

Si se selecciona esta opcién, el iluminador de la cdmara parpadeara durante el tiempo

definido cuando se active una alarma.

Enviar correo electrénico

La cdmara envia un correo electrénico a la direccién definida cuando se activa una alarma.
Para configurar la direccién de correo electrénico, vaya aConfiguracién>Configuracién de

red>Correo electrénico.

Instantanea de vinculacién

Si se selecciona, la cdmara tomara una instantanea cuando se active una alarma.

Paso 5 Hacer clic [l': para agregar mas reglas y luego repetir los pasos anteriores para configurarlas.
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Paso 6

Puede configurar hasta 4 reglas.

Hacer clicAhorrar.

4.2 Configuracion del control remoto de la barrera

4.2.1 Configuracién del control remoto de la barrera DHI-IPMECD-203X

Cédigos de emparejamiento para control remoto:

En la placa base, mantenga presionadoCOLOCARY luego presione+Para acceder al modo de programacion.
Cuando aparezca F1 en el tubo Nixie de la placa base, mantenga pulsado el boténCOLOCARdurante 6 s, y
luego se muestra el menu avanzado CO. PresioneCOLOCARvarias veces hasta que aparezca C7 en el tubo
nixie.

Prensa+para ingresar a la pagina de configuracién de parametros C7, y el nimero almacenado de cédigos de

control remoto se muestra en el tubo nixie.

Presione + para iniciar el aprendizaje del control remoto. Mantenga presionado E] en el control remoto correspondiente

control hasta que el indicador de la placa de la barrera parpadee y el nUmero aumente en 1, lo que
indica que el aprendizaje del control remoto es exitoso.

Si otros controles remotos necesitan emparejar c6digos, repita el paso 4.

Una vez completado el aprendizaje del control remoto, salga del modo de aprendizaje en la placa base. Presione
COLOCARpara volver al estado de funcién C7, luego presione y mantenga presionadoCOLOCARYy la prensa-para

salir del modo de programacion.

Borrado de cédigos para control remoto:

Stepa

En el paso 3, el tubo Nixie muestra la cantidad de cédigos de control remoto almacenados. Presione - tres

veces para borrar todos los controles remotos memorizados de la barrera.
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Figure 4-13 Placa base de la barrera DHI-IPMECD-203X
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4.2.2 Configuracion del control remoto de la barrera DHI-IPMECD-302X

Figure 4-15 Receptor

@ Coincidir con la informacién remota

Learning
button

& Emparejamiento exitoso: Mantenga presionado el botén de aprendizaje en el receptor durante 2 segundos, presione el control remoto

Maneje al menos dos veces y luego puede presionar las teclas del control remoto para controlar el brazo.

< Error de coincidencia: el control remoto no se presiona un rato después de presionar el botén de aprendizaje.

el receptor, y el indicador del receptor no parpadea 3 veces inmediatamente, sino que parpadea 7 veces

Después de unos 8 segundos.

- Borrar la informacién del control remoto: Mantenga presionado el botén de aprendizaje del receptor durante

mas de 3 segundos; el control remoto dejara de controlar el brazo. Esto significa que se borré la informacién

coincidente.

l|..3 Comprobacidn de las funciones del sistema

Articulo Funciones Contenido
Después de que el vehiculo pase por la linea de captura,
verifique si se generan instantaneas y resultados de
Captura - . . —_—
i reconocimiento en la pagina web. Si los hay, significa que la
Camara y )
funcién de captura funciona correctamente.
Barrera apertura Verifique el circuito fisico de la cdmaray los pardmetros de apertura de la
control barrera para la lista de permitidos de la cdmara.
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Puedes habilitarAbrir manualmenteDe la cdmara, a través del
cual se puede comprobar el cableado fisico de la sefial de
apertura entre la cdmara y la barrera. Si la barrera se abre
segun lo programado tras pulsar el boton, significa que el
cableado es correcto.

Para la apertura de barreras de la lista de permitidos, primero
verifique el cableado fisico. Si el cableado es correcto, verifique la
configuracién de los datos de la lista de permitidos: si se agreg6 la
matricula y si el permiso de apertura de barrera esta configurado y
es valido. Los parametros anteriores se configuran en la pagina de

datos de la lista de permitidos de la camara.

Barrera apertura » )
| Puede comprobar la funcién al probar el cableado de la cdAmara.
contro

Tras el paso del vehiculo por la zona de vigilancia del
radar, la barrera se cierra. Por lo tanto, tras la apertura
de la barrera, el vehiculo puede pasar por el radar
antichoque para comprobar si se cierra segun lo

Cierre automatico previsto. El punto clave de la barrera es la vigilancia del
Puerta de barrera radar antichoque, por lo que la simulacién debe observar
su funcionamiento en tiempo real. Si el radar se puede
supervisar y activar en tiempo real al entrar y salir del
vehiculo, significa que funciona correctamente.

El control remoto estd emparejado con la barrera, y esta
se puede abrir y cerrar con el control remoto. En caso de
Mando a distancia
error, vuelva a programar el control remoto consultando

el manual del usuario de la barrera.

36



hua

ECHNOLOGY

Manual de instalacion y configuracién

5 preguntas frecuentes

1. Problemas relacionados con las placas de color azul claro.

Debido a las diferencias en los materiales de las placas, la placa azul claro puede presentar una exposicion

severa y decoloracion de los caracteres bajo la luz directa nocturna. Es necesario instalar un iluminador

externo a una altura maxima de 0,6 metros y apagar el iluminador incorporado para solucionar este

problema.

2. Cuando inicio sesion en la web de la cAmara por primera vez, no se pueden descargar los controles.

Le recomendamos que utilice el navegador IE. Abra el navegador IE y seleccione

Nivel personalizado...Habilite todos los controles y complementos ActiveX, guarde la configuraciény cierre el

e

navegador. Vuelva a abrirlo e inicie sesién en la pagina web del dispositivo.

Descargue e instale los controles exitosamente.

- o X
D~ & C

Print >

File >
Zoom (125%) >
Safety >
Open with Microsoft Edge Ctrl+Shift+E

Add site to Apps

View downloads Ctrl+)

Manage add-ons

F12 Developer Tools

Go to pinned sites
Compatibility View settings
Intemnet options

About Internet Explorer

Content Connecions  Programs  Advanced

o

Genaral Security  Privacy

Select a zone b view o change security setlings.

@ @ .

Internet  Localintranet Trusted sites

Local intranet
This zone is for all websrtes that are
found on your Inranet.

Sites

Security level for this zone

Custom
Eustom ssthings.
Ta change the sattings, chek Custom level
Ta use the recommended settings, dick Default level

[l Erable Protected Mode (requires restarting Intemet Explorer)
Custon level. Diefault level

Recet ol soies ko default el

> Opciones de Internet > Seguridad >

Security Sestings - Local Intranet Zone
Settings
B ¥ Actved contrals and pugns

Actved Fitering
() Disable
Enable

anc prampbng for ActveX controls
Cisable

(@) Enable
4| Binary and script behaviours

P I

€

* Takes effect after you've ressarted your computer

Resst custom setings

Reset i | Medum-dow (defaull) -

previously unused ActiveX controls to run without

promw

Reset...

Cancel

3. Los problemas y soluciones mas comunes se muestran en la siguiente tabla:

normalmente.

direccién IP inicializada es 192.168.1.108.

Dispositivo Problemas Soluciones
] Utilice un multimetro para medir si el adaptador de corriente funciona
El camara normalmente.
Cémara | no puedo comenzar [ ] Si la fuente de alimentacién es normal, mantenga presionadoReiniciarMantenga pulsado el

botén durante 5 segundos para restaurar la configuracién predeterminada de la cdmara. La
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Dispositivo Problemas Soluciones
; L] El voltaje de entrada no cumple con los requisitos o es inestable. El hardware
El camara
L] de la cdmara presenta una anomalia.
se reinicia
L] Si se debe a una actualizacién anormal, mantenga presionadoReiniciarDurante 5
anormalmente (0]
segundos para reiniciarla. Si el problema es grave, devuelva la cAmara a fabrica
se bloquea.
para su reparacion.
Red L] Compruebe que el cable de red esté conectado correctamente.
e
L, L] Compruebe si hay algun conflicto de IP.
conexion es
. [ ] Conflicto de direccién MAC.
inestable.
® La cdmara se reinicia repetidamente.
e Compruebe si el dispositivo se inicia normalmente y si la

conexion de red es normal.
[ ] El nivel de seguridad del navegador es muy alto, impidiendo la descarga de

controles de paginas web.
No se pudo iniciar sesién
[ ] Si los controles de la computadora local entran en conflicto con el espacio de la
en el dispositivo en el
cadmara, elimine los controles y descarguelos nuevamente.
navegador IE.
Nombre de usuario y contrasefia incorrectos.

[ ] Si los programas de la cdmara no se inician normalmente, mantenga presionado Reiniciar
durante 5 s para reiniciar la cdmara.

[ ] Si el hardware funciona mal, devuelva el producto a la fabrica para su reparacion.

[ ] Si los pardmetros de la cdAmara son incorrectos, restaure la cdmara a la
Distorsionado  imagen
configuracién predeterminada.
bandera Yy
. [ Si la transmision de la camara es inadecuada, corrijala. Si el sensor de imagen
brillo, y
presenta alguna anomalia, devuelva la cdmara a fabrica para su reparacién.
videos borrosos

_ ®  Sincroniza la hora de la camara con tu computadora.
Hora incorrecta
[ ] Si el hardware funciona mal, devuelva la cdmara a la fabrica para su reparacion.

Grabaciones de Dahua
Inicie sesién en el sitio web oficial de Dahua para descargar el reproductor Dahua.
no se puede reproducir
Actualice el reproductor.
en las computadoras.

No hay instantdnea de un
[ ] En la pagina de vista en vivo, verifique si la opcion Recibir imagenes esta seleccionada.
vehiculo que pasa

Compruebe la definicién de la cdmara.

Lacdmaralohace | ®  Verifique los pixeles de la matricula, que deben ser entre 140y

Nno reconocer 160.

vehiculos O | ®# Compruebe lailuminacién para ver si la matricula esta
reconocimiento  tasa sobreexpuesta.

es bajo [ Verifique las configuraciones del escenario para ver si la matricula esta dentro

de la linea de zona y la linea de carril.

® Comprobar siLista de permitidos abiertaSe selecciona para la vinculacién de la puerta de
La puerta de barrera
barrera con la cdmara.
no abre
Comprobar siLista de permitidosesta habilitado.
al reconocer
, ® Verifique si los datos de la lista de permitidos se han importado y si el permiso
vehiculos en el
de aperturay la fecha de la cdmara estan sincronizados con la computadora.

lista de permitidos.
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Dispositivo Problemas Soluciones
®  Compruebe si el cableado es correcto.
®  Verifique si la matricula en la lista de permitidos es correcta.
[ ] Verifique la fuente de alimentacion.
®  Revise los cables de corriente alta y baja. Revise
El controlador hace | ® el interruptor fusible.
no funciona ® Cambie el condensador.
®  Compruebe que el motor no esté cargado.
®  Verifique la proteccién térmica y reinicielo después de 20 min.
El brazo de barrera L] Si el tiempo de funcionamiento del brazo de barrera no es suficiente, extienda el tiempo de
No se detiene en funcionamiento.
el correcto | @ Ajuste la posicion del resorte limitador.
posicién. ®  Compruebe el interruptor de laminas y el iman.
[ ] Ajuste la posicion del interruptor de ldminas.
La puerta de barrera
. L] Cambie el interruptor de laminas.
puedeser abierto
Barrera [ ] Verifique el cableado.
(cerrado), pero . Ny A
puerta e Ajuste la posicién del iman.
no se puede cerrar
. ®  Compruebe si el radar, el bucle de induccién y el sensor IR siempre tienen
(abierto).
sefiales.
e  El control remoto esta dafiado. El
El remoto | ® control remoto no tiene bateria.
el control no e Ladistancia esta fuera del alcance del control remoto.
trabajar. Debe usarse a menos de 30 m sin obstaculos.
[ ] Interferencia de radio por cable.
A mano abierto
la puerta de la barrera, Cableado incorrecto.
pero esta cerrado.
Auto cierre [ ] Verifique la sefial del bucle de induccién. El
fallido. ® DIP1 es incorrecto.
Otros Consulte la guia del software correspondiente.
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